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NORME DI SICUREZZA E AVVERTENZE

GENERALI

ATTENZIONE! Questo manuale contiene le informazioni importanti sulla sicurezza. Prima
di iniziare l'installazione e I'utilizzo leggere attentamente tutte le informazioni di seguito.
Conservare il manuale per utilizzo ulteriore!

Attenersi alle norme di sicurezza e tutela del lavoro regolate dalle normative vigenti e dal
presente manuale. Inadempienza delle norme puo causare danni gravi, lesioni personali e traumi
fisici, morte.

Bisogna garantire i requisiti degli standard relativi alla costruzione, I'installazione e il
funzionamento della porta (EN 12604, EN 12453), nonché degli altri eventuali norme e regolamenti
locali.

ATTENZIONE! Il montaggio, le connessioni, la regolazione, la messa in servizio, il servizio
tecnico, lo smontaggio e I'utilizzo del prodotto dovrebbero essere eseguiti dalle persone qualificati
(professionali) e gli specialisti addestrati (EN 12635), dalle organizzazioni competenti e

specializzati. Il montaggio, la programmazione, la regolazione e il funzionamento del prodotto in
violazione delle norme di presente manuale non sono ammissibili perché puo causare

guasti, lesioni e danneggiamenti.

Non avviare l'installazione e il funzionamento del prodotto se ci sono delle domande o qualcosa
incomprensibile. Se necessario, contattare il centro di assistenza pit vicino o la sede dell'azienda
ALUTECH.

Non ¢ consentito apportare delle modifiche agli elementi strutturali del prodotto e I'uso
improprio del prodotto. Il produttore non ¢ responsabile per eventuali danni causati dalle
modifiche al prodotto non autorizzate o 'uso improprio.

Nell’eseguire i lavori (installazione, la riparazione, la manutenzione, la pulizia, ecc.) e le
connessioni elettrici sconnettere il circuito di alimentazione. Se il commutatore non ¢ in zona
visibile, attaccare il cartello: "Non accendere. I lavori in corso” e adottare delle misure per
escludere la possibilita di alimentazione di tensione errata.

Il produttore e il fornitore non controllano direttamente l'installazione del prodotto e non hanno
la responsabilita di sicurezza dell'installazione, del funzionamento e della manutenzione del
prodotto.

L'azienda si riserva il diritto di apportare delle modifiche al presente manuale e al design del
prodotto senza il preavviso, pur mantenendo le stesse funzionalita e finalita. Il contenuto di
presente manuale non puo costituire il motivo per i reclami legali.

DURANTE INSTALLAZIONE

ATTENZIONE! Le condizioni di tutti i componenti ed i materiali devono essere adatte

all'uso e conformi agli atti normativi applicabili. Gli strumenti ed i materiali utilizzati devono
essere perfettamente funzionanti e conformi alle vigenti norme di sicurezza, agli standard e alle
istruzioni.

Assicurarsi che il prodotto sia utilizzato correttamente (la sezione "2. Descrizione del prodotto”).
11 sito di installazione del prodotto deve rispettare la gamma di temperature di esercizio indicata
sulla marcatura del prodotto.
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Prima di installare, rimuovere tutte le parti non necessarie (i cavi, le funi, gli angoli, le catene,
ecc.) e spegnere tutte le apparecchiature non necessarie.

Assicurarsi che lo spazio di installazione e di funzionamento del prodotto sia sufficiente e accessibile.

Assicurarsi che i dispositivi del sistema di azionamento siano protetti dagli urti casuali del
trasporto di passaggio. Altrimenti, fornire i mezzi di protezione (la barriera di protezione).

Le superfici dei siti di installazione dei dispositivi devono essere solide e utilizzate come supporto
affidabile e rigido, escluse le vibrazioni. In caso contrario, adottare delle misure per rafforzare i
siti di installazione.

L'unita di controllo e gli altri dispositivi di comando fissi devono essere posizionati all'interno
della visibilita della porta ad un‘altezza di almeno 1,5 metri e ad una distanza di sicurezza da
elementi in movimento. I dispositivi di comando non dovrebbero essere alla portata di tutti.

In caso di utilizzo di radiocomandi assicurarsi che il sito di installazione dell’'unita di controllo
fornisca una ricezione del segnale radio di alta qualita (non sono presenti le superficie schermante e
riflettenti, le altre sorgenti di emissione radio). In caso contrario, adottare delle misure per garantire il
funzionamento del radiocomando (ad esempio, utilizzando un'antenna esterna).

La rete elettrica deve essere dotata di una terra di protezione. Assicurarsi che il sistema di terra
sia progettato e collegato correttamente.

1 tratto di rete elettrica a cui & connesso il prodotto deve essere dotato di un idoneo dispositivo di
protezione da cortocircuito (interruttore automatico o altro dispositivo equivalente) in accordo con
le caratteristiche della rete e del prodotto.

I cavi elettrici per i dispositivi di comando e di sicurezza devono essere posati separatamente dai
cavi di tensione di rete. I cavi devono essere protetti dal contatto con eventuali superfici rugose e
taglienti, durante la posa dei cavi utilizzare la goffratura, i tubi e le entrate del cavo. Utilizzare un
cavo a conduttori multipli di rame con doppio isolamento per la connessione elettrica dei
componenti del sistema di azionamento. I parametri dei cavi elettrici utilizzati (la sezione, il
numero di fili, la lunghezza, ecc.) devono corrispondere allo schema di connessione, alla potenza
dei dispositivi, alla distanza di posa, alla modalita di posa, alle condizioni esterne.

Deve essere fornita la protezione contro la compressione, l'urto, la cattura e altri pericoli (EN
12604, EN 12453) ottenuta con l'installazione dei dispositivi di sicurezza; I'installazione delle
strutture protettive; il rispetto delle distanze dei giochi di sicurezza, la regolazione del prodotto. Il
funzionamento dei dispositivi di sicurezza come il bordo di sicurezza o la riga fotografica (la
barriera fotoelettrica) deve essere conforme alle esigenze delle norme (EN 12978, EN 13849).
Assicurarsi nel funzionamento sicuro delle porte con azionamento automatico.

Quando si comanda fuori dalla zona visibile della porta o con la porta della chiusura automatica
attivata nelle impostazioni ¢ necessario installare le fotocellule (o il dispositivo di sicurezza
equivalente).

1l prodotto e l'intero sistema di azionamento possono essere finalmente messi in funzione solo
quando ¢ accertato che la porta, la struttura in cui ¢ incorporata ¢ conforme ai requisiti e alle
disposizioni degli atti normativi, le direttive/i regolamenti in vigore nel vostro paese.
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DURANTE UTILIZZAZIONE

ATTENZIONE! 1l prodotto non deve essere utilizzato dai bambini o dalle persone con abilita
fisiche, sensoriali o mentali limitate, nonché dalle persone con esperienza e conoscenza
insufficienti, non istruite sull'utilizzo.

Non lasciare i bambini di giocare con elementi di comando.Tenere i quadri di comando fuori
dalla portata dei bambini.

Non toccare mai la porta mobile o le sue parti mobili.

Prima di avviare la porta assicurarsi che non vi siano le persone, gli animali, i veicoli o gli oggetti
nella zona di pericolo della porta. Osservare il movimento della porta fino all’apertura o alla
chiusura completa. Il passaggio ¢ consentito quando la porta ¢ aperta, completamente ferma e
immobile. Il passaggio ¢ vietato quando la porta ¢ in movimento.

E vietato stare (fermarsi) nella zona di movimento della porta La porta con azionamento
automatico puo aprirsi in un momento inaspettato!

Ispezionare regolarmente il sistema di azionamento e la porta, in particolare i cavi, le molle e
'armatura di montaggio per rilevare i segni di usura, i danni o lo squilibrio. E vietato utilizzare
il prodotto che richiede le riparazioni o le regolazioni, poiché un difetto nell'installazione e nel
funzionamento puo provocare lesioni o danni al prodotto.

Controllare mensilmente il funzionamento dei dispositivi di sicurezza (il bordo di sicurezza, le
fotocellule, i dispositivi STOP di arresto del movimento, ecc.). L’inconvenienti e il
malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza possono causare lesioni.

11 prodotto non & destinato all'uso in ambienti acidi, salati o esplosivi, sulle vie di evacuazione e in
uscite di emergenza.

Oggetti estranei, materiali derivanti da lavori di costruzione, acqua o altri liquidi non devono
trovarsi all'interno del prodotto e degli altri dispositivi elettrici del sistema di azionamento. II
funzionamento dell'impianto in queste condizioni ¢ vietato.

I fonti di calore e di fiamma libera devono essere allontanati dal prodotto a una distanza
sufficiente. La violazione di questo requisito pud provocare danni al prodotto, causare il suo
malfunzionamento o portare alle situazioni pericolose.

II prodotto nel sistema di azionamento deve essere soggetto a manutenzione ordinaria per
garantire il funzionamento efficiente e sicuro. La manutenzione e le riparazioni devono essere
documentate dalla persona che le esegue e il proprietario deve conservare presenti documenti.

Non utilizzare il prodotto se € necessaria la riparazione!
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DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Le unita della serie CU-TR sono progettate per il monitoraggio e il controllo dei dispositivi del
sistema di azionamento delle porte sezionali industriali. Applicazione diretta ¢ il controllo degli
azionamenti della serie TR*:

CU-TR230: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E

CU-TR400: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E

Il sistema di azionamento & un insieme dei dispositivi (I’azionamento elettromeccanico,
l'unitd elettronica di comando, i dispositivi di sicurezza, il controllo, la segnalazione, i
sensori) che controllano i movimenti della porta e garantiscono il funzionamento sicuro
della porta.

NOMENCLATURA DELLA FORNITURA
La nomenclatura della fornitura ¢ mostrata in Fig. 1.

Dopo aver ricevuto il prodotto, assicurarsi che il kit sia completo e che i componenti del kit non
siano visibilmente danneggiati. In caso di discrepanze, contattare il fornitore.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Tavola 1
Tensione di alimentazione 230V +10% ~ 400V £10% 3 N~
Frequenza di rete 50 Hz
Potenza massima di azionamento 1kw 1,5 kW
Potenza assorbita massima in modalita
standby (senza dispositivi aggiuntivi) 3kW 4kW

. . L e 12V di corrente continua / max 150 mA
Alimentazione dei dispositivi aggiuntivi
24V di corrente continua / max 250 mA

Sezione dei fili connessi ai connettori max 2,5 mm2
. 868.35 MHz + 0,15 MHz/codice dinamico/
Radiocomando
max 32 quadri
Grado di protezione IP65 (I'nstallazione professionale)
Gamma di temperature di esercizio —30°C.... +65°C
Massa (lordo) 2,7kg 29kg

Dimensioni di ingombro e di montaggio dell'unita di comando - fig. 2, fig. 3. Nella fig. 3 si
mostrano le dimensioni quando gli elementi di fissaggio esterni sono installati sul corpo dell’unita.

La vita & di 8 anni, ma non pit di 100.000 cicli completi all’esecuzione di manutenzione, le
istruzioni per il montaggio e le norme di esercizio.

* Con segno E — gli azionamenti con encoder. Senza segno E - gli azionamenti con interruttori meccanici di posizione
finale.
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PREPARAZIONE PER IL MONTAGGIO

1. Leggere la sezione 1. “Norme di sicurezza e avvertenze”
Assicurarsi che tutte le regole e i requisiti siano rispettati ed eseguiti.
2. Determinare la posizione in cui verra installato ciascun dispositivo del sistema di azionamneto.
Un esempio di schema di automazione tipico per le porte sezionali industriali bilanciati
con il cancelletto - fig. 4. Determinare le posizioni di installazione dei dispositivi di
controllo insieme all'utente (il proprietario)
3. Determinare quali dispositivi (per la sicurezza,il controllo, la segnalazione, ecc.) e
accessori (i cavi elettrici, le canaline per cavi, i connettori, le scatole di distribuzione,
gli elementi di fissaggio, ecc.) non inclusi nel kit del prodotto devono essere acquistati
in aggiunta.

& ATTENZIONE! A seconda delle condizioni e della modalita di funzionamento
della porta, definire correttamente i dispositivi di sicurezza richiesti,
che sono definiti dalle norme di sicurezza in vigore nel proprio paese o dalla norma
EN 12453 in base al tipo di sicurezza (il livello minimo di sicurezza). Alla consegna,
il prodotto & progettato per funzionare in modalitd di controllo manuale (tav. 13,
I'impostazione P3-F1).

4. Definire lo schema elettrico in base al quale saranno connessi tutti i dispositivi del
sistema di azionamento.

5. Posare i cavi elettrici secondo le norme vigenti nei luoghi in cui & prevista
linstallazione dei dispositivi del sistema di azionamento.

6. Installare il numero richiesto delle entrate di cavo nella parte inferiore
del corpo dell’'unita di controllo (il prodotto include le entrate di cavo PG13.5 e PG9).
Preliminarmente sfondare accuratamente fori nelle aree designate sul corpo dell’'unita in
base alle dimensioni delle entrate di cavo o punzonare (ad esempio, con un cacciavite
affilato in pit punti di un foro).

MONTAGGIO

L'unitd di controllo si installa sul piano verticale allinterno della visibilita della porta (in
prossimita della porta) ad un’altezza di almeno 1,5 m (Fig.4) ad una distanza di sicurezza dagli
elementi in movimento della porta. Si consiglia di installare 'unita di controllo rispetto alla porta
sul lato di installazione dell'azionamento Le entrate del cavo dell’'unita di controllo devono essere
rivolte verso il basso. La posizione di installazione dell’'unita di controllo deve garantire l'apertura
(il giro a sinistra) del coperchio del corpo dell’'unita.

Impostare il tipo degli elementi di fissaggio (i cavicchi, le viti autofilettanti, ecc.) in base al materiale
e allo spessore della superficie (la parete) su cui viene installata I'unita di controllo. Per fissare
l'unita, il kit comprende quattro cavicchi con vite 5 (Fig. 1). Se non si adattano, acquistare gli
elementi di fissaggio richiesti da solo.

L’unita di controllo puo essere installata in due modi:

OPZIONE 1. Montaggio con quattro fori di montaggio nascosti dell'unita (Fig. 2). Per accedere
ai fori & necessario aprire il coperchio del corpo dell’unita svitando le quattro viti (Fig.5),
togliendo prima il telaino di copertura. Per segnare i fori sulla superficie, utilizzare la sagoma 7

(Fig. 1) del kit dell’unita.

OPZIONE 2. Montaggio con quattro fissaggi esterni (fig. 3). Utilizzando le viti 4 (Fig. 1) sul
corpo dell’'unita di controllo, installare gli elementi di fissaggio sotto l'angolo desiderato 3 (fig.

1) Quindi contrassegnare i punti di attacco sulla superficie di montaggio e fissare 'unita
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KpenneHws 3 (puc. 1). Mocne yero pasmeTbTe Ha MOBEPXHOCTV MOHTaXa TOUKM KpeneHus 1 3a-
KpenuTe 6510K.

CONNESSIONI ELETTRICI

ATTENZIONE! Alla connessione elettrica assicurarsi che l'alimentazione sia scollegata
(I'interruttore automatico della linea di alimentazione & spento)!

Per estrarre i connettori usare I'estrattore. Tirare delicatamente il connettore con un estrattore
(fig. 6), se necessario in pilt punti lungo la lunghezza del connettore.

Sul coperchio del corpo dell'unita si trovano i pulsanti di comando della porta e la finestra di
visualizzazione (Fig. 7). La connessione dei pulsanti al modulo elettronico dell'unita ¢ effettuato
dal produttore.

5.1 CONNESSIONE DI RETE E DI MOTORE DI AZIONAMENTO ELETTRICO

A

5.2

La rete & connessa al connettore 1 dell'unita (CU-TR230-868 - fig.8, CU-TR400-868 - fig.9). L -
la fase (le fasi), N - neutro. La terra di protezione ¢ connessa al connettore 2.

Alla connessione alla rete, ¢ necessario prevedere un dispositivo per scollegare tutti i poli

dalla rete (ad esempio, un interruttore automatico), che garantisce la disconnessione completa in
condizioni di sovratensione categorie III e si installa secondo le norme per gli impianti elettrici,
che deve essere posizionato in un luogo facilmente accessibile in altezza comoda e sicura (1,5-1,9
m).

Il motore elettrico ¢ connesso al connettore 10.
La connessione (il collegamento) dei connettori 4 e 12 ¢ effettuata dal produttore.

+ Connessione di rete e di motore di azionamento elettrico serie TR (230 V ~) all’'unita di controllo
CU-TR230-868 — fig. 10.

« Connessione di rete e di motore di azionamento elettrico serie TR (400 V 3 ~) all'unita di controllo
CU-TR400 -868- fig. 11.

Alla connessione dell’azionamento all'unita di controllo, leggere prima la sezione sulle connessioni
elettriche nel manuale dell'azionamento. Identificare il cavo richiesto e le marcature dei fili per il
cavo fornito con I'azionamento

CONNESSIONE DI INTERRUTTORI/DI AZIONAMENTO DI ENCODER

« Connessione di azionamento serie TR con interruttori meccanici — fig. 12.
Gli interruttori di posizione finale (B) dell'azionamento sono connessi ai contatti OP.L e CL.L.
Gli interruttori funzionali (A) dell'azionamento sono connessi ai contatti 5.L e P.L, che devono
essere utilizzati rispettivamente quando si accendono le unita di impostazione P5-F7
e P5-F1 nel menu (Tav. 13). Il contatto P.L non si utilizza nell'unita di controllo CU-TR400-868!

& Assicurarsi che il connettore 18 con ponticello sia installato (compreso nella

consegna). Se il connettore con ponticello non € presente, connettere il ponticello
tra i contatti IN_S e O_S del connettore 16. Alla connessione dell'azionamento
all'unita di controllo, leggere prima la sezione delle connessioni elettriche

nel manuale dell'azionamento. Identificare il cavo richiesto e le

marcature dei fili per il cavo fornito con I'azionamento.
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. Connessione dell’azionamento serie TR con encoder - fig. 13. La connessione viene
effettuata con il cavo fornito con I'azionamento.

ATTENZIONE! NAIl'utilizzo dell'azionamento con encoder, assicurarsi che
non vi siano le connessioni (i ponticelli, gli interruttori) al connettore 16 dell'unita.

CONNESSIONE DI DISPOSITIVI AGGIUNTIVI

All'utilizzo, I'installazione e la connessione dei dispositivi elettrici aggiuntivi

(gli accessori), € necessario rispettare i manuali forniti con questi dispositivi. La connessione

errata puo causare i guasti al prodotto. Utilizzare i dispositivi aggiuntivi (gli accessori) offerti
dall'azienda ALUTECH e con le caratteristiche richieste. L'azienda ALUTECH non é responsabile del
funzionamento del sistema di azionamento all'utilizzo dei dispositivi aggiuntivi fabbricati dagli
altri produttori.

Designazione dei connettori e dei contatti dei connettori nella tavola 2: CU-TR230-868 -
fig. 8, CU-TR400-868 - fig. 9

Tavola 2

Ingresso dei dispositivi di controllo "APRIRE/CHIUDERE" (fig. 14, ALARM) con il
contatto normalmente aperto (NO). A seconda della direzione selezionata

A nella scheda Impostazioni (tav. 13, P7-F5) l'attivazione dell'ingresso portera
allapertura o alla chiusura. Durante l'attivazione (la chiusura) dell'ingresso, tutti
gli altri comandi di controllo non vengono eseguiti

Ingresso dei dispositivi di controllo "Aprire" (fig. 14, OPEN) con il contatto
normalmente aperto (NO). All'attivazione con le impostazioni di fabbrica,

orp viene eseguito il comando di controllo APRIRE. La logica di lavoro dipende
dalle impostazioni effettuate (tav. 13, P3-F8).
GND Contatto comune

Ingresso dei dispositivi di controllo "CHIUDERE" (fig. 14, CLOSE) con il
CcL contatto normalmente aperto (NO). All'attivazione, viene eseguito il
comando di controllo CHIUDERE.

Ingresso dei dispositivi di controllo «<PASSO A PASSO» (fig. 14, STEP-BY-STEP)
20 con contatto normalmente aperto (NO). All'attivazione con le 'impostazioni di
SBS fabbrica, viene eseguito il comando di controllo PASSO A PASSO (esecuzione
delle azioni di apertura, arresto del movimento, chiusura). La logica di lavoro
dipende dalle impostazioni effettuate (tav. 13, P3-F8)

Ingresso dei dispositivi di controllo «<APRIRE PARZIALMENTE» (fig. 14,
PEDESTRIAN) con contatto normalmente aperto (NO). Alla porta
completamente chiusa (in posizione finale di chiusura), I'azionamento portera
all'apertura entro il tempo impostato (tav. 13, P1-F9)

Ingresso dei dispositivi di sicurezza «STOP» fig. 14, STOP) con contatto
S normalmente chiuso (NC). L'attivazione portera all'arresto del movimento
immediato o al blocco dell'inizio del movimento.

BUscita dell’alimentazione dei dispositivi aggiuntivi.

+24V
Tensione di alimentazione 24 V di corrente continua (DC) / max 250 mA

Uscita dell'alimentazione dei dispositivi aggiuntivi.

+12V
Tensione di alimentazione 12 V di corrente continua (DC) / max 150 mA
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Ingresso di connessione del bordo di sicurezza resistivo 8,2 kOhm (fig. 14, 8K2)
o del bordo di sicurezza ottico (fig. 15, OSE). Nelle impostazioni {tav. 13, P7-F4)
viene impostato il tipo di bordo (il sensore). Il contatto della tela della porta con
ostacolo in chiusura (I'attivazione del sensore installato) porta all'arresto del
movimento e all'apertura successiva (tav. 13, P5-F5)

PH1

Ingresso dei dispositivi di sicurezza (le fotocellule, fig. 16) con contatto
normalmente chiuso (NC). L'attivazione alla chiusura portera all'arresto del
movimento e all’apertura successiva (tav. 13, P5-F5), o al blocco dell'inizio
del movimento

PHT

Uscita per il controllo automatico del funzionamento delle fotocellule
(FOTOTEST) connesse all'ingresso PH1. Nelle impostazioni (tav. 13, P7-F3)
viene attivato FOTOTEST. Prima di iniziare il movimento, con spegnimento
breve e quindi inserimento dell'alimentazione delle fotocellule, viene
eseguito un controllo automatico del funzionamento delle fotocellule

Un esempio dello schema di connessione per fotocellule con il trasmettitore
di fotocellule spento - fig. 16. Un esempio dello schema di connessione per
fotocellule alimentate da un trasmettitore da batterie - fig. 17

J1.1-)13

Contatto del rele Le uscite del relé sono prive di potenziale (il contatto
normalmente aperto (NO) esente da potenziale). Il carico massimo: non piti di 3

J2.1-J2.3

Contatto comune del rele Il regime di funzionamento del relé viene impostato

J3.1-J3.3

nella scheda impostazioni (tav. 13, P3-F4... F6).1

Contatto del rele. regimi di funzionamento del relé sono descritti nella
normalmente chiuso (NC) tav. 14.

L(L1)

Le uscite 230 V / 50 Hz per I'alimentazione dei dispositivi aggiuntivi. Il carico
massimo non piu di 3 A

GND

Ingresso di connessione del conduttore 15

ANT

schermante dell’antenna RGS58 I:IEI GND
-lé ANT

Ingresso di connessione del conduttore segnalatore dell'antenna

LOCK

Connettore di connessione dell'interruttore con chiave (in opzione).

L'interruttore viene installato sul corpo dell’'unita. Tramite la chiave l'interruttore
si sposta in posizione (NC), che blocca i comandi dei dispositivi di comando (i
pulsanti dell'nita, gli interruttori di comando, i radiocomandi, ecc.), oppure in
posizione (NO), in cui il controllo & consentito
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ﬁ_ |m pﬂﬁtﬂziﬂ“i (prima di iniziare con le impostazioni, controllare a pag. 123, fig. 14)

[impostazione viene eseguita utilizzando | pulsanti di seguito riportati,
la scritta di impostazione viene visualizzata sul display del pannello di controllo (fig. 8/9)

PR./€| — pulsante per accedere al menu delle impostazioni e per uscire dal menu
ST./» — pulsante per entrare nellimpostazione e per confermare il valore selezionato

OP./A| — pulsante per entrare nel menu con incremento; utilizzato anche per programmare
lapertura durante la regolazione dei finecorsa meccanici o elettronici

CL./w| — pulsante per entrare nel menu con decremento; utilizzato anche per programmare
la chiusura in fase di impostazione dei finecorsa meccanici o elettronici

& Tabella 3: presenta una descrizione generale per entrare nel menu delle impostazioni,
selezionare e confermare, uscire dalle impostazioni manuali

Tabella 3
1 Premears P'H,.f{|cin:a ~ 5 5, per acceders al menu impostazioni
2 Visualizzare P1 utilizzando OP./Aor|CL./¥ selezionare 4 %
imanu  PO...P8 BR &My

CQuando viene visualizzato il menu
3 desiderato, premere Er-i"r}.

Usare [OP./A or[CL./w| P°r selezionare limpostazione desiderata | | Fi ’f_f‘eﬂ
FO...F9 By

o

del menu P

Quando viene visualizzato il meanu ]
3 desiderato, premere ST./>

Il display mostra il parametro impostato di default (Tab. 13).

Il valore segnalato avra un punting in 3

basso a destra. Utilizzanda [OP. /A or [CL. /v oot
& selezionare il valore dellimpostazione desiderato

ATTEMNZIOME! Per il menu P1, vedere "6.1. Impostazione della posizione finale delle porte .
Per il menu P2, vedere '6.2. Impostazione del controlle radio "

Quando viene visualizzata
limpostazione desiderata, premere ETJH

A fianco della nuova impostazione apparira un puntino
a conferma dell'avvenute cambiamento di impostazione

Per uscire dalle impostazioni, premere |PR./€ 2 o 3 volte fino a = | X 2-3
che sul display non viene visualizzato solo un puntino. ‘ .m\

& Copa 10 minuti di stand-by, 'uscita dai menu sara automatica.
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IMPOSTAZIONE DEI FINECORSA

ATTENZIONE: limpostazione dei finecorsa é diversa per i modelli con finecorsa meccanici
& modelli con finecorsa eletironici {encoder)

ATTENZIONE: durante le impostazioni, il controllo dell’'unita avviene attraverso | pulsanti

I.':H’JA| or |T:'.'I__,||""IIr & viene eseguita in modalitd manuale premendo & tenendo premuto il pulsante.

Di default, la centrale & impostata con funzionamento ad Uomo Presente (P3-F1-on, tab. 13).
Per accedere alle impostazioni, vedere "Tabella 37

1. Nel menu P1 setting FO. impostare il valore (dopo aver verificato il tioo di motore)

» 01— motore con finecorsa meccanici {impostazione di default)
» 02— motore con encoder

2. Nelmenu P1 setting F1, confermare la direzione di apertura della porta

3.

& ATTENZIONE: portare e bloccare la porta in una posizione intermedia

Quando appare UP sul display, premere & tenere pra-
muto |OP. /A per qualche istante per vedere la direzione

1 | della porta. Ca porta dovrebbe andare in direzione dell'a-
pertura; se la porta si chiude, premere ancora |ﬂp JA

dopo averlo rilasciato, a questo punto la porta si apre.

Premi |ST./»|" per confermare |a direzione della porta.

3 | Dopo averlo premuto, apparira la scirtta UP. con il puntino.
Successivamente apparira la scritta F1

IMPOSTAZICOME FINECORSA di apertura & chiusura della porta.
Menu P1 |, impostazione F2  per motori con finecorsa meccanici:
Regolare le cammias di finecorsa del motore in base alle istruzioni fomite dal costruttore.

Enfrando nella programmazione, la scritfa "—" indica che la porta si trova in una
posizione intermedia.

Usare |OP./A| e |CL./¥| per spostare Ia porta fino alla posizione finale desiderata ed impostare

'azionamento delle cammes cormispondenti. Seguire lo spostamento sul display (in apertura verra
visualizzata la scritta OP).

Durante il raggiungimento del finecorsa di chiusura, la scritta visualizzata sara LO.

— Durante il movimento nella direzione di chiusura, verra visualizzata la scritta CL.
Quando viene azionato l'interrutiore di finecorsa in posiziona finale di chiusura,
viene visualizzata |la scritta LC.

Menu P1, impostazione F2 per motori con Encoder

& ATTEMZIOME! La posizione della motorizzazione rispetto alla porta f_f'F"
deve essere conforme al manuale del produttore, in modo -
che all'aperiura della porta sia garantito il giuste senso di
rotazione dell’albero di uscita.
La direzione di apertura deve essare impostata comettaments *
(vedi disegno a lato).
3& il senso di rotazione non & comette, ke posizioni finali non
verrannge impostate {errore Er).
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CQuando appare la scritta "- <" nella parte inferiore del display, usare

1 m oppure per impostare la posizione di

chiusura completa.

5 | Premi lﬂf}] per confermare la posizione di finecorsa di chiusura.
La scritta " - -." apparira con un punfing in basso a destra

3 Quando la scritta ' - - * appare in alto sul display, usare |ﬂ-P A
oppure |l.'.'.'.|_. ,f‘!’l per impostare la posizione di apertura totale.

4 Premi@ per confermare |a posizione di apertura totale: apparira

la gcritta * - - ' nella parte alta con un puntine . in basso a destra

5 | Quando appare la scritta F3 premere 2 volte PR./€ peruscire
dal menu impostazioni

Per la regolazione di precisione dei finecorsa di chiusura ed apertura, utilizzare | parametri

P5-F3 & P5-F4(tab.13).

4,
Verificare le impostazioni della posizione finale.

[P

g
| e—

Litilizzare i pulsanti dell'unita 2 e 4 (fig. 7) per n -
eseguire pid cicli completi di apertura e chiusura. *
Assicurarsi che la scritta del senso di movimento

& |la scritta delle posizioni finali delle porte siano
corrette sul display. Assicurarsi che le porte si
fermino nelle posizioni finali desiderate. |E|

Il LED della posizione finale corrispondente &

costantemente acceso. n - §

Se & necessaria la regolazione della posizione,
ripetere il punto 3 o andare al punto 5 per le unita
con un encoder.

L

5. Regolazione esatta della posizione finale delle porte {solo per azionamenti con encoder):
= nel mend P1 si seleziona F4 un valore per la regolazione della posizione di apertura (tab.13).

= nel menu P1 impostazione FS & selezionato un valore per la regolazione della

posizione di chiusura.

11
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6.2 IMPOSTAZIONE DI RADIOCOMANDO

A Prima di programmare i telecomandi per la prima volta, cancellare la memoria dell’'unita
di controllo dai radiocomandi registrati in precedenza. In caso di smarrimento del telecomando,
per evitare I'accesso non autorizzato, & necessario eliminare dalla memoria il numero del
telecomando smarrito. Se il numero del telecomando smarrito & sconosciuto, eliminare tutti i
numeri del telecomando e registrare nuovamente tutti i telecomandi.

Impostazioni del menu P2:
F1...F3 — registrazione del comando/dei comandi di controllo del telecomando (tav. 5, tav. 6)

F4, F5 — modifica dei comandi/del comando di controllo del telecomando registrato (tav. 7, tav. 8)
F6 — determinazione di quantita dei telecomandi registrati (tav. 9)
F7 — determinazione di numero del telecomando registrato (tav. 10)

F8, F9 — eliminazione del telecomando (tav.10, tav.11)

FO — eliminazione di tutti i telecomandi (tav.12)
Il tavolo 4 descrive i comandi di radiocomando e mostra la numerazione dei comandi di

controllo nel menu P2.
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Tabnuya 4
NESSUN COMANDO Il comando di controllo non impostato 00
Esecuzione delle azioni di apertura, arresto del
PASSO A PASSO (INGRESSO) movimento, chiusura. La sequenza delle azioni viene 01
impostata con P3-F3 (tav. 13).
Alle impostazioni delle uscite dei connettori 7-9 (tav.
2) per il funzionamento con regolazione bilaterale (le
PASSO A PASSO (USCITA) impostazioni P3-F4... F6, tav. 13), viene determinata 07
la direzione INGRESSO o USCITA
APRIRE (USCITA Esecuzione dell'apertura. 02
( ) Alle impostazioni delle uscite dei connettori 7-9 (tav.
2)per il funzionamento con regolazione bilaterale
(le impostazioni P3-F4... F6, tav. 13), viene
APRIRE (INGRESSO) determinata la direzione INGRESSO 0 USCITA 06
Dalla posizione della porta completamente chiusa
APRIRE PARZIALMENTE I'esecuzione dell'apertura entro il tempo impostato 05
in P1-F9 (tav. 13)
CHIUDERE Esecuzione della chiusura 03
STOP Esecuzione dell’arresto del movimento 04
ILLUMINAZIONE (ACCENDERE) Esecuzione ACCENDERE o SPEGNEE o ACCENDERE/ 08
SPEGNERE all'impostazione delle uscite dei
connettori 7-9 (tav. 2) per il funzionamento di
ILLUMINAZIONE (SPEGNERE) illuminazione (le impostazioni P3-F4... F6, tav. 13). Lo 09
spegnimento automatico (il tempo di funzionamento)
dell'illuminazione viene impostato con P8-F4
ILLUMINAZIONE 10
(ACCENDERE/SPEGNERE)
CARICO Ne 1 (ACCENDERE) 11
CARICO Ne 1 (SPEGNERE) 12
Esecuzione ACCENDERE o SPEGNEE o
e e, |
(ACCENDERE/SPEGNERE) carico esterno N2 1 o N 2 (le impostazioni P3-
F4...F6, tav. 13).
CARICO Ne 2 (ACCENDERE) Lo spegnimento automatico (il tempo di 14
funzionamento) del carico viene impostato con
P8-F7 (CARICO N2 1) e con P8-F8 (CARICO Ne 2)
CARICO Ne 2 (SPEGNERE) 15
CARICO Ne2 16
(ACCENDERE/SPEGNERE)
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REGISTRAZIONE DI RADIOCOMANDO

In caso di registrazione di un telecomando registrato in precedenza, viene eseguita la trascrizione
del pulsante o dei pulsanti del telecomando con l'assegnazione dei comandi di controllo nuovi!

L'indicazione no durante la registrazione dei telecomandi significa che e stato registrato il
numero massimo dei telecomandi.

F1 — Registrazione di qualsiasi pulsante del telecomando con il comando di controllo
PASSO A PASSO
Il valore di default 01 (tav. 4) - PASSO A PASSO (ENTRATA).

F2 — Registrazione di tre pulsanti di telecomando con i comandi di controllo:

b/  APRIRE (il pulsante b1), STOP (il pulsante b2), CHIUDERE (il
t::, pulsante b3). Di default per APRIRE il valore 02 (tav. 4) — APRIRE
54 (USCITA).

Tavola 5

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu P2.
1 | Selezionare I'impostazione F1 o F2. Dopo che appare l'impostazione
desiderata, premere il pulsante |ST./»|

2 Il display mostrera "rc" che significa attendere il segnale del telecomando

Premere sul telecomando 3 volte (hon meno):
3 « perimpostare F1il pulsante di controllo selezionato
« perimpostare F2 qualsiasi pulsante

Sull'indicatore apparira automaticamente:

« il numero senza punto, che si propone di assegnare nella memoria del azionamento
ad un telecomando non registrato (utilizzando il tasto o iI numero

4 puo essere selezionato tra quelli liberi)

« il numero con il punto. Il telecomando é gia registrato e dopo la conferma
verraeseguita la trascrizione completa dei comandi del telecomando con il
numero specificato!

5  Premereil pulsante per confermare la registrazione; dopo aver
premuto sull'indicatore apparira il numero con il punto

Dopo ~2 secondi avviene il passaggio automatico alla registrazione del
6 telecomando successivo (ripetere i passi 3-5).
Per uscire dal menu delle impostazioni premere il pulsante 3 volte |PR./<




F3 — Registrazione di quattro pulsanti di telecomando

con qualsiasi comando di controllo selezionato nell'impostazione
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All'accesso nell'impostazione per tutti i pulsanti del telecomando (b1—
b4) di default il valore del comando di controllo 00 (tav. 4).

Tavolo 6

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu
P2. Selezionare I'impostazione F3. Dopo che appare l'indicazione
dell'impostazione desiderata, premere il pulsante |ST,/»

Il display ~2 sec mostrera I'indicazione del primo pulsante b1 del
telecomando che indica l'ulteriore selezione del comando di controllo
per questo pulsante di telecomando

Utilizzare il pulsante o |CL./V per selezionare il comando di

controllo richiesto (tav. 4)

ATTENZIONE! Se al pulsante noné necessario assegnare un comando
di controllo, lasciare il valore 00

Premere il pulsante per confermare il
valore selezionato (ad esempio, 01); dopo aver premuto sull'indicatore
apparira il numero con il punto

Il display ~2 sec mostrera I'indicazione del secondo pulsante b2 del
telecomando che indica I'ulteriore selezione del comando di controllo per
questo pulsante di telecomando. Ripetere i passi 3 e 4 in sequenza per i
pulsanti di controllo b2, b3, b4

Dopo aver confermato con il pulsante ST./»/del comando selezionato del
pulsante b4 il display mostrera "rc" che significa attendere il segnale di
telecomando

Premere3 volte qualsiasi pulsante di telecomando

Sull'indicatore apparira automaticamente:

. il numero senza punto, che si propone di assegnare nella memoria
dell'azionamento ad un telecomando non registrato (utilizzando il tasto
il numero puo essere selezionato tra quelli liberi)

verra eseguita la trascrizione completa dei comandi del telecomando con il
numero specificato!

« il numero con il punto. Il telecomando é gia registrato e dopo la conferma,

Premere il pulsante [ST./»| per confermare la registrazione; dopo aver
premuto sull'indicatore apparira il numero con il punto (ad esmpio, il numero
01).

Dopo ~ 2 secondi avviene il passaggio automatico alla registrazione del
telecomando successivo con la combinazione impostata dei comandi

del pulsanti b1-b4 (ripetere i passi 7-9). waidﬁ dal menu delle
impostazioni premere il pulsante 3 volte PR./<




6.2.2. MODIFICA DEI COMANDI DEL RADIOCOMANDO REGISTRATO

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

F4 — Modifica dei comandi di controllo di tutti i pulsanti di telecomando in base al numero di
registrazione del telecomando

E necessario sapere il numero di registrazione del telecomando nell'unita di controllo!

TAN

Nessun telecomando richiesto

Tavola 7

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu P2.
Selezionare I'impostazione F4. Dopo che appare l'indicazione
dellimpostazione desiderata, premere il pulsante [ST./»]

Il display mostrera automaticamente il primo numero del telecomando
registrato in memoria (il numero con il punto, ad esempio, numero 01.).

Utilizzando il pulsante |OP. /A| o |CL. /¥ |selezionare il numero desiderato

del telecomando registrato.
Se nessun telecomando registrato sara l'indicazione no

Premere il pulsante [ST./» per confermare il numero del telecomando
registrato (ad esempio, numero 20.)

Il display ~2 sec mostrera I'indicazione del primo pulsante b1 del
telecomando

che indica I'ulteriore modifica del comando di controllo per questo pulsante
del telecomando.

Il display indichera il valore corrente del comando di controllo del
telecomando registrato (il numero con il punto, ad esempio, numero 00.)

Utilizzando il pulsante OP. /A| o selezionareil comando di control

richiesto (tav. 6).

ATTENZIONE! Se il pulsante non deve assegnare il comando di
controllo diverso, seguire immediatamente il passo successivo

Premere il pulsante ST./> per confermare
il comando selezionato (ad esempio, 10.); dopo aver premuto
sull'indicatore apparira il numero con il punto

Il display ~2 sec mostrera I'indicazione del primo pulsante b2 del
telecomando che indica I'ulteriore selezione del comando di controllo per
questo pulsante del telecomando. Ripetere i passi 5 e 6 in sequenza per i
pulsanti di controllo b2, b3, b4.

Dopo aver confermato con il pulsante del comando selezionato del
pulsante b4 il display mostrera I'indicazione F4.
Per uscire dal menu delle impostazioni premere il pulsante [PR./<J2 volte




Richiede il telecomando registrato!
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F5 — Modifica del comando di controllo del pulsante del telecomando registrato

Tavola 8

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu P2.
Selezionare I'impostazione F5. Dopo che appare l'indicazione
dell'impostazione desiderata, premere il pulsante |ST./»

Il display mostrera "rc" che significa attendere il segnale del telecomando

Premere sul telecomando 3 volte il pulsante del telecomando il
comando dello quale si deve modificare

HIl display ~ 2 sec indichera il numero del pulsante del telecomando
premuto (b1-b4), dopodiché verra indicato il valore corrente del comando
di controllo del telecomando registrato (il numero con il punto, ad esempio,
numero 00.).Se nessun telecomando registrato sara l'indicazione no

Utilizzando il pulsante o |CL. /| selezionare il comando di control

richiesto (tav. 4)

Premere il pulsante per confermare il
comando selezionato; dopo aver premuto sull'indicatore sara il numero
con il punto (ad esempio, 01.)

Dopo ~ 2 secondi avviene il passaggio automatico all'attesa del segnale del
telecomando. Se necessario, modificare il comando del pulsante di questo
o di un altro telecomando registrato (ripetere i passi 3-6).

Per uscire dal menu delle impostazioni premere il pulsante 3 volte

6.2.3. DETERMINAZIONE DEL NUMERO DI TELECOMANDI REGISTRATI

F6 — determinazione del numero di telecomandi registrati

Tavola 9

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu P2.
Selezionare I'impostazione F6. Dopo che appare l'indicazione
dell'impostazione richiesta, premere il pulsante

Il display mostrera il valore numerico con il punto (ad esempio, 10. - sono
registrati 10 telecomandi).

Se il telecomando non viene registrato, sul display viene visualizzata
I'indicazione 00.

Per uscire dal menu delle impostazioni premere 3 volte il pulsante |PR./<
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6.2.4. ELIMINAZIONE DI TELECOMANDO E DETERMINAZIONE DEL NUMERO DI REGISTRAZIONE DI
TELECOMANDO
F7 — Determinazione del numero di registrazione del telecomando in memoria
F8 — Eliminazione del telecomando tramite codice

& Richiede il telecomando registrato! >
Ta6nuya 10

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu P2.
1 Selezionare I'impostazione F7 o F8. Dopo che appare l'indicazione
dell'impostazione richiesta, premere il pulsante |S

Il display mostrera "rc" che significa attendere il segnale del telecomando

3 Premere sul telecomando 3 volte qualsiasi pulsante

Il display mostrera automaticamente il numero del telecomando
4 registrato in memoria (il numero con il punto, ad esempio, numero 01.).
Se nessun telecomando registrato sara I'indicazione no

Premere il pulsante per impostare F8. Il punto si spegnera
sull'indicatore che significa la rimozione del telecomando.

5 Dopo ~ 2 sec avviene il passaggio automatico all’attesa del segnale del
telecomando. Il display mostrera "rc". E possibile eliminare un altro
telecomando (ripetere i passi 3-5)

6 Per uscire dal menu delle impostazioni premere 3 volte il pulsante

F9 — Eliminazione del telecomando secondo il numero conosciuto di registrazione

& E necessario conoscere il numero di registrazione del telecomando nell’'unita di controllo!
Nessun telecomando richiesto.
Tavola 11

Accedere al menu delle impostazioni (tav. 3) e selezionare il menu P2.
1 Selezionare I'impostazione F9. Dopo che appare l'indicazione
dell'impostazione richiesta, premere il pulsante

d
F9

HIl display mostrera automaticamente il numero del telecomando registrato (ad

esempio, numero 01.). Utilizzando il pulsante o |CL./Vv| selezionare , N\
)

2 | il numero del comando di controllo da eliminare. Se il telecomando non viene 0-/'.['(
registrato, sul display viene visualizzata l'indicazione no

:
A

Premere il pulsante . Sul display si spegnera il punto vicino al numero
che significa eliminazione del telecomando

Dopo che appare l'indicazione F9 per uscire dal menu delle impostazioni

4 premere 2 volte il pulsante |PR,/<
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6.2.5. CANCELLAZIONE DI TUTTI | RADIOCOMANDI

FO— CANCELLAZIONE DI TUTTI | RADIOCOMANDI

& Con guesta operazione vengono cancellati tutti i radiocomandi registrati nell’'unita di controllo
Table 12

Accedere al menu delle impostazioni (Tab. 3) e selezionare il menu P2.
1 Selezionare 'impostazione FO. i
Dopo che appare 'impostazione desiderata, premere [SI",.I"}

Dopo che appare dL, premere ST, E}| & tenerlo premuto per circa

5 = finché sul display non appare un punting in basso a destra.
Tutti i radiccomandi sono in questo modo cancellati.

Dopo la comparsa della scritta FO, esci dal menu impostazioni premendo

3 2 volte PR/«

6.3 IMPOSTAZIONE DEI PARAMETRI DI FUNZIONAMENTO

La Tabella 13 fornisce una descrizione delie impostazioni, dei valori di impostazione e dei valori di
fabbrica al momento della consegna. Le variazioni di alcuni paramefri sono descritte nella Tabella 3.

Table 13
Selezione modello motore: 01— con finecorsa
Fo | modelli di motore con encoder sono seguiti MEcCicl 01.
dalla lettera E {230E - 400E) 02— con encoder
E1 Impostazione della direzione di apertura della porta.
Vedera la sezione "6.17. Impostazione della posizione finale delle porte al punto 2
= Regolazione delle posizioni di finecorsa del motore con finecorsa meccanici
Veders la sezione "6.17. Impostazione della posizione dei finecorza al punto 3
F3- Regolazione delle posizioni di finecorsa del motore con encoder
P Vedere la sezione "6.17. Impostazione della posizione dei finecorsa al punto 3
E4™ Regolazione di precisione della posizione
finale di apertura (LO) =F...0...F
2 Values with a'-'sign ad-
w8 Regolazione di precisione della posizione | i
Fs finale di chiusura (LC) just the position of doors
relative to value 0 {set 0.

Regolazione di precisione della posizione | position) in the closing
di spegnimento dell'ingresso “SE” elo del | 4iaction th i
F6™ |rallentamento (LS). e I e
Diventa attive quando le impostazioni P5-FT
o P53-F9 sono abilitate (ON).

the opening direction
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Impostazione per disabilitare il sistema di rilevamento ostacoli in apertura
(P5-F1). E progettata per eliminare I'attivazione falsa all'utilizzo del sistema di
rilevamento ostacoli integrato (P5-F1) all'apertura della porta. Viene regolata la
posizione dell'inizio del contatto di smorzatore (molle) della porta situato alla fine
dell'apertura. Da questa posizione fino all'apertura completa I'impostazione P5-
F1 sara disabilitata.

Dopo I'entrata nell'impostazione utilizzando il pulsante QP. /A] o [CL. /v
impostare la porta nella posizione richiesta e premere il pulsante ST, /> bef

confermare la posizione impostata. Il display mostrera l'indicazione P con il punto (P)

F9

Tempo di apertura parziale. L'apertura
viene eseguita dalla posizione della porta
chiusa tramite il comando d'ingresso P (tav. 01,02, 03 ... 30:
2, il connettore 20) o tramite il comando del | 01— 1sec
telecomando APRIRE PARZIALMENTE (tav.4) | 30— 30sec

no — disattivato

no.

P2

Impostazione del radiocomando. Vedi «6.2. Impostazione del radiocomando»

P3

F1

Modalita di funzionamento manuale. Il movimento
viene eseguito premendo e tenendo premuto il
dispositivo di controllo: solo i pulsanti dell’'unita

" o (Fig. 7),e CL./V (Fig. 8,9),di
ingressi delle connessioni OP e CL (Tav. 2, il no — disattivato
conn.ettore 20). Pgr arrestére o bloccare l'inizio de! \ on — attivato on.
movimento, solo i pulsanti e |ST./»|dell'unita

S sono attivi. | radiocomandi non funzionano.

porta. In caso di accesso da parte di persone non autorizzate, il loro controllo dovrebbe essere
impossibile, ad esempio installando un interruttore con chiave (tav. 2, il connettore 17).

In modalita di funzionamento manuale I'unita di controllo e gli altri dispositivi di comando devono
essere posizionati in un punto da cui sia possibile una buona vista del movimento della

ATTENZIONE! Se la modalita di funzionamento manuale ¢ disabilitata, & obbligato I'uso
dei dispositivi (i sistemi) di sicurezza di tipo C e D o E (EN 12453). La selezione di una
soluzione (il bordo di sicurezza e le fotocellule, le rige fotografiche o altro) e I'esecuzione
dei lavori (I'installazione, la regolazione, i controlli) vengono effettuati da specialisti
qualificati di un'organizzazione competente.

F3

Modalita di funzionamento collettivo. A
seconda che la modalita sia attivata o
disattivata, differisce la logica di
funzionamento dell'ingresso di connessione
SBS (tav. 2, il connettore 20) e il comando
PASSO A PASSO del radiocomando (tav. 4).

Attivata: con i comandi la sequenza di A
. ©np R no — disattivato
funzionamento sara "Aprire - Chiudere - ttivat no.
’ R - on — attivato
Aprire - Chiudere ..". | comandi non
vengono eseguiti in apertura. In chiusura il
comando causera l'arresto del movimento e
la successiva apertura completa.
Disattivata: con i comandi la sequenza di

funzionamento  sara "Aprire - Stop -
Chiudere - Stop - Aprire ..."

*

Solo per l'unita di controllo CU-TR230 con P1-F0-02 (per i modelli di azionamento con encoder). Per
I'azionamenti con interruttori (P1-F0-01) & necessario impostare l'interruttore dell’azionamento connesso
all'ingresso P.L (fig. 12).
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P3

F4

Funzionamento delle uscite del
connettore 7 (tav. 2)

F5

Funzionamento delle uscite del
connettore 8 (tav. 2)

F6

Funzionamento delle uscite del
connettore 9 (tav. 2)

ALUTECH

no — disattivato

01...16 — descritti
intav. 14

DOORSYSTEMS

no.

F8

Funzionamento degli ingressi SBS e OP
(tav. 2, il connettore 20). All'impostazione
delle uscite dei connettori 7-9 per il
funzionamento con regolazione bilaterale
(i valori 05 e 06, tav. 14), I'ingresso SBS
puo essere utilizzato per la direzione
ENTRATA, l'ingresso OP per la direzione
USCITA. | comandi controllo PASSO A
PASSO o APRIRE corrispondono ai
comandi del radiocomando (tav. 4)

01— SBSPASSO A
PASSO
OP APRIRE
02 — SBSPASSO A
PASSO
OP APRIRE
03 — OP PASSO A
PASSO

SBS APRIRE

01.

P4

F1

Periodo di pausa fino alla chiusura
automatica

F2

Periodo di pausa fino alla chiusura
automatica dopo l'attivazione delle
fotocellule connesse all'ingresso PH1.
(tav. 2, il connettore 20)

F3

Periodo di pausa fino alla chiusura
automatica dalla posizione dell’apertura
parziale. Viene eseguita se é stato
impostato il tempo di apertura parziale

no — disattivato
01,02, 03...99:
01— 1sec

99 — 99 sec

no.

della porta (P1-F9)

F4

Periodo di pausa fino alla chiusura
automatica dalla posizione dell’'apertura
parziale dopo l'attivazione delle fotocellule
connesse all'ingresso PH1 {tav. 2, il
connettore 20). Viene eseguita se & stato
impostato il tempo di apertura parziale della
porta (P1-F9)

Se viene attivata la chiusura automatica (€ impostato il periodo di pausa),
la funzione FOTOTEST verra automaticamente attivata (Iimpostazione P7-F3-on).
E obbligatoria la connessione delle fotocellule (fig. 16-18).

In posizione dell'apertura completa al conteggio del periodo di pausa fino alla
chiusura automatica, il comando di controllo APRIRE (i pulsanti, gli ingressi di
connessione, i radiocomandi) azzera il periodo di pausa e il conteggio riparte dall'inizio
(P4-F1, P4-F3). All'attivazione dell'ingresso S (tav. 2, il connettore 20), il conteggio del
tempo fino alla chiusura automatica verra azzerato e ripartira dall'inizio (P4-F1, P4-F3)
al ripristino dell'ingresso. Se non é stata impostata la chiusura automatica dopo
I'attivazione delle fotocellule (P4-F2-no, P4-F4-no), I'attivazione continua dell'ingresso
PH1 portera il conteggio dall'inizio dopo la fine del conteggio corrente di pausa
(I'attivazione non interrompe il conteggio).

3 secondi prima della fine del periodo di pausa per la chiusura automatica, il
semaforo diventera rosso, la lampada di segnalazione sara in funzione
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P5

Sensibilita di rilevamento ostacoli in

ALUTECH

no — disattivato

DOOR SYSTEMS

apertura. Durante I'apertura, il rilevamento 01,02, 03...99:

F1* ) o had no.**
dell'ostacolo portera all’arresto del 01 — min
movimento 99 — max
Sensibilita di rilevamento ostacoli in
chiustura. Durante la chiusura, il no — disattivato

" rilevamento dell'ostacolo portera 01,02, 03...99: .

F2 all'arresto e successiva apertura (il 01 — min no.

valore di apertura viene impostata con 99 — max

P5-F5)

Le impostazioni F1, F2, F6 (il menu P5) si riferiscono al funzionamento del sistema di
rilevamento ostacoli integrato nell’unita di controllo. La presa di decisione sulla necessita di

regolare e impostare F1, F6 (in apertura) e F2 (in chiusura) viene effettuata dal
personale qualificato (EN 12635) di un'organizzazione competente.

Le impostazioni si utilizzano per aumentare la sicurezza: ad esempio, in chiusura della porta oltre a
bordo di sicurezza o in apertura della porta nel caso in cui ci siano i fori nella tela superiore a 50 m

o le parti sporgenti a cui una persona potrebbe aggrapparsi per stare in piedi.

Nell'utilizzo delle impostazioni deve essere garantito il funzionamento corretto e sicuro del
sistema di azionamento secondo le normative vigenti (EN 12453), esclusi lesioni e danni,
attivazioni falsi. Dopo la regolazione, sono richieste le misurazioni secondo il metodo degli atti

normativi.
F3 Tempo di funzionamento in apertura 01, 02, 03...99:
01— 1sec, 99.
F4 Tempo di funzionamento in chiusura 99 — 99 sec

In P5-F3 e P5-F4 viene impostato il tempo di movimento continuo della porta tra le posizioni

finali. Il tempo di funzionamento deve essere sufficiente per I'apertura e la chiusura
completa (si consiglia di impostare il tempo piu lungo di 3-5 secondi). Se il tempo di
funzionamento impostato & inferiore al tempo necessario per I'apertura e la chiusura
completa della porta, il movimento della tela della porta si arresta col decorso del tempo
di funzionamento

Tempo di apertura (inversione) dopo
I'attivazione del dispositivo di sicurezza in

01 — aperturafinoa

chiusura. L'apertura automatica viene posizione
F5 eseguita dopo 'attivazione degli ingressi finale 01.
PH1 e SE (tav. 2, il connettore 20), del 02 — apertura ~2 sec
sistema di rilevamento ostacoli integrato 03 — apertura~1 sec
(P5-F2))
Sensibilita di rilevamento ostacoli no — disattivato
all’inizio dell’apertura. L'impostazione
F6* permette al sistema integrato nell'unita di 01,02, 93“'99: no.**
controllo di rilevare un ostacolo proprio 01 —min
99 — max

all'inizio dell'apertura

* Solo per I'unita di controllo CU-TR230-868.

** L'unita suggerira un valore (I'indicazione del valore senza punto) da cui si consiglia di iniziare le impostazioni e
verifiche.

23



F7

Disattivazione del bordo di sicurezza in
prossimita del pavimento. Quando
l'impostazione viene attivata, il funzionamento
dell'ingresso SE disattiva (tav. 2, il connettore 20)
in prossimita del pavimento. Per azionamenti con
interruttori, la posizione di arresto viene impostata
dall'interruttore dell'azionamento connesso
all'ingresso 5.L (fig. 12). Per azionamenti con
encoder, la posizione di arresto viene impostata
dall’'unita automaticamente dalla posizione finale
impostata per la chiusura della porta, la possibilita
di correzione della posizione (P1-F6)

ALUTECH

no — disattivato
on — attivato

DOORSYSTEMS

no.

L'altezza dal pavimento, dopo la quale disattiva il funzionamento dell'ingresso SE, deve

essere inferiore a 50 mm. Dopo aver impostato la disattivazione del bordo e di ogni modifica

modifica (impostazione) della posizione finale della porta chiusa, & necessario effettuare
un controllo per confermare la conformita alle norme di sicurezza (EN 12453). L'oggetto
di altezza 50 mm, posto al pavimento, deve essere rilevato al contatto con il bordo

P5
inferiore della tela della porta (la porta si ferma e si apre). Si controlla al centro e lungo i
bordi della tela della porta.
no — disattivato
F8* Velocita bassa all'inizio della chiusura 01,02...05: no.
01— 1sec
05 — 5 sec
Velocita bassa in pr ita del pavi t
Quando l'impostazione ¢ attivata, la posizione o
Fo* della partenza a bassa velocita viene impostata no — disattivato no.
allo stesso modo come l'impostazione P5-F7 (la on — attivato
posizione di inizio dell'impostazione ¢ la stessa)
Quando l'impostazione ¢ attivata assicurarsi che la porta si fermi nelle posizioni finali
richieste (la sezione 6.1, p. 4)
Funzione FOTOTEST. Quando l'impostazione &
attivata, all'inizio del movimento viene eseguita
una verifica automatica del funzionamento
k3 dglle fotocellule connesse all'ingresso PH1 (tav. | ho — disattivato no
2f il connettore 20)'. i . i on — attivato -
Fig. 16-18 - Esempi degli schemi di connessione
dei dispositivi di sicurezza all'ingresso PH1 per
I'esecuzione del controllo automatico
La funzione FOTOTEST non si puo disattivare (no) se la chiusura automatica é attiva
P7 | (il periodo di pausa € impostato nelle impostazioni P4)
Bordo di sicurezza (I ingresso SI?, tav. 2,00 g — 8,2 kOhm
Fa connettore 20). Viene impostato il tipo del 02— OSE 01
bordo di sicurezza: il bordo resistivo (8,2 kQ) . :
o il bordo optoelettronico (OSE) (optosensori)
Il funzionamento dell’ingresso A (tav. 2, il | OP — direzione
connettore 20). L'ingresso di controllo di apertura
F5 funzi o A R o OP.
unziona sia in direzione di apertura che in | CL — direzione
direzione di chiusura di chiusura

*

Solo per I'unita di controllo CU-TR230.
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Tempo di sosta dell'inizio del movimento (il
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tempo di  funzionamento preliminare | no — disattivato
dell'indicazione  luminosa).  Durante |l 01.02...10:
F2 conteggio del tempo di sosta, la lampada di PEE T no.
segnalazione sara accesa, il semaforo sara | 01—1sec
rosso, segnalando linizio imminente del | 10— 10sec
movimento
Tempo di funzionamento | 00, 01... 99:
dell'illuminazione dopo I'arresto del | 9o — dopo lafine
movimento. Il tempo di funzionamento della del movimento dis-
F3 lampada di illuminazione viene impostato nel attivato (0 sec) 00.
caso di impostazione appropriata delle uscite | g1 __ 10 sec
dei connettori 7-9 (il valore 02, tav. 14). 99 — 990 sec (16,5 min)
Durante il movimento e durante il tempo di sosta dell'inizio del movimento (I'impostazione
P8-F2), &€ impossibile spegnere la lampada di illuminazione tramite il comando del
radiocomando (il valore del comando SPEGNERE ILLUMINAZIONE, tav. 4)
Tempo di funzionamento | no — lampada di
dell’illuminazione dopo il comando del illuminazione non
radiocomando ACCENDERE si spegne conil
P8 ILLUMINAZIONE. Il tempo di funzionamento tempo (si spegne
Fa della lampada di illuminazione viene solo al comando no.
impostato nel caso di registrazione del del telecomando)
telecomando per il controllo 01,02...99;
dell'illuminazione (il comando | o'
ILLUMINAZIONE, tav. 4) 99 — 99 min
Tempo di funzionamento CARICO N21 dopo
il comando del radiocomando CARICO N1
ATTIVARE. Il tempo di funzionamento delle
F7 uscite dei connettori 7-9 (il valore 13, tav. 14) | N0 — carico nonssi
viene impostato nel caso di registrazione del spegne conil
telecomando per controllo carichi (il comando tempo (si
CARICO Ne1, tav. 4) spegne solo al
comando del no.
Tempo di funzionamento CARICO N22 dopo telecomando)
il comando del radiocomando CARICO N°2 | 1 02...99:
ATTIVARE. Il tempo di funzionamento delle 01 — 1 min
F8 uscite dei connettori 7-9 (il valore 14, tav. 14) 99 — 99 min
viene impostato nel caso di registrazione del
telecomando per controllo carichi (il comando
CARICO N22, tav. 4)
Fo Ripristino delle impostazioni di fabbrica. Vedi la sezione «6.4. Ripristino delle
PO impostazioni di fabbrica»
F1 Contatore di cicli. Vedi la sezione «6.5. | dati del contatore di cicli»

La tavola 14 descrive le modalita di funzionamento

delle uscite dei connettori 7-9 (fig. 8,9). Impostando il
valore (P3-F4 ... F6), le uscite dei connettori (i
contatti relé dell’'unita di controllo) vengono attivati
secondo la logica impostata. La figura mostra lo stato
normale delle uscite (i contatti relé dell'unita di

controllo).

JNC:JXJ ]
COM_ %2 |m
L

NO

7-9

X1 |m

NO — il contatto normalmente aperto

NC — il contatto normalmente chiuso
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Tavola 14
Lampada di segnalazione. Verra attivata durante il movimento e durante il tempo di

sosta del movimento (I'impostazione P8-F2, tav. 13).
Fig. 19 - esempio di connessione di una lampada di segnalazione

02

Lampada di illuminazione. Verra attivata durante il movimento e durante il tempo
successivo all'arresto del movimento (I'impostazione P8-F3, tav. 13). In assenza del
movimento, la lampada di illuminazione puo essere attivata dal comando del
radiocomando (i comandi di controllo ILLUMINAZIONE, tav. 4) con le impostazioni del
tempo di risposta (I'impostazione P8 -F4, tav. 13).

Fig. 19 - esempio di connessione di una lampada di illuminazione

03

Semaforo unilaterale (I'indicazione di apertura completa). Viene attivato
dopo I'apertura completa.
Fig. 20 - esempio di connessione di un semaforo

04

La chiusura completa non disponibile. Verra attivato sempre, tranne la chiusura
completa in modalita standby.

Fig. 21 - esempio di connessione di un semaforo utilizzando il secondo connettore (il
secondo relé) per spegnere il semaforo (di colore rosso) in chiusura completa.

05

ATTENZIONE! Con la regolazione
bilaterale, lo specialista determina
lo schema di controllo ottimale e

i requisiti per la sicurezza
operativa.

Semaforo per USCITA con regolazione
bilaterale. Sara attivato dopo I'apertura
completa dai comandi di controllo USCITA
PASSO A PASSO e APRIRE USCITA.

06

Semaforo per ENTRATA con regolazione
bilaterale. Sara attivato dopo I'apertura Fig.22, 23 - esempi di connessione di
completa dai comandi di controllo ENTRATA due semafori con regolazione
PASSO A PASSO e APRIRE ENTRATA. bilaterale.

07

La chiusura completa non disponibile. Verra attivato sempre, tranne la chiusura
completa in modalita standby.

Fig. 23 - esempio di connessione di due semafori utilizzando il terzo connettore (il terzo
relé) per spegnere i semafori (di colore rosso) in chiusura completa.

08

La posizione finale APERTO. Attivazione in posizione dell’apertura completa.

09

La posizione finale CHIUSO. Attivazione in posizione della chiusura completa

Segnale dopo il comando APRIRE. Attivazione - 1 sec dopo ogni comando
di controllo APRIRE

Segnale dopo il comando CHIUDERE. Attivazione - 1 sec dopo ogni comando
di controllo CHIUDERE

Segnale dopo il comando di controllo. Attivazione - 1 sec dopo ogni comando
di controllo (APRIRE, CHIUDERE, STOP, ILLUMINAZIONE, ecc.)

Carico N2 1. Attivazione al comando del radiocomando (i comandi di controllo CARICO
Ne 1, tav. 4) durante il tempo di risposta configurato (I'impostazione P8-F7, tav. 13)

Carico N2 2. Attivazione al comando del radiocomando (i comandi di controllo CARICO
Ne 2, tav. 4) durante il tempo di risposta configurato (I'impostazione P8-F8, tav. 13)
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15 La posizione PARZIALMENTE APERTO. Attivazione nella posizione dell’apertura
parziale dopo il comando di controllo APRIRE PARZIALMENTE
FOTOTEST. Attivazione prima di inizio del movimento dopo ogni comando
di controllo CHIUDERE durante il controllo del funzionamento del dispositivo
di sicurezza connesso all'ingresso PH1 (tav. 2, il connettore 20).
16 & ATTENZIONE! La funzione FOTOTEST deve essere attivata nelle impostazioni
(P7-F3, tav. 13).
Fig. 18 - esempio di connessione delle righe fotografiche con il contatto TEST
per controllo automatico del funzionamento

6.4 RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

Il ripristino delle impostazioni di fabbrica ripristina le impostazioni ai valori di default al momento
della consegna dell'unita di controllo (tav. 13).

ATTENZIONE! Le impostazioni per le posizioni della porta non verranno salvate. Per regolare
le posizioni della porta, seguire i passi della sezione “6.1. Regolazione delle posizioni finali della
porta”.

| radiocomandi registrati in precedenza e i dati del contatore di cicli (tav. 16) verranno salvati.

B b

Tavola 15

1 Tenere premuto il pulsante [PR./<] per 5 sec fino a quando non si
accede al menu delle impostazioni

2 Dopo che appare l'indicazione P1, premere il pulsante m

3 Dopo che appare l'indicazione PO, premere il pulsante |ST./»|

4 Dopo che appare l'indicazione FO, premere il pulsante [ST./»

Dopo che appare l'indicazione “- -*, tenere premuto il pulsante (ST./»
5 per 5 sec fino a quando un punto appare sul display, il che significa
il ripristino di tutte le impostazioni

Dopo che appare l'indicazione FO per uscire dal menu premere

o 2 volte il pulsante |PR./<
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A Il numero dei cicli eseguiti viene visualizzato in sei cifre nell'impostazione quando il display

cambia l'indicazione (massimo 999.999 cicli).

Esempio:@— il valore del contatore di 123 456 cicli.

Tavola 16

1 Tenere premuto il puls.ante PR/( per 5 sec fino a quando non si
accede al menu delle impostazioni

2 Dopo che appare l'indicazione P1, premere il pulsante

3 Dopo che appare l'indicazione PO, premere il pulsante [ST./»

4 Dopo che appare l'indicazione FO, premere il pulsante |CL./V

5 Dopo che appare l'indicazione F1, premere il pulsante (ST./»

Il display mostrera due cifre con due punti (ad esempio, 1.2.).
Queste sono le prime due cifre del contatore.
Per vedere le due cifre successive del contatore (la terza e la

quarta), premere il pulsante

Il display mostrera due cifre successive con un punto al centro (ad
esempio, 3.4).
Per vedere le ultime due cifre del contatore (la quinta e la sesta),

premere il pulsante

Il display mostrera le ultime due cifre con un punto alla fine (ad
esempio, 5 6.).

Utilizzando il pulsante [OP, /A| o [CL./¥] & possibile rivedere le cifre

del contatore

9 Per uscire dal menu delle impostazioni premere 3 volteil pulsante PR, /<
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Tavola 17 — LED 19 (fig. 8, 9)

Comando di radiocomando (il LED si illumina in rosso se il
telecomando non é registrato o al pulsante del
LR telecomando non ¢é assegnato il comando di controllo/ si Viene fornito| Non viene
illumina in verde se al pulsante del telecomando & fornito
assegnato il comando di controllo)
LOoP Comando all’apertura (I'ingresso OP, il connettore 20) Viene fornito ;\:ﬁ:i)‘/;ene
LCL Comando alla chiusura (I'ingresso CL, connettore 20) Viene fornito ;\(I)c;:i}(/;ene
Comando all'apertura, l'arresto, la chiusura ) .| Non viene
LSBS : L ' Viene fornito i
(l'ingresso SBS, il connettore 20) fornito
X . X .. | Nonviene
LP Comando all'apertura parziale (Iingresso P, connettore 4) | Viene fornito fornito
Dispositivo di sicurezza in catena STOP:
. I ingresso S, il conn‘ettore 29 £ stato Non & stato
LS « il connettore 18 oi contatti I N_S 1 O_S del connettore . ttivat
X . s X attivato attivato
11 (la sezione «5.2. Connessione di interruttori/
di azionamento di encoder»)
LA Comando all'ingresso A (il connettore 20) Viene fornito| Non.V|ene
fornito
LPH1 Dispositivo di sicurezza fotocellule E stato Non é stato
(I'ingresso PH1, il connettore 20) attivato attivato
Posizione finale CHIUSO (per I'azionamento con . .
. . L . Chiuso Non chiuso
LcL interruttori I'ingresso CL.L, il connettore 16)
Posizione finale APERTO (per I'azionamento con interruttori
, . . Aperto Non aperto
LopL I'ingresso OP.L, il connettore 16) P P
Disattivazione del sistema di rilevamento ostacoli integrato
LP.L* P5-F1 (tav. 13). Per azionamento con interruttori 'apertura | Disattivato | Non disattivato
dell'ingresso PL, il connettore 16
Disattivazione del bordo di sicurezza P5-F7 (tav. 13) e/o
L5.L accen§|one di velouta' bassa PS—'Fl9. ) Disattivato | Non disattivato
Per azionamento con interruttori I'apertura dell'ingresso
5.L, il connettore 16

* Solo per unita di controllo CU-TR230-868.
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Tavola 18 — Indicazione del display del quadro di comando 14 (fig. 8, 9)

Stato di standby (si illumina un punto sul display)

DF Apertura
rL Chiusura
Posizione finale APERTO

(per I'azionamneto con interrutore € attivato I'ingresso OP.L, il connettore 20)

Posizione finale CHIUSO
(per I'azionamneto con interrutori & attivato I'ingresso CL.L, il connettore 20)

Posizione dell’apertura parziale (su comando dell'ingresso P del connettore 20
o su comando di APRIRE PARZIALMENTE del radiocomando)

Comando di apertura emesso

Comando di chiusura emesso

Arresto del movimento tramite il comando di controllo STOP

Comando di apertura emesso dall'ingresso A (il connettore 20)

Comando di controllo emesso dall'ingresso P (il connettore 20)
o il comando APRIRE PARZIALMENTE emesso dal radiocomando

L'ingresso A attivato (il connettore 20)

Il funzionamento dei dispositivi di controllo & bloccato. | contatti del
connettore 17 (LOCK) sono chiusi (tav. 2)

Au

Conteggio del periodo di pausa fino alla chiusura automatica

En

Errore delle posizioni finali
Per I'azionamento con interruttori puo essere quanto segue :
- gliinterrutori delle posizioni finali sono aperti/attivati I'ingresso OP.L
e l'ingresso CL.L (il connettore 16)
« il valore 01 non € impostato nell'impostazione P1-FO (tav. 13)
Per I'azionamento con encoder puo essere quanto segue: le posizioni finali non sono
impostate (la sezione "6.1. Impostazione delle posizioni finali della porta", p. 3)

EF*

Rilevamento ostacoli tramite il sistema di sicurezza integrato

EC

Dispositivo di sicurezza attivato / le fotocellule (I'ingresso PH1, il connettore 20)

Ed

Bordo di sicurezza attivato (I'ingresso SE, il connettore 20)

EY

Errore di controllo FOTOTEST (tav. 13, P7-F3)

* Solo per unita di controllo CU-TR230-868 (le impostazioni P5-F1, P5-F2).
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Dispositivo di sicurezza attivato in catena STOP:
E 5 - lingresso S, il connettore 20
« il connettore 18 o i contatti IN_S n O_S del connettore 11
(la sezione «5.2. Connessione di interruttori/di azionamento di encoder»)

E I_- Arresto del movimento alla fine del tempo di lavoro (le impostazioni P5-F3, P5-F4)

E Senso di rotazione dell'azionamneto errato
r (la sezione "6.1. Regolazione delle posizioni finali della porta", p.2 e p. 3)

Nessun segnale dall'encoder dell'azionamento: la connessione dell’encoder errata o
EE interrotta, il malfunzionamento. L'impostazione P1-F0 non impostata sul valore 02
(tav. 13) per I'azionamento con encoder

El Bassa tensione di rete o guasto dell'unita (il fusibile T1 A, tav. 20)

8. COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO

E una fase importante nell'installazione di un sistema di azionamento:

Leggere la sezione “1. Norme di sicurezza e avvertenze”. Tutte le regole e i requisiti

devono essere rispettati.

Leggere i manuali dei dispositivi del sistema di azionamento (I'azionamento elettrico, i
dispositivi di sicurezza, i comandi, ecc.). Tutte le regole e i requisiti specificati nei manuali
devono essere rispettati.

Assicurarsi a sua volta che all'azionamento sbloccato e al trasferimento dell'azionamento in

* modalita di comando manuale di emergenza a catena, la porta non si muove quando

vengono emessi i comandi di controllo. Sul display dell'unita visualizza l'indicazione
adeguata (tav. 18):

— E0 — per I'azionamento con interruttori,

— E5 — per I'azionamento con encoder.

Mettere I'azionamento e la porta in regime di funzionamento. Eseguire il ciclo completo
"apertura-chiusura" utilizzando il dispositivo di comando (i pulsanti di comando, il
radiocomando). Assicurarsi che la porta si muova nella giusta direzione e si fermi nelle
posizioni finali (la sezione "6.1. Regolazione delle posizioni finali della porta", p. 4), la porta si
muove in modo uniforme. Eseguire diversi cicli completi per identificare i difetti possibili di
installazione, le regolazioni e le impostazioni errate, per assicurarsi che i dispositivi di fissaggio
siano sicuri e che la porta, I'azionamento e I'unita di controllo funzionino correttamente.

Verificare I'esecuzione corretta dei comandi di controllo (I'apertura, la chiusura, I'arresto del
movimento) dei dispositivi di controllo applicati. Il funzionamento dei dispositivi di
comando deve corrispondere ai comandi degli ingressi di comando (tav. 2) e ai comandi dei
radiocomandi registrati (tav. 4) secondo le impostazioni specificate (la sezione "6.3.
Impostazione dei parametri di funzionamento").

. Verificare il funzionamento corretto e preciso dei dispositivi di indicazione luminosa utilizzati

(la lampada di segnalazione, il semaforo). Il funzionamento dei dispositivi di indicazione
luminosa deve corrispondere alle impostazioni effettuate (la sezione "6.3. Impostazione dei

parametri di funzionamento").
Verificare il funzionamento corretto di ogni dispositivo di sicurezza connesso (il bordo di

sicurezza, le fotocellule, il dispositivo dell’arresto di movimento, ecc.). Assicurarsi che le
azioni dell’unita di controllo siano corrette. Ad esempio, all'attivazione del dispositivo di
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sicurezza in chiusura il movimento viene arrestato e I'apertura successiva. Se la porta é
dotata del cancelletto, al cancelletto aperto non dovrebbe essere alcun movimento della
porta. L'attivazione dei dispositivi di sicurezza viene visualizzata con l'indicazione dell’'unita
di controllo (tav. 17.18).

Verificare il funzionamento corretto delle fotocellule (I'ingresso PH1 / tav. 2, il connettore 20)
per la conformita ai requisiti delle norme (EN 12453, EN 12445) e per I'assenza di interazione
con gli altri dispositivi utilizzando appositi campioni di controllo (i requisiti ai campioni sono
indicati dalla norma EN 12445). | campioni devono essere rilevati da fotocellule su tutta la
larghezza dell'apertura della porta.

Quando si utilizzano i dispositivi di contatto di sicurezza (il bordo di sicurezza), & necessario
rispettare i requisiti della norma di sicurezza EN 12453 sulla limitazione della forza d'urto.
L'oggetto di altezza di 50 mm posto al pavimento deve essere rilevato al contatto con il bordo
inferiore della tela della porta (la porta si ferma e si apre). Si controlla al centro e lungo i bordi
della tela della porta.

Quando si applica l'impostazione del limite della forza di apertura (tav. 13, P5-F1), &
necessario rispettare i requisiti della norma di sicurezza EN 12453. Verificare che I'arresto
manuale dell'apertura della porta arresti il movimento.

Al termine della verifica assicurarsi che tutte le coperture rimosse, gli elementi di
protezione e di fissaggio dell’'unita di controllo e degli altri dispositivi precedentemente
rimossi o aperti siano stati installati sul suo posto.

La messa in servizio del sistema di azionamento puo essere effettuata solo dopo il collaudo
riuscito. La messa in servizio parziale o il funzionamento temporaneo non sono consentiti.

« Preparare e conservare la documentazione tecnica per il kit di automazione. La documentazione
dovrebbe contenere: un manuale per l'installazione e il funzionamento, un programma di
manutenzione, uno schema del sistema di azionamento e cablaggio elettrico.

Consegnare all'utente (al proprietario) I"'Istruzione per il montaggio e per I'uso”

compilato).

Preparare un "Programma del servizio di manutenzione" e consegnare all'utente (al proprietario).
Informare sulle regole di manutenzione.

Istruire il proprietario dei pericoli e dei rischi esistenti, nonché delle regole per un funzionamento
sicuro. Informare il proprietario della necessita di informare le persone che gestiscono la

porta riguardo ai pericoli e ai rischi esistenti, nonché alle regole per un funzionamento

sicuro. Le persone che gestiscono la porta devono confermare con una firma personale di
conoscere le regole di funzionamento sicuro.
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MANUTENZIONE

Eseguire la manutenzione ordinaria sull'intero sistema di azionamento almeno ogni 6 mesi o
dopo 6.000 cicli di lavoro completi:

Leggere la sezione “1. Norme di sicurezza e avvertenze”. utte le regole e i requisiti

devono essere rispettati.

Leggere i manuali dei dispositivi del sistema di azionamento (I'azionamento elettrico,
i dispositivi di sicurezza, i comandi, ecc.). Tutte le regole e i requisiti specificati nei
manuali devono essere rispettati.

Eseguire l'ispezione esterna per l'integrita e l'assenza dei guasti della porta, I'azionamento,

i dispositivi del sistema di azionamento.

Pulire l'unita di controllo e i dispositivi del sistema di azionamento da polvere, sporco, umidita.
Non utilizzare getti d'acqua, detergenti ad alta pressione, acidi o alcali per

la pulizia.

Eseguire l'ispezione visiva dei componenti dell'azionamento e dell’'unita di controllo per verificare
la presenza di corrosione e ossidazione. Stabilire la necessita di riparazione (sostituzione

di tutte le parti e gruppi che non garantiscono I'affidabilita sufficiente).

Verificare I'integrita dei cavi elettrici e I'affidabilita delle connessioni.

Assicurarsi che gli accoppiamenti filettati siano adeguatamente serrati (i bulloni, le viti
i dadi di fissaggio dell'azionamento, i fissaggi dell'unita di controllo, i fissaggi dei
dispositivi del sistema di azionamneto, ecc.).

Controllare secondo le istruzioni nella sezione “8. Verifica lavori e messa
in servizio”.

Compilare le informazioni nella sezione “14. Informazioni sul lavoro svolto" del manuale.
Indicare il numero corrente di cicli eseqguiti (la sezione "6.5. Dati del contatore di
cicli").

Dopo la fine della vita utile o della risorsa del prodotto, lo specialista dovrebbe valutare
la possibilita di utilizzazione ulteriore e la necessita di riparazioni (sostituzione dei gruppi
e delle parti piu critiche).
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ELIMINAZIONE

ATTENZIONE! Per la ricerca della causa del funzionamento non corretto o del malfunzionamento
fare riferimento alla descrizione delle indicazioni dell’'unita di controllo: LED (tav. 17) e display (tav. 18).
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ATTENZIONE! In caso di malfunzionamento che non puo essere eliminato utilizzando
le informazioni contenute in presente manuale, &€ necessario contattare

il servizio di assistenza.

HeT nHankauum 6noka
ynpasneHus

Nessuna
tensione di rete

Tavola 19

Verificare la tensione di rete

Nessuna connessione
direte

Controllare le connessioni dei cavi
con la tensione di rete (la sezione
5.1)

Il fusibile
& bruciato

Controllare i fusibili di rete
dell’'unita di controllo (tav. 20)

L'azionamento non
funziona (é presente
l'indicazione dell'unita
di controllo EO o E5)

Il tipo di azionamento con
interruttori e selezionato in
modo errato nelle
impostazioni

Controllare il tipo di azionamento
nell'impostazione P1-FO (tav. 13)

Errore in connessione
elettrica

Controllare le connessioni di
interruttori/di encoder degli
azionamenti (la sezione 5.2)

Attivazione dei
dispositivi di arresto del
movimento (ad esempio,
il sensore del cancelletto

Assicurarsi che gli ingressi dei
dispositivi con il contatto
normalmente chiuso siano chiusi
(I'ingresso S, il connettore 20 (tav. 2))

Azionamento
sbloccato

Controllare che
I'azionamento sia bloccato (il
manuale dell'azionamento)

Azionamento in
modalita dell'utilizzo
del comando manuale
di emergenza a catena

Controllare la posizione delle
maniglie del gruppo con la
catena dell’azionamento (il
manuale dell'azionamento )

Posizioni finali
dell’azionamento con
encoder non sono impostate

Esequire la regolazione delle
posizioni finali dell'azionamento
(la sezione 6.1, p.2 e p. 3)

L'azionamento con encoder non
funziona (e presente l'indicazione
dell'unita di controllo EE)

Direzione di apertura
dell'azionamento
errata

Verificare la direzione di apertura
P1-F1 (la sezione 6.1, p. 2)

Verificare  l'installazione  corretta
dell'azionamento relativamente alla
porta (la sezione 6.1, p. 3)

Nessun segnale
dall'encoder

Controllare la connessione
dell'encoder
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La porta non viene controllata dal
radiocomando (l'indicatore sul
telecomando "non siillumina o si
illumina con luce pallida", la
distanza operativa del telecomando
é breve)

La batteria del
radiocomando e
scarica
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Controllare la batteria del
telecomando, se necessario
sostituirla (vedere il manuale
del radiocomando)

Con l'uso frequente la porta si
ferma durante il movimento, i
comandi di controllo non portano
al movimento della porta succesivo.
Per gli azionamenti della serie TR
(400 V 3 ~) & presente l'indicazione
EO (nl'azionamento con interruttori)
o E5 (I'azionamento con encoder)

Il fusibile termico del
motore  elettrico &
attivato

Dare al motore elettrico il tempo di
raffreddarsi.

In chiusura avviene
I'arresto del movimento e
I'apertura successiva

1l dispositivo di
sicurezza € attivato in
chiusura

Eliminare gli ostacoli al movimento
della tela della porta

Controllare il funzionamento delle
fotocellule, del bordo di sicurezza o
degli altri dispositivi (ingressi PH1 e
SE, il connettore 20 (tav. 2))

L'unita di controllo non risponde
in chiusura ad un’ostacolo
sull'asse ottico delle fotocellule

Trasgressione alle
condizioni di
funzionamento delle
fotocellule, interazione
con gli altri dispositivi

Assicurarsi che non vi siano le
riflessioni eventuali di raggi
infrarossi delle fotocellule,
I'interazione con le altre
fotocellule,la luce solare diretta sul
ricevitore delle fotocellule

Fotocellule difettose

Controllare la funzionalita delle
fotocellule,
sostituirli se necessario

Tavola 20
Per accedere, svitare le due
CU-TR230-868 viti 3, rimuovere i connettori T6,3A250VAC 2
. . . @5x20
e il coperchio 5 (Fig. 8)
Per accedere, svitare le due
viti 3, rimuovere i connettori
e il coperchio 5 (Fig. 9).
CU-TR400-868 P g T10A 500V AC 3
ATTENZIONE! Utilizzare i 26,3x32
fusibili riempiti con sabbia
quarzosa
TO0,8A 250V AC(FUT)
Per l'accesso, svitare le quattro @5x20 per CU-TR230 1
CU-TR230-868 / CU- viti 6, rimuovere i conpetton eil 26,3x32 per CU-TR400
TRA00-868 coperchio 13 (fig. 8/ fig. 9)
T1A250VAC (FU2) 1
@5%20
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STOCCAGGIO, TRASPORTO E SMALTIMENTO

Lo stoccaggio del prodotto deve essere effettuato in forma imballata nei locali chiusi e
asciutti, alla temperatura dell'aria di 0 ... + 25 ° C e l'umidita relativa dell'aria non superiore
all'80%, in assenza di impurita acide, alcaline e altre impurita aggressive nell'aria. Evitare
I'esposizione alle precipitazioni, alla luce solare diretta. La durata di stoccaggio e di 3 anni
dalla data di produzione. Il trasporto puo essere effettuato da tutti i tipi di trasporto coperto
terreste con eccezione di urti e di movimenti all'interno del veicolo.

riciclaggio e smaltimento in vigore nel paese del consumatore. La batteria usata
del radiocomando deve essere utilizzata in appositi contenitori per la raccolta. Il

HEE prodotto non contiene metalli preziosi e sostanze che rappresentano un pericolo
per la vita, la salute umana e I'ambiente.

E Smaltimento viene eseguita in conformita agli atti normativi in materia di

OBBLIGAZIONI DI GARANZIA

. L'efficienza del prodotto € garantita in osservanza delle regole per la sua
conservazione, il trasporto, la regolazione, il funzionamento; quando esegue
l'installazione e la manutenzione (tempestiva e corretta) da un'azienda specializzata in
sistemi di automazione e autorizzata ad eseguire l'installazione e la manutenzione.

« Il periodo di garanzia & di e inizia dalla data di consegna del prodotto al
Cliente o dalla data di produzione se la data di consegna € sconosciuta.

« Durante il periodo di garanzia i malfunzionamenti derivanti dalla colpa del Produttore vengono
eliminati dal servizio di assistenza che esegue la manutenzione durante il periodo di garanzia.

Nota: le parti sostituite in garanzia diventano di proprieta del servizio di assistenza che ha
eseguito la riparazione del prodotto.

- La garanzia del prodotto non e fornita nei casi di:

— violazione delle norme per lo stoccaggio, il trasporto, il funzionamento e l'installazione del prodotto;

— installazione, regolazione, riparazione, reinstallazione o modifica del prodotto da parte
delle persone non autorizzate ad eseguire tali lavori;

— danni al prodotto causati da un funzionamento instabile della rete di alimentazione o dalla
non corrispondenza dei parametri di rete elettrica con i valori stabiliti dal
Produttore;

— danni al prodotto causati dalla penetrazione dell'acqua;

— circostanze di forza maggiore (gli incendi, i colpi di fulmine, le inondazioni, i terremoti
e le altre calamita naturali);

— danni da parte del consumatore o dei terzi alla costruzione del prodotto;

— nascita dei malfunzionamenti e dei difetti dovuti alla mancanza di manutenzione programmata
e di ispezione del prodotto;

— non si applica alla batteria;

— assenza dell’istruzione compilata.

Le informazioni sul servizio sono disponibili all'indirizzo:

http://www.alutech-group.com/feedback/service/
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CERTIFICATO DI MESSA IN FUNZIONE

Numero di matricola e data di produzione

dati dall'etichetta del prodotto

Informazioni sull'azienda autorizzata ad eseguire l'installazione e la manutenzione

nome, indirizzo e telefono

Data di installazione

giorno, mese, anno

LS. Firma della persona
responsabile dell'installazione

firma per esteso nome e cognome

Il Consumatore (il Cliente) ha verificato la completezza, ha letto e concordato i termini e le
condizioni della garanzia, non ha le pretese sull'aspetto del prodotto. Il prodotto € montato e
regolato secondo i requisiti stabiliti ed e riconosciuto idoneo all'uso. Il consumatore & stato
informato dei pericoli e dei rischi esistenti, nonché delle regole di utilizzo.

Informazioni sul consumatore (sul proprietario)

nome, indirizzo e telefono

Firma del consumatore

(del proprietario)

firma, LS. per esteso nome e cognome
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INFORMAZIONI SUI LAVORI ESEGUITI

La tabella contiene il lavoro svolto durante l'installazione e il funzionamento del prodotto: i
dati dell'azionamento, i dispositivi aggiuntivi connessi, i dispositivi di sicurezza, le
impostazioni eseguite (diverse dai valori di fabbrica), i controlli, la manutenzione, le modifiche,
ecc.
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INFORMAZIONI SULLE RIPARAZIONI DURANTE LA
MANUTENZIONE DI GARANZIA

Informazioni sull'organizzazione di riparazione

Elenco dei riparazioni

Data di riparazione

Firma del responsabile delle riparazioni

firma, LS. per esteso nome e cognome
Informazioni sull'organizzazione di riparazione
Elenco dei riparazioni
Data di riparazione
Firma del responsabile delle riparazioni
firma, LS. per esteso nome e cognome
Informazioni sull'organizzazione di riparazione
Elenco dei riparazioni
Data di riparazione
Firma del responsabile delle riparazioni
firma, L.S. per esteso nome e cognome

Prodotto in Cina
Importatore nella Repubblica di Belarus/Rappresentante del produttore autorizzato:

S.r.l. “Alutech | sistemi della porta”

220075, provincia di Minsk, regione di Minsk, Zona di libero scambio “Minsk”
Via Selitskogo, 10

Tel.: +375(17) 33011 00, +375(17) 33011 01
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MPABWJIA BE3MEKW | MONEPEAMXEHHA

3ATAJIbHI

YBATA! Llein nocibHMK MicTUTb BaxnnBy iHGopMalLlilo, Lo cTocyeTbes 6e3nekn. Mepen noyaTtkom
MOHTaXy i eKcnnyarauii yBaKHO BUBYITb yClo HaBeieHy HUXKYe iHpopMaLlito. 36epexiTb Lieit no-
CiGHWK ANA NOAANbLIOro BUKOPUCTaHHS!

BrikoHy¥iTe npaBmna 3 6e3neKu i1 OXOPOHM NpaLli, pernameHToBaHi YAHHUMM HOPMATUBHUMU [JO-
KyMeHTamu 1 LM NoCibHNKOM. HEBMKOHaHHA NpaBul MOXe NPU3BeCTV A0 CNIPUYMNHEHHSA cep-
NO3HOrO 36UTKY, HAHECEHHA BAXKKUX TPaBM i KaniyTs, 3arnéeni.

3abe3neyyiiTe BUMOIM CTaHAAPTIB, WO CTOCYIOTbCA KOHCTPYKLT, yCTaHOBKM i po6oTy BOpIT
(EN 12604, EN 12453), a TaKOX iHLLUNX MOXIUBUX MiCLIeBMX NPaBu i NPUNKCIB.

YBATA! MoHTaxX, NigKNoYeHHs, HanaluTyBaHHs, BBeJEHHA B eKCrlyaTaLlito, TexHiuHe obcnyro-
BYBaHH#, IEMOHTaX i yTUnizaLis BUpoby NoBUHHI BUKOHYBaTWCA KBanidikoBaHUMU (Npodecii-
HUMK) | HaBYeHMK daxiBuamu (EN 12635), KomneTeHTHUMYM 11 Cheliani3oBaHUMK OpraHisadi-
AMW. MOHTaX, NporpamMmyBaHHsA, HanawTyBaHHA 1 eKcrulyaTauia BUpoOy 3 MopyLueHHAM BUMOT
Liboro nocibHyKa He AONYCKAETbCA, TOMY LLO Lie MOXKe NPU3BECTU A0 YLIKOAXKEHb, TPaBM i Ha-
HeceHHn 36UTKiB.

He noumHaiite MOHTaX i ekcnnyatauito BUpoby, AKLWO Yy Bac € 6yAb-AKi NUTaHHA abo BaMm LLo-
Hebyab He 3p03yMino. 3a HeoOXiAHOCTI 3B'AXITLCA 3 HANGMKUOLO CepBICHOIO CNyX6010 a6o odi-
com KomnaHii «AJTIOTEX».

He ponycka€eTbcs BHECEHHS 3MiH [0 OyAb-AKUX eleMeHTiB KOHCTPYKLT BUpOOY 11 BUKOPUCTaH-
HA BUPOOY He 3a Npu3HaYyeHHAM. BUpO6HUK He Hece BiAMNOBIAanbHOCTI 3a Oyab-AKNIN 36UTOK,
CMPUYMHEHWIA HeCaHKLiOHOBaHVMM 3MiHaMU BUPOGY abo BUKOPUCTaHHAM He 3a MPU3Ha4YeHHAM.

Mig yac npoBeAeHHA GyAb-AKNX POBIT (MOHTaX, PEMOHT, 06CNYroByBaHHS, YMLLEHHA 11 TOLLO)
i eNeKTPNYHUX NiAKNIOYEeHb BUMKHITb KOO »MBNEHHA. AKLLO KOMYTaLiiH1IA anapaT po3TaLlo-
BaHWIA N03a 30HO0 BUAMMOCTI, TO MPUKPINiTh TabnnUKy: «<He BMUKaTW. MpaLtooTb NOAN» i BXK-
BiTb 3aXOfiB, WO YHEMOX/NBIIIOIOTb MOMUIIKOBE NMOAAHHA Hanpyru.

Brpo6HUK i nocTauanbHMK He 3AiNCHIOITb 6e3nocepeJHbOro KOHTPOJIIO MOHTaXy BUPOOY
1 He BiANOBIAaloTb 3a H6e3MneKy MOHTaXy, ekcryaTawii i TeXHiYHOro 06CyroByBaHHA BUPOODY.

KomnaHis 36epirae 3a co60t0 NpaBo BHOCUTM 3MiHW B Liel NOCIOHWK 1 KOHCTPYKLit0 BUPO-
6y 6e3 nonepeaHbLOro NOBIAOMIIEHHS, 36epirm BogHoUYac Taki cami yHKLiOHanbHi MOX-
NNBOCTI 1 MpU3HaYeHHsA. 3MICT LbOro MOoCibHMKa He MoXe ByTu NigCcTaBolo ANsA PUANY-
HUX NPeTeHsin.

nig YAC MOHTAXY

YBATA! CraH ycix KOMMeKTyBaIbHIX i MaTepianiB NoBMHeH OyTn NpuaaTHWI A8 3aCTOCYBaHHA
1 BiANOBIAATN YAHHUM HOPMATVBHUM AOKYMEHTaM. 3aCTOCOBHI iIHCTPYMEHTY 11 MaTepiany NOBUH-
Hi 6y TV NOBHICTIO CNPABHMU 1 BiANOBIAATU YNHHUM HOPMaM 6e3MeKu, CTaHAaPTaM i iHCTPYKUiAM.

MepeKoHaiiTecs y BipHOMY 3aCTOCyBaHHi BUpOObY (po3ain «2. Onuc Bnpoby»). Micue yctaHOB-
K1 BUPOOBY MOBMHHE BiAMNOBIAATY 3asABIEHOMY TeMNepaTypHOMY PO6oYOMY Aiana3oHy, 3a3Ha-
YeHOMY Ha MapKyBaHHi BUPOOLyY.

Mepep MoHTaxkeM BUAANITb yCi HEMOTPIGHI AeTani (TPOCK, MOTY3KH, KyTOUKM, NaHLOTM 11 TOLLO)
i BAMKHITb yce HernoTpibHe obnagHaHHsA.
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MNepekoHaiiTecs B LOCTAaTHOCTI 1 AOCTYMHOCTI MiCLAt ANt MOHTaXy i eKcnyaTaLii Bupoo6y.

MepeKoHaliTecs, WO NpUCTPOI NPUBOAHOT cucTeMmn OyayTb 3axuLLeHi Big BUNaaKoBOro yaapy
NPOoiKAKaoUMM TPAHCMOPTOM. A AKLLO Hi, TO NepefbaunTy 3aco6m 3aXUCTy (OropofKeHHS).

MoBepxHi MicLib yCTaHOBKM NMPUCTPOIB MOBUHHI 6y TN MiLLHUMM 1 BUKOPUCTOBYBATUCA AK HaAiln-
Ha 11 )KOpCTKa Onopa, LWo BUKIIOYAE BibpaLii. A AKLLO Hi, TO BXUTW 3aX0OAIB 3 NOCUIEHHSA MiCLb
YCTaHOBKMU.

Bnok KepyBaHHA 1 iHLi CTaLioHapHi NPUCTPOI KepyBaHHA MOBUHHI PO3TaLLOBYBATMCA B MeXaX
BUAMMOCTI BOPIT Ha BMCOTi He MeHLW 1,5 MeTpu 11 Ha 6e3neyHil BiacTaHi Bif pyXoMmnx enemeH-
TiB. [pnCTPOi KepyBaHHA He MOBWHHI 6yTV 3aranbHO[OCTYMHUMM.

Y pasi 3acTocyBaHHA Ny/bTiB pafiokepyBaHHA NepeKOHANTECA, WO MicLie YCTaHOBKM BNOKY Ke-
pyBaHHA 3abe3neuye AKiCHNI Npuiom pagiocurHany (BifcyTHi eKpaHyBasbHi 11 Bii6BanbHi no-
BEPXHi Ta iHWI AxKepena pafioBUNPOMiHIOBaHHA). A AKLLO Hi, TO BXMBITb 3aX0AiB i3 3abe3neyeH-
HA poboTW pafiokepyBaHHA (HaNpPUKNag, 3aCTOCyBaHHA 30BHILUHbOT aHTEHN).

EnektpnuHa mepexa mae 6yT1 obnagHaHa 3axMCcHUM 3a3emneHHsAM. [NepeKkoHaliTecs B NpaBusib-
HOMY BMKOHaHHi 1 NPUEAHAHHI CMCTEMU 3a3eMNEeHHA.

[linAiHKa enekTpUYHOI Mepexi, A0 AKOT NiAKNIYaETbCA BUPIO, Ma€ 6yTn obafHaHa NPUCTPOEM
3aXU1CTY Bif KOPOTKOro 3aMMKaHHs (aBTOMaTUYHVM BUMUKaYeM abo iHLIMM piBHO3HAYHUM Npu-
CTPOEM) BiANOBIHO O XapaKTePUCTUK MepeXi i1 BUPOOLY.

EnekTpuuHi kKabeni npncTpoiB KepyBaHHA i1 6e3neKkn MOBUHHI NPOKNagaTMca okpemo Bif kabe-
niB i3 MepexeBoto Hanpyroto. Kabeni MaioTb 6yTu 3axuLLeHi Bifi KOHTAKTY 3 6yAb-AKAMU LLOP-
CTKMMU A FOCTPMMM NOBEPXHAMM, MNif Yac NPOKIaAaHHA KabeniB BUKOPUCTOBYITe roppu, Tpy-
61 11 KabenbHi BBOAMW. i YaC eNEKTPUYHOIO NiAKNIOUYEHHA KOMMOHEHTIB NPUBOLHOI CUCTEMY
BMKOPUCTOBYWTE MiAHWI 6araToXunbHU Kabenb 3 noagiliHoto i3onauieto. MapameTpu 3acTo-
COBYBaHMX eNeKTpUYHUX Kabenis (nepepis, KinbKiCcTb APOTiB, AOBXKMHA Ta iH.) MOBUHHI Bigno-
BifjaTV cxeMmi NifKNOYEHHA, MOTYXXHOCTI MPUCTPOIB, BiACTaHi NPOKaAeHHs, Cnocoby npokna-
[leHHA, 30BHILLHIM yMOBaM.

Mae 6yTn 3a6e3neueHnin 3axmCT Bif 30aBNeHHS, yAapy, 3aX0MNNEHHS, 3aTANYBaHHA 1 iHWWX He-
6e3nek (EN 12604, EN 12453), WwWo AOCATaETbCA YCTaHOBKOK MPUCTPOIB 6e3neKu; yCTaHOBKOIO
3aXVCHUX KOHCTPYKLi; AOTPMMAHHAM 6e3neyHmnx BigcTaHel i NpOMIXKKiB, HanaluTyBaHHAM BU-
poby. PoboTta npuctpois 6e3nekmn Tuny Kpomka 6esnekmn abo GoToniHilka (cBiTnoBa 3aBica) Mae
Bignosigatn Bumoram ctaHgapTiB (EN 12978, EN 13849). MNepekoHaitecsa B 6e3neyHint poboTi
BOPIT 3 aBTOMaTUYHMM NPVIBOAOM.

Y pasi KepyBaHHA N03a 30HOK BUAUMOCTI BOPIT abo Yy pasi akTMBOBaHOrO B HaflalTyBaHHAX aB-
TOMaTUYHOTO 3aYMHEHHS BOPIT 060B'A3KOBO MaloTb By TV BCTaHOBIEHT pOTOENEMEHTM (UM piB-
HO3HaYHUI NPUCTPIl 6e3neKn).

Bupib i Bca npuBigHa cnctema MOXyTb 6yTV OCTaTOUYHO BBEAEHI B eKCrnyaTaLito TiNbKN Togi,
Konu 6yfie BCTaHOBNEHO, L0 BOPOTA, CMOPYAXEHHS, B AKe BOHW BOY10BaHI, BifnoBigaloTb BU-
MOraMm i MONOXeHHAM Aitounx y Balwin KpaiHi HOPMATUBHNX JOKYMEHTIB, AUPEKTUB / perna-
MEHTIB.
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MiJ YAC EKCNAYATALYI

YBATA! Bupi6 He NOB1HEH BUKOPUCTOBYBATUCA fiTbMM a60 0C06aMU 3 06MeXeHNMU Gi3nyHK-
MW, CEHCOPHUMM abo PO3YMOBMMY 3LiGHOCTAMM, a TaKOXK 0CO6amMM 3 HEAOCTaTHIM AOCBIAOM
i 3HAHHAMY, L0 He NPOWLLAN IHCTPYKTaX 3 BUKOPUCTaHHA.

He paBanTe gitAM rpaTu 3 KepyBanbHUMU eniemeHTamu. [ynbTn KepyBaHHA po3TaLLlOBYyNTe No3a
30HOI0 OCSXKHOCTI AiTen.

Hikonu He xanaiTecs 3a BOPOTa, WO pyxatoTbCs, a60 PyXOMi YaCTUHW.

Mepepn nouaTKkoM pyxy BOPIT NepeKoHaiTecs B TOMY, WO B Hebe3neyHiii 30Hi He nepebyBatoTb
nioAw, TBAPVIHK, TPAHCMOPTHI 3acobun abo npegmetun. CnocTepirante 3a pyxoM BOPIT JO MOBHO-
ro BifjuMHeHHsA abo 3aunHeHHs. [J03BONAETbCA NPOI3A, KONV BOPOTa BifUMHEH, MOBHICTIO 3ynu-
HUANCA N HepyxoMi. 3aBOPOHAETLCA NPOI3A, KON BOPOTa PyXaloTbCs.

He moxHa nepebyBaTtu (3ynMHATACSA) y 30Hi pyXy BOpIT. BopoTa 3 aBTOMaTUYHMM NPUBOAOM MO-
KyTb CpaLioBaTy B HECNOAiBaHN MOMEHT!

PerynapHo ornagaiite npuBOAHY CMCTeMY 1 BOPOTa, 30KpeMa nepeBipAiTe Kabeni, NpyXuHn
i MOHTaXXHY apMaTypV Ha HasBHICTb O3HaK 3HOCY, YLLIKOXKEHHSA abo NopyLeHHs piBHOBaru. 3a-
6OPOHAETLCA KOPUCTYBATVCA BUPOOOM, L0 BMMAratTb PEMOHTY abo perynoBaHHs, OCKiNbKY
AedeKT yCTaHOBKM 11 eKcrtyaTaii MOXYTb NPY3BECTU O TpaBMu abo NosIOMKY BUPOOY.

WomicAaua nepesipante poboTy npucTpoiB 6e3nekn (Kpomka 6esneku, botoenemeHT, Npu-
ctpoi CTOMN npunuHeHHA pyxy 1 iHWi). HecnpaBHicTb i 36i1 B poboTi NpUCTpOiB 6e3nekn moxe
npr3BecTy O OTPUMaHHA Tpasm!

Bupib He Npu3HaueHni ANA BUKOPUCTaHHA B KMCIOTHOMY, CONIOHOMY abo B1byxoHebe3neuHo-
My cepefoBULLi, Ha eBaKyaLiHMX LWAXaXx i aBapifiHNX BUXOAaX.

CTOpOHHIX NpeameTiB, MaTepianis Big 6yaiBenbHMX PobiT, Boan abo iHLWOT PigUHN He MOBUHHO
6yTV BCcepefiMHi BUPOOY i iHWINX ENEeKTPUYHMX NPUCTPOIB NpUBOAHOI crcTemu. Ekcninyatauis
obnagHaHHA B TaKOMY CTaHi 3abopoHeHa.

[>xepena Tenna i BiAKPUTOro BOTHIO MOBUHHI 6y TV BuAaneHi Ha JOCTaTHIO BiiCTaHb Bif BUPOOY.
MopyLeHHn L€l BUMOrM MOXKe MPU3BECTM [0 YILKOAMKEHHSA BUPOOY, CNPUYMHNTI HEMpaBUibHe
noro GpyHKLUiOHyBaHHSA, NPM13BECTU [0 Hebe3neuHnx cuTyaLin.

Bupi6 y cknagi nprvBoAHOI cMcTeMy MOBUHEH MIAHOBO TEXHIYHO OOGCYroBYBaTMCA OIS rapaH-
Til epeKTMBHOI 11 6e3neyHoi poboTy. TexHiUHe 06CYroBYBaHHA 1 PEMOHT MOBVHHI Oy TU [OKY-
MeHTaNIbHO 0dopMIieHi 0cob6amMu, Lo BUKOHYIOTD iX, @ BMaCHUK 3060B'A3aHKi 36epiraTy Ui fo-
KYMEHTMW.

He kopucTynTeca Bupo6om, AKLo noTpibeH peMoHT!

a4



2.1

2.2

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

onunuc BUPOBY

Bnoku cepii CU-TR npu3HayeHi AnA KOHTPOSIO N KepyBaHHA NPUCTPOAMMN NPUBOAHOT CUCTe-

MW NPOMUCIIOBMX CEKLiNHMX BOPIT. Be3nocepefHe 3acToCyBaHHA — KepyBaHHA PO6OTOI0 Npu-

BopiB cepii TR*:

CU-TR230: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E

CU-TR400: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E

MpunBoaHa cuctema — CyKynHiCTb NPUCTPOIB (eNeKTpoMeXaHiYHNIA NPUBIA, ENeKTPOHHMIA 610K
KepyBaHHSA, NpUCTPoi 6e3neKku, KepyBaHHA, CUrHani3aLii, AaTuMKM), AKi KepyoTb PyXOM BOPIT i 3a-
6e3neuyioTb 6e3neKy ekcnnyaTawii BOpIT.

KOMMNEKT NOCTABKU

KomnnekT noctaBku I'Ipe,D.CTaBJ'IeHI/IVI Haman. 1.

Micna opep>kaHHs BUPOOY HEOOXiLHO NePEKOHATUCS, L0 KOMMIEKT MOBHUIA | KOMMOHEHTU KOMI-
NeKTy He MaloTb BUANMMX YLLKOAXKEHD. Y pasi BUABNEHHA HEBIAMNOBIAHOCTEN 3BepHITbCA JO No-
CTavyanbHUKa.

TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKH

Tabnuya 1
Hanpyra »usneHHsa 230B +10% ~ 400 B + 10% 3 N~
YacToTta mepexi 50y
MakcumanbHa NoTyKHICTb Npusoay 1 kBT 1,5 KBt

MakcumanbHa cnoXmsBaHa NOTYXKHICTb Y peXumi

n B 3BT 4Bt
ouiKyBaHHA (6e3 foAaTKOBUX MPUCTPOIB)

12 B nocTiiiHoro ctpymy / makc. 150 MA

MunBneHHa foaaTKoBMX NPUCTPOIB
AOR pucTp 24 B nocTiitHoro cTpymy / Mmakc. 250 MA

Mepepi3 ApoTiB, WO NiAKIIOYaTLCA A0 PO3'EMIB MakKc. 2,5 Mm2

868.35 MI'y + 0,075 MI'y / AMHamiuHmin

Papiokepysanta Ko / MakcMmym 32 nynbTun

CreneHb 3awwuTbl IP65 (NpodeccroHanbHbIi MOHTaX)
[liana3oH po6ounx Temneparyp —30°C... +65°C
Maca (6pyTTO) 2,7 kr 2,9kr

[abapWTHi 1 MOHTaXHi PO3Mipun 6NOKY KepyBaHHA — Marl. 2, Man 3. Ha mas. 3 nokasaHi po3mipu
Yy pasi ycTaHOBKM Ha KOpnyci 6510Ky 30BHILLHIX KpinaeHb.

TepmiH cny»x6u — 8 pokiB, ane He 6inbi 100 000 MOBHKX LMKIIB y pa3i BAKOHaHHA TEXHIUHOrO
06CyroByBaHHs, MPaBu MOHTaXy i eKcrTyaTauil.

* 3 nosHayeHHAM E — npmsoan 3 eHkoaepom. bes nosHaueHHA E — nprBoamn 3 mexaHiYHMM BUMMKaYaMu KiHLe-
BUX NONTOXKEHb.

45



4.

ALUTECH

DOORSYSTEMS

NIArOTOBKA O MOHTAXY

1. O3HanomTteca 3 po3ginom 1. «[paBuna 6e3nekn i nonepeaxeHHs». MepekoHanTecs,
L0 BCi MpaBwuia N BUMOTY AOTPUMaHI 1 BUKOHaHiI.

2. BusHauTe micue, B sike 6yae BCTaHOB/IEHUIN KOXXHWIA NPUCTPI NPUBOAHOT CUCTEMMU.
Mpuknag TMNOBOI CxeMMn aBTOMaTM3aUil CeKUiNHKX 36anaHCOBaHMX NPOMUCIOBUX
BOPIT i3 XBipTKOIO - Mas1. 4. Micua yCTaHOBKMN NPUCTPOIB KepyBaHHA BU3HaUTe pa3oM
3 KOpMCTyBayeM (BNacHUKOM).

3. BusHaute, AKi npucTpoi (4na 6e3neku, KepyBaHHA, CMrHanisauii 1 Towo)
i KOMMeKTyBasbHi (eneKTpUYHi Kabeni, Kabenb-KaHanu, Po3’'emu, PO3NOAINbHI KOPOOKHY,
KpinunbHi geTtani N TOWoO), AKi He BXOAATb 10 KOMNNEKTY BUPOOy, HeobxigHo npuabdaTtn
[10[aTKOBO.

& YBATA! 3anexHo Bifi yMOB i pexumy ekcnyaTauii BOPIT NpaBuibHO BU3HauuTe
HeobXifiHI NpUCTpoi AnA 3abe3neueHHA 6e3neKku, AKi BU3HaueHi y BaLuil KpaiHi
Hopmamu 6e3nekn abo ctaHaapTom EN 12453 BignosifHo go Tuny 6e3snekn
(MiHiManbHUI piBeHb 6e3nekn). Mpwn nocTasLi BUPI6 NpU3HayeHnin Ana pobotu
B PyYHOMY pexuMi ynpasniHHa (mabs. 13, Hactpoiika P3-F1).

4. Bur3HauTe enekTPUYHY CXemy, BifnoBigHO [0 AKOT Oyfie BUKOHYBATMCA 3'€AHAHHA BCIX
NPUCTPOIB NPUBOAHOI CUCTEMM.

5. MNpoknagiTb BifNoBifHO O YUNHHUX HOPM eNeKTPUYHI Kabeni o Micub, Ae NnepepbayeHa
yCTaHOBKa NPUCTPOIB NPUBOAHOI CUCTEMM.

6. YcTaHOBITb 3HM3Y KOpnycy 610Ky KepyBaHHA HEOOXifHY KinbKicTb KabenbHUX BBOZiB
(y komnnekTi BUupo6y BBoan PG13,5 i PGY). NonepeaHbo B MO3HAYEHMX MiCLIAIX KOpRyCy
610Ky ( Mpu 3aKpUTIN KpULLIL ) 06epexxHO NPOCBePASTiTb OTBOPM BiNOBIAHO O PO3MipY
KabenbHoro BBogy abo BMpY6iTb (HanprKniag, FOCTPOI BUKPYTKO B AEKINBKOX MiCLiAX
O[HOTO OTBOPY).

MOHTAX

Bbnok kepyBaHHA BCTaHOBNIONTE Ha BepTUKaibHY MOBEPXHIO B MeXaX BUAMMOCTI BOPIT (Mopyy
i3 BOpoTamu) Ha BUCOTi He MeHW 1,5 M (Mas. 4) Ha 6e3neyHil BifiCTaHi Bif PyXOMIVX enemMeHTIB
BOPIT. PEKOMEHAYETbCA BCTAHOB/IOBATM 610K KepyBaHHSA BiJHOCHO BOPIT Ha CTOPOHIi yCTaHOB-
K1 npusopy. KabenbHi BBoan 610Ky KepyBaHHA NOBUHHI 6yTy cnpsmMoBaHi BHU3. Micue ycTa-
HOBKM 610Ky KepyBaHH:A NMOBUHHe 3abe3neyyBaT BifUMHEHHA (MOBOPOT NiBOPYY) KPULLIKM
Kopnycy 6510Ky.

Tun KpinunbHUX aeTanei (abeni, CaMoHAPI3HI NBUHTU 11 TOLLO) BCTAHOBITb 3aNEXHO Bif MaTe-
piany 1 TOBLYMHW NOBEPXHIi (CTiHM), Ha AKY BCTAHOBMIOETLCA GIOK KepyBaHHA. [1nA KpinneHHnA
610Ky B KOMMNEKTi € YOTMPU Ato6eni i3 rBUHTOM 5 (Mas. 1). IKLWO BOHM He NiaxoaATh, TO Heo6-
XigHi KpinunbHi geTani npuabainte caMocTiliHO.

MoHTax 610Ky KepyBaHHs MOXXHa BUKOHATV BOMa crocobamum:

BAPIAHT 1. MoHTaX 3a JONMOMOTO YOTMPbOX CXOBaHMX MOHTaXXHUX OTBOPIB 650Ky (Mas. 2).
[ina poctyny fo oTBOpiB HEOOXIAHO BIAKPUTY KPULLKY KOpMycCy G/0KyY, BifKPYTUBLIM YOTMPU
rBUHTU (Mas. 5), nonepeHbO akypaTHO 3HABLUW PaMKy KPULIKW. 1A po3MiTK1 OTBOPIB Ha Mo-
BEPXHi CKOpUCTaNTeCA WabMoHOM 7 (Mas. 1) 3 KOMNAEKTY GOKYy.

BAPIAHT 2. MoHTaX 3a JONMOMOTOt0 YOTMPbOX 30BHILLHIX KpinneHb (Mas. 3). Ha ocHoBi Kopnycy
6n0Ky KepyBaHHSA 3a AOMNOMOTOI0 FBUHTIB 4 (Mas1. 1) yCTaHOBITb Nif HEOOXiIAHUM KYyTOM KpinieH-
HA 3 (Man. 1). Micna yoro Po3miTbTe Ha NMOBEPXHI MOHTaXy TOUKM KPiMIEHHA 11 3aKpiniTb 610K.

46



5.1

5.2

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

ENEKTPUYHI NIAKNIOYEHHA

YBATA! MNig yac enekTpryHMX NiAKIIOYEHb NEPEKOHANTECA, WO KUBJIEHHA MepPeXi BUMKHEHe
(aBTOMaTUUYHMI BUMMKaY NiHiT eNeKTPUYHOT Mepexi BUMKHeHNI)!
[loTpymyiATecsi HOpMaTUBHWX NPABWIT eNekTpobesneKku.

[ina BUTAraHHA Po3’eMiB CKOpUCTanTeca 3HiMauyeM. AKypaTHO TATHITb 3HiMayem 3a po3'em (masn. 6),
3a HeOOXiOHOCTI B AEKIIbKOX MiCLIIX MO AOBXMWHI PO3'eMy.

Ha KpuwiLi kopnycy 610Ky po3TalloBaHi KHOMKU KepyBaHHA BOpOTaMu i BiKHO avcnnes (masn. 7).
MigKnioYeHHA KHOMOK [10 eNeKTPOHHOro Moayna 610Ky BUKOHaHO 3aBOLJOM-BUPOOHNKOM.

NIAKAIOYEHHA MEPEXI 1 ENEKTPOABUTYHA NPUBOAY

MigkntoueHHA Mepexi BUKOHYeTbcA Ao po3’emy 1 6noky (CU-TR230 — marn. 8, CU-TR400 —
marn. 9). L — da3a (pa3n), N — Hentpanb. [lo po3'eMy 2 NigKMIOYAETLCA 3aXUCHE 3a3eMIEHHS.

Mpw nigknioyeHHi 4o Mepexi NoBUHHO byTN NepenbayeHO NPUCTPIN BiAKMIOYEHHA BCiX NO-
NIOCiB Bif Mepexi (Hanpuknag, aBTOMaTUYHUIA BUMMKaY), WO 3abe3neyye NoBHe BiKOUYeH-
HA NpW ymoBax nepeHanpyru Kateropii lll i BcTaHoBNeHe BiANOBIAHO A0 NpaBua yNnalTyBaHHA
€/1eKTPOYCTaHOBOK, AKE MOBUHHO 3HaXOAUTWCA B JIETKO JOCTYNMHOMY MiCLli, Ha 3pyuYHiii i 6e3-
neuyHin sucori (1,5-1,9 m).

MipKnoYeHHA enekTPoABUIyHa BUKOHYETbCA [0 po3'emy 10.
MigkntoueHHs (3'egHaHHA) po3’emiB 4 i 12 BUKOHaHO 3aBOAOM-BUPOOHNKOM.

+ NigknoyeHHA Mepexi 1 enekTpofBuUryHa npusogy cepii TR (230 B ~) o 6510Ky KepyBaHHsA
CU-TR230 — man. 10.

- MipknioueHHA Mepexi 1 enekTpoasuryHa npusoay cepii TR (400 B 3 ~) o 610Ky KepyBaHHsA
CU-TR400 — man. 11.

Mig Yac nigknoYeHHa NpuBody A0 610Ky KepyBaHHA nornepeaHbO 03HaOMTECA 3 PO3AiNomM
LLOAO eNeKTPUYHMX MigKoYeHb NocibHNKa npueoay. BusHaute HeobXigHWI Kabenb i MapKy-
BaHHA JPOTIB Kabesio, Lo BXOANUTb O KOMMNNEKTY NPUBOAY.

NIAKNIOYEHHA BUMUKAYIB/EHKOAEPA NMPBOAY

« MigkntoueHHa npusody cepii TR 3 MexaHiYHMMI BUMMUKavamn — main. 12.
[lo koHTakTiB OP.L i CL.L nigkniouyaloTbcsA BUMMKaui KiHLeBUX NonoxeHb (B) npusoay.
[o koHTakTiB 5.L i P.L nigkntoyatoTbcs $yHKLioOHanbHi BUMuKadi (A) npusogay, Aiki HeobXigHO
BMKOPWCTOBYBATM Y pasi BK/OUEHHA B MeHI0 610Ky HanawTyBaHb P5-F7 i P5-F1 (ma6s. 13)
BignosiaHo. KoHTakT P.L He B1KopucToBy€eTbCA B 610w kepyBaHHA CU-TR400!

A MepeKkoHanTecs, Wo BCTaHOBNEHWN po3'eM 18 3 NnepeMnUKoLo (Mig Yac NoCTaBKM
BXOAMTb 1O KOMMNNEKTY). AKLLO HeMa€e po3’emy 3 NEPEeMUYKOLO, TO NiAKIOYITL
nepemuuky Mix koHtaktamu IN_S i O_S po3’emy 16. lig yac nigknioyeHHA nprsoay
[0 610Ky KepyBaHHs nornepeaHbo 03HAMOMTeCH 3 PO3AITOM LOJ0 eNIEKTPUYHUX
nigKoueHb NocibHMKa NprBody. BusHaute HeobXifHMI Kabenb | MapKyBaHHsA
[poTiB Kabenio, Lo BXOANTb O KOMNNEKTY NPUBOAY.

« MigkntoueHHa npusogy cepii TR 3 eHkogepom — mas. 13. MiaKNoYeHHA BUKOHYETbCA
3a JONOMOTroI0 Kabento, Lo BXOANTb [JO KOMMNEKTY Npusopy.

& YBATA! Y pa3i BUKOPUCTaHHA NPUBOAY 3 EHKOAEPOM NepeKoHanTecs, Wo Hemae nig-
KnouYeHb (MepeMuyKy, BUMUKadi) o po3s’emy 16 6110Ky.
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NIAKNIOYEHHA LOAATKOBUX MPUCTPOIB

Mg yac BUKOPWCTaHHA, MOHTaXy 1 NiAKIIOYEHHA JOAATKOBUX eNEeKTPUYHNX NPUCTPOIB (aKce-
CyapiB) HeobXigHO AOTPUMYBATMCA AOAAHUX JO LMX NPUCTPOIB NOCiBGHMKIB. HenpasunbHe nig-
KIIOYEHHSA MOXe Npr3BecTy A0 BUXoAy 3 nagy Bupoby. BukopuctoByinte JofaTKoBi NpUCTPOI
(aKkcecyapw), siki nponoHytoTbca komnaHieo ALUTECH, i 3 HeobxigHMuy xapakTepncTukamu. Kom-
naHia ALUTECH He Hece BifnoBiaanbHOCTi 3a poboTy NPMBOAHOT CUCTEMM Y Pa3i BUKOPUCTAHHA
[0[aTKOBUX NPUCTPOIB, BUTOTOBEHX iHLIVMUN BUPOBHMKaMMN.

Mo3HaueHHs po3’eMiB | KOHTaKTIB po3'emMiB y mabs. 2: CU-TR230 — marn. 8, CU-TR400 — mas. 9

Ta6nuysa 2

Bxin npucTtpois kepyBaHHaA «BIAYNHUTU / BSAYUHUTW» (man. 14, ALARM)

3 HOPMarbHO-BiAKPUTM KoHTakToM (NO). 3aneHo Bifj 06paHOro B HanalTyBaHHAX
A HanpAamKy (ma6s. 13, P7-F5) cnpauboByBaHHA BXoAy Npu3Beae A0 BiAUNHEHHA

260 3aunHeHHA. BnpoaoBs»k cnpaLboByBaHHA (3aMVIKaHHA) BXOAY BCi iHLWi KOMaHAW
KepyBaHHA He BUKOHYIOTbCA

Bxia npuctpois kepyBaHHA «BigunHut» (masn. 14, OPEN) 3 HopmanbHO-BIiAKPUTUM
koHTakToM (NO). Mig Yac cnpaLubOoByBaHHA NPY 3aBOACHKMX HaNMaLLTYBaHHAX

op BUKOHYETbCA KOMaHAa kepyBaHHA BIOYUHUTW. lorika po6oTu 3anexuTs Bif
3pobneHnx HanawTysaHb (mabs. 13, P3-F8)
GND 3aranbHuWN KOHTaKT

Bxin npuctpois kepyBaHHA «3AYNHUTW» (man. 14, CLOSE) 3 HopmanbHo-
CL BiaKpuTUM KoHTakToM (NO). Mg Yac cnpaLboByBaHHA BUKOHYETbCA KOMaHAa
kepyBaHHA SAYNHUTU.

Bxin npuctpois kepyBaHHa «[TOKPOKOBO» (masn. 14, STEP-BY-STEP)

3 HOpPMaNbHO-BIAKPUTM KoHTakToM (NO). Mig yac cnpauboByBaHHA NpY
SBS 3aBO/CbKMX HaNalTYBaHHAX BUKOHYETbCA KOMaHAa KepyBaHHA NMOKPOKOBO
(BUKOHAHHA AiiA BIfUMHEHHSA, NPUMUHEHHSA PYXY, 3aunHeHHs). Jlorika po6oTu
20 3anexuTb Bif 3pobneHnx HanawTyBaHb (ma6s. 13, P3-F8)

Bxif npuctpois kepysaHHa «BIQYNHUTU YACTKOBO» (man. 14, PEDESTRIAN)

3 HOpMaJsibHO-BiAKPUTMM KoHTakToM (NO). Mpr NOBHICTIO 3aUNHEHNX BOpOTax

(y KiHLeBOMY NONOXEHHI 3aUMHEHHA) CNpaLboBYBaHHA NPU3Befe A0 BiAYNHEHHSA
BNPOJOBX BCTAHOBNEHOTO B HAaNaLWTyBaHHi yacy (ma6s. 13, P1-F9)

Bxia npuctpois 6e3neku «CTOM» (man. 14, STOP) 3 HOpManbHO-3aKPUTUM
S koHTakToM (NC). CnpauboByBaHHA Npu3BeAe [0 HeranHOro NPUNMHEHHA PyXy
ab0o 611oKyBaHHA noyaTky pyxy

Buxig *KMBNeHHA 4OAaTKOBUX MPUCTPOIB.

+24V
Hanpyra xuBnenHs 24 B nocrinHoro ctpymy (DC) / makc. 250 mA

Buxig *KmBneHHA fofaTKOBUX MPUCTPOIB.

+12V
Hanpyra xuBnenHs 12 B nocrinnHoro ctpymy (DC) / makc. 150 mA

BxiA nifKntoueHHA pe3ncTMBHOI KPOMKI 6e3nekn 8,2 KOm (mas. 14, 8K2) abo
ONTUYHOI KPOMKY 6e3nekn (mas. 15, OSE). Y HanawTyBaHHAX (ma6s. 13, P7-F4)
SE YCTaHOBJIIOETLCA TN KPOMKM (AaTumKa). KOHTaKT NosoTHa BOPIT 3 NepeLLKofo
nifj Yac 3a4MHEeHHA (CNpaLbOBYBaHHA BCTAHOB/IEHOIO jaTunKa) Npusseae Ao
NPUNVHEHHA PyXY 1 NOJaNbLIOrO BigYMHeHHA (mab. 13, P5-F5)
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Bxig npuctpois 6e3nekun (poToenemeHT, Man. 16) 3 HOPMaNbHO-3aKPUTUM
KoHTakToM (NC). CnpaLboByBaHHA Nif Yac 3a4MHEHHA NPU3BEAE [0 NPUNNHEHHSA
PyXy i nopanbLioro BiguMHeHHA (mabsn. 13, P5-F5), abo 6noKyBaHHI0 noyaTky
3aUMHEHHA

PHT

Buxin ana aBTomaTMyHOI NepeBipkn pobotn potoenemerTis (DOTOTECT),
nigkntoyeHunx ao Bxogy PH1.Y HanawtyBaHHsax (Tabnuus 13, P7-F3) BUKOHY€eTbCA
yBiMKHeHHA OOTOTECT. Mepea No4aTKOM pyXy KOPOTKOUYACHUM BUMKHEHHAM,
NOTiM YBIMKHEHHAM VBNEeHHA GOTOeNeMEHTIB BUKOHYETbCA aBTOMaTNYHa
nepesipKa po6oTun GoToenemeHTiB.

Mpuknag cxemuy NigKNOYeHHA GOTOENEMEHTIB 3 BUMKHEHHAM XUBNEHHA
nepepasaya poroenemeHTiB — masn. 16. Mpuknag cxemm NigKnoyeHHaA
boToenemeHTIB 3 XMBNEHHAM Nepefasava Bif 6atapeiok — masn. 17

J1.1-1.3

HopmanbHo-gigkpuTuii (NO)
KOHTaKT pene Buxopaw pene 6e3noTeHLiiHi (Cyxuil KOHTaKT).
MakcrmanbHe HaBaHTaXXeHHsA: He 6inblu 3 A,

J2.1-J2.3

3aranbHuWn KOHTaKT pene Pexmm poboTu pesnie BCTaHOBIOETbCA

J3.1-J3.3

B HanawTyBaHHAX (ma6s. 13, P3-F4...F6).
HopmanbHo-3akputuin (NC) Pexxumn poboTun pene onucavo B mabi. 14
KOHTaKT pene

1

L(L1)

Buxogm 230 B /50 Iy 4nAa K1BneHHA JOJATKOBUX MPUCTPOIB.
MaKcmmanbHe HaBaHTaXKeHHA He 6inblw 3 A

15

GND

Bxif nigknioyeHHA eKpaHyBasbHOroO NPOBIAHNKA aHTEHN

ANT

15
. . . GND
Bxif nigKntoyeHHA cMrHanbHoOro NPOBIAHVKa aHTeHN LSB-[ —

17

LOCK

Po3’em nigknioyeHHA BUMMKaya i3 Knioyem (onuin). BuMmnkay yctaHOBNIOETbCA Ha
Kopnyci 6n10Ky. 3a JONOMOroto K/lloua BUMUKaY nepeBoautbcs B nonoxeHHs (NC),
AKe BIOKYE KOMaHAW NPUCTPOIB KepyBaHHA (KHOMKM 610Ky, BUMUKaYi KepyBaHHS,
nynbTy pagiokepyBaHHA 1 iHWi), a6o nonoxeHHs (NO), Npu AKomy KepyBaHHsA
[l03BONEHe.

3abnokoBaHe KepyBaHHA [03BOJIEHE KEPYBaHHA
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HanawTyBaHHA BUKOHYETHCA 3a AOMOMOIOI0 KHOMOK, iHAWKALiA HanawTyBaHHA Bifo6paxaeTb-
CA Ha gucnnei naHeni kepysaHHa 14 (man. 8 / man. 9).
— KHOMKa BXoAy B MEHIO HaslalTyBaHb i BUXOAY 3 MEHIO.
— KHOMKa BXoAy B HanalTyBaHHA 1 NiaTBepAXeHHA 06paHOro 3HaYeHHA.

— KHOIMKa MOKPOKOBOTIO Nepexoay B MeHHO 3i 36iNblueHHAM; Tak CaMo
BUKOPVICTOBYETbCA ANA KePYBaHHA BiJMMHEHHAM Mif Yac HanalTyBaHHA.

— KHOIMKa NOKPOKOBOro nepexoay B MEHIO 3i 3MEHLUEHHAM; Tak Camo
BUKOPUCTOBYETbCA AN1A KePYyBaHHA 3a4YNHEHHAM nig yac HanawiTyBaHHA.

Y mab6s. 3 npeacTaBneHniA 3aranbHKU ONUC BXOLY B MEHIO HanawwTyBaHb, BUGOpPY 1 nigTBep-
[PKEHHS, BUXOAY 3 MEHI0 HanaluTyBaHb. Y mab. 3 iHauKauia Ha pucyHKax nokKasaHa Ha npukna-
Ai HanawTyBaHHA Ppo60TM BUXOAIB PO3'eMy 7 AnA NiAKNOUEHHA CMrHanbHOT namnu (masn. 19).

Tabnuysa 3

1 HatucHitb 1 ytpumyiiTte kHonky |P|
B MEHIO HanalTyBaHb

BMPOAOBX ~5 € A0 BXOAy

2 Micna noasu inaukadii P1 3a gonomoroto kHonku |OP. /A a6o M

BMbepiTb HeobxigHe meHio PO...P8

3 Micnsa nosBm iHAVKaLT HEOBXiGHOrO MeHI0 HAaTUCHITb KHOMKY |ST.

4 3a 4ONOMOTOI0 KHOMKMN OP./A{ a6o |CL. /| Bubepitb y MeHio HeobxiaHe

HanawTysaHHa FO...F9

Micna noasw iHAVKaLii HeObXiAHOrO HaNaWTyBaHHA HAaTUCHITb

kHonky |ST./»

Ha gucnnei 6yae iHAMKaLia BCTAHOBIEHOMO 3HAYEHHA HanalTyBaHHA
napameTpa po6otu (Tabnuus 13). 3HaueHHs byae i3 Kpankoto.

3a gonomoroto kronku |OP. /A a6o BMGepiTb HeobXxigHe

3HaYeHHSA HanalTyBaHHA NapameTpa poboTu.

YBATA! 1na menio P1 guBitbca po3ain «7.1. HanawTyBaHHA KiHLEBNX NONOXKEHb.
[ina meHio P2 guBiTbca po3ain «7.2. HanalwtyBaHHA pagiokepyBaHHA»

Micna noaABm iHAVKaLT HEOOXiAHOrO 3HAYEHHA HaNaLITYBaHHA HATUCHITb
kHonky |ST./».

IHAVKaLiA CTaHe i3 KpanKoto, Lo 6yae 03HayaTh 3MiHY 3HaYeHHA
HanawTyBaHHA

[ns BUXOAY 3 MEHIO HaNaLWTyBaHb HATUCHITb KHOMKY
[0 NoABU Ha agncnnei iHanKauii Kpanku.

Y pexunmi o4ikyBaHHA BUKOHYETbCA aBTOMaTUYHUIA BUXi 3 MEHIO
HanawTysaHb Yepes 10 xB
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HANALWTYBAHHA KIHUEBUX NMOJIOXKEHDb BOPIT

YBATA! HanawtyBaHHA KiHLLEBUX NONOXKeHb BiAPIZHAETbCA ANA MoAenen NPUBOAIB 3 MexaHiy-
HUMMW BUMMKAUYaMK i EHKOAEPOM.

YBATA! i yac HanawTyBaHb KepyBaHHS PyXOM BOPIT 3a JONOMOroto KHOMoK 651oky |OP. /A|a6o
CL. /| BUKOHYETbCA B PyYHOMY PEXUMI (HATUCKaHHSA 1 YTPYMaHHA KHOMKK).

Mig yac nocTaBKy 610Ky KepyBaHHA BCTaHOBAEHUIA PYYHUI pexkum po6otu (P3-F1-on, mabs. 13).

Bxig y MeHIo HanawTyBaHb onvcaHo B mab1. 3.

1.

2.

3.

B meHto P1 HanawTyBaHHio FO ycTaHOBITb (NepeBipTe) 3HaueHHs:

+ 01 — npuBif 3 MeXaHiYHMMYM BUMMKaYaMK (3aBOACbKe 3HAUEHHSA)

+ 02 — npwuBig 3 eHKOAEpPOM

B meHio P1 HanawTyBaHHI0 F1 3p06iTh NigTBepAXKEHHA HaNPAMKY BiAYMHEHHA BOPIT:

& YBATA! BopoTa NOBVHHi 6y B MPOMiXKHOMY MOJIOMEHHI.

MNpw ingukadii UP Ha gucnnei HaTUCHITb 1 yTpumyiTe
KHOMKY AKUNCb Yac, Wob NobaunTi HanpAMoK
pyxy BopiT. BopoTa noBUHHI BiguuHATMCA!

AKLLO BOPOTa 3aUMHATHCA, TO Lie pa3 HaTUCHITb

n ytpumyte kHonky |OP. /A MepekoHanTecs, wo sopoTa
BigunHsOTLCA!

HatucHiTb KHoNKy ST,/ »| ANA NiATBEpAXEHHA HaNPAMKY
Bi]UMHEHHA BOPIT.

Micna HaTUCKaHHA KHOMKW Ha Aucnnei 6yae iHankauia UP.
(3 Kpankoto), noTim iHAMKauia F1

3apaiTe KiHUeBi NONOXeHHA 3aYMHEHHSA 1 BIiRUMHEHHA BOPIT.
+ MeHto P1 HanawTyBaHHA F2 gna npuBogis 3 MexaHiYHUMUY BUMUKaYaMu:

& PerynioBaHHA KynaukiB npuBogy BUKOHYITE BiANOBIAHO [0 MOCiOHMKa npuBoAy.
Mip yac Bxoay B HanawTyBaHHA iHAMKaLUIA «- -» ycepeAnHi AUCNnen BKasye, Lo BO-
poTa nepebyBatoTb Yy MPOMI>KHOMY MOSIOXKEHHI.

3a AONOMOroio KHomnok [OP. /A i 610Ky nepewmilljaiite BOpoTa B HeoOXiaHi KiHLeBi

NONOXeHHA 1N YCTaHOBITb BiANOBIAHI Kynauku npusogy. CTexTe 3a BipHOI iHAMKaLIE Ha

aucnnei 6noky:

— nif Yac pyxy BOPIT y HaNpAMKY BifunmHeHHsA Oyae iHavkauia OP. Mig yac cnpavboByBaHHA
BMMUKaua NpuBoay KiHLEBOro NOMOXEHHS ( BiGKPUTTA ) 3aurHeHHs byae iHamkauis LO.

— nif Yac pyxy BOPIT y HaNpAMKY 3aurHeHHs 6yae iHamKauia CL. MNig yac cnpauboByBaHHA
BMMMKaua NpuBoAY KiHLEBOro NOMOXeHHA 3auMHeHHs byae iHauKauis LC.

+ MeHio P1 HanawTyBaHHA F3 ana nprsopgis 3 eHKopepom:

& YBATA! Po3TaluyBaHHA NprBOAY BifjHOCHO BOPIT NOBUH-
Ho 6yTu BignoBigHO Ao nocibHUKa npuBoay, Wwob nig
yac BiAUMHeHHs BOPIT 3abe3neuyBaBcA BipHUI Hanpa-

MOK 06epTaHHs BMXigHOro Basy. HanpamMok Bigkputta

Ma€ 6y TV HaaLTOBaHWIN HaNeXHNM YnHoM (n. 2). Mpun
HenpaBUIbHOMY HanpPAMKY 06epTaHHA HanalTyBaH-

HA KiHLEBWX NOMOXeHb He BUKOHAETbCS (MomunKa Er).
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Mpw iHanKaUii « -» yHn3y aucnnes 3a gonomoroto kHonku |CL, /v l:|
1 a60 3a HeobxigHocTi kHonku |0l YCTaHOBITb BOPOTa B MNONOXEHHA =7
NOBHOTO 3a4NHEHHA

HaTuCHiTb KHOMKY
2 NONOXKEHHS.

ANA NiATBEPAXEHHA BCTAHOBNEHOMO

IHAMKaUIT «- -» CTaHe i3 Kpankoto

Mpw iHgMKauii «- -» 3Bepxy ancnnaes 3a AONOMOrol0 KHOMKMN
3 a60 3a HeobxiaHocTi kKHonku |CL. /V| ycTaHOBITb BOpOTa B MONOMXeEHHA
NOBHOTO BiAYNHEHHA

HaTUCHITb KHOMKY ANA NiATBEPAKEHHA BCTAHOBNEHOIO
4 MOJSIOXKEHHA.

IHAVKaUii «- -» cTaHe i3 Kpankoto

5 Micna noseu ingvkauii F3 HaTucHiTh 2 pa3u kHonky |PR./ < i Buitgits
i3 MeHI0 HanawTyBaHb

& [nsa obmexxeHHn Yacy 6e3nepepBHOi PO6OTY NPUBOAY HANALITOBYITE Yac poboTy.
HanawrtyBaHHs P5-F3 i P5-F4 (mab6n. 13).

MNepeBipTe HanawWTyBaHHA KiHLEBUX NOJIOXEHb.

3a ponomoroto KHonok 610Ky 2 i 4 (masn. 7) BUKo-
HaWTe Kiflbka NOBHUX LUMKNIB BiAYMHEHHSA 11 3aUn- o
HeHHA. [epeKoHanTecs, Wo Ha Ancnnei iHgMKauia

HanpPAMKY pyxy 1 iHAMKaLia KiIHLEBUX NONOXeHb
BOPIT BipHa. [lepekoHanTecs, Lo BopoTa 3ynnHA-
10TbCA B HEOOXIAHNX KiHLEBMX MONOMXKEHHSAX.

BignosiaHwui cBiTnodion KiHLEBOro NMOOMXKEHHSA o
CBIiTUTbCA NOCTINHO.

& AKLO NOTPiIGHE KOPUTYBaHHA NONOXEHD,
TO NOBTOPITb M. 3 a60 ANA NPVBOAIB 3 eH-
KopgepoMm nepengitb go n. 5.

TouHe KopWryBaHHA KiHLEBMX NONOXKeHb BOPIT (TiNbKM ANA NPUBOLIB 3 eHKOLEPOM):

— Y meHio P1 HanawTysaHHio F4 ninbupaeTbca 3HaueHHA Ana KOpUryBaHHA NONOXKeHHA
BiAunHeHHs (ma6s. 13).

— Y meHio P1 HanawTysaHHio F5 nifbupaeTbca 3HaueHHA Ana KOpUrysaHHA MoNoXeHHs
3aUMHEHHS.
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6.2 HACTPOMKA PAAVIOYNPABJIEHUA

A Mepep neplumnm nporpamyBaHHAM NyNbTIB, OYNCTITb NaM'ATb BNOKY KepyBaHHA Bif 3anucaHnx
paHilwe nynbTiB pagiokepyBaHHA. AKLLO Ny/bT 3ary6neHuii, Wwob YHUKHYTU HeCaHKLiOHOBAHOrO
[OCTYny, HeobXiAHO BUAANNTI 3 MaM'ATI HOMep 3arybneHoro nynbra. KO HoMep 3arybneHoro
nynbTa HeBiAOMUIA, TO BUAANITb YCi HOMEpPW NyNbTiB | 3aHOBO 3anNWLWiTh YCi NyNbTY.

HanawTyBaHHA MeHio P2:
F1...F3 — 3anuc komaHaw/KoMaHg ynpaBniHHA nynsta (mabs. 5, mabn. 6)
F4, F5 — 3miHa KOMaHA/KOMaHAW KepyBaHHA 3anucaHoro nynbta (mabs. 7, mabn. 8)
F6 — BUW3HauyeHHsA KiIbKOCTi 3anMcaHux nynuTiB (mabs. 9)
F7 — BUW3HaueHHA HOMepa 3anucaHoro nynsta (mabs. 10)
F8, F9 — BuaaneHHs nynsta (mabsa. 10, mabsn. 11)
FO — BupaneHHs BCix nynbtiB (mabs. 12)

Y mabn. 4 onucaHi KOMaHAW pagiokepyBaHHA 1 NpefcTaBieHa HyMmepaLia KOMaHg KepyBaH-
HA B MeHIo P2.
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Ta6nuys 4
HEMA€ KOMAHAU KomaHpaa KepyBaHHA He 3afiaHa 00
BrikoHaHHA Al BiAYMHEHHS, NPUNUHEHHA PYXY,
MOKPOKOBO (B'i3]1) 3aunHeHHA. [ocnifoBHICTb Al yCTaHOBIOETLCA 01
HanawTyBaHHAM P3-F3 (ma6s. 13). Nig yac
HanalTyBaHHA BrXogiB po3'emiB 7-9 (mab. 2)
N po6oTy ABOCTOPOHHBOTO PErysioBaHHsA
MOKPOKOBO (BM/i3[) (HanawTyBaHHsA P3-F4...F6, ma6s. 13) 07
BM3HauaeTbCA Hanpsamok B'I3[ a6o BUI3T
BIAUMHUTY (BYI3M) BrikoHaHHs BigumHeHHs. ig Yac HanawTyBaHHsA 02
BUXOAiB po3'eMiB 7-9 (mab. 2) ans po6otu
BOCTOPOHHbOTO PerysioBaHHsA (HanaluTyBaHHA
BIAYVHUTM (B130) P%—F4..‘F6, @06/7. 13) BU3HAYa€ETbCA HaNPAMOK 06
B'I37 a6o BUI3A
3 NONOXEHHA NOBHICTIO 3a4NHEHVX BOPIT
BIAYNHUTU YACTKOBO BVMKOHaHHA BiAYMHEHHA BNPOJOBX BCTAHOB/IEHOTO 05
B HanawTysaHHi P1-F9 yacy (ma6n. 13)
3AYUHUTHU BWKOHaHHA 3aUMHEHHA 03
cTon BrKOHaHHA NpUNHeHHA pyxy 04
OCBIT/IEHHA (BKTIOYNTD) BukoHaHHs a6o YBIMKHYTW, abo BUMKHYTH, 08
a6o YBIKHYTW/BUMKHYTW nig yac HanawTyBaHHsA
BUXOfiB PO3'€MiB 7-9 (Mab. 2) ANnA KepyBaHHA
OCBITJIEHHA (BbIKJTKOYTD) 30BHILWWHIM HaBaHTaeHHAM N1 a6o N22 09
(HanawTyBaHHA P3-F4...F6, ma6n. 13).
ABTOMaTWUHE BUMIMKaHHA (Yac poboTn)
OCBIT/IEHHA HaBaHTaXXeHHA 3a4a€TbCA HaNaLWTYBaHHAMMN
(BKIMIOYUTb/BLIKIOUYUTD) P8-F7 (HABAHTAXXEHHS Ne1) 10
i P8-F8 (HABAHTAXKEHHA N22)
HABAHTAXKEHHSA N2 1 1
(YBIMKHYTW)
HABAHTAXKEHHSA N2 1 12
(BUMKHYTW) BrikoHaHHA a6o YBIMKHYTU, abo BUMKHYTW,

a6o YBIKHYTU/BUMKHYTU nig yac HanawTyBaHHs
HABAHTAMEHHA N2 1 BMXO[iB PO3'eMiB 7-9 (mab. 2) A KepyBaHHA 13
(YBIMKHYTW/BUMKHYTW) 30BHIiWWHIM HaBaHTakeHHAM N1 a6o N°2

(HanawTyBaHHA P3-F4...F6, ma6n. 13).
HABAHTAMEHHA Ne 2 ABTOMaTUYHe BUMMKaHHA (Yac po6oTu) 14
(BKJTIOYUTD) HaBaHTaXXeHHA 3a[AETbCA HANALTYBaHHAMM

P8-F7 (HABAHTAMEHHA N21)
HABAHTAXKEHHA N¢ 2 i P8-F8 (HABAHTAXKEHHA N22) 15
(BUMKHYTW)
HABAHTAXKEHHSA N2 2 16
(YBIMKHYTW/BUMKHYTW)
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3ANUC NYNbTA PAAIOKEPYBAHHA

Y pasi 3anucy paHiwe 3anncaHoro nynbTa BUKOHAETbCA Nepe3annc KHONKn abo KHoMoK nynbta
i3 NpM3HaYeHHAM HOBUX KOMaHA KepyBaHHﬂ!

IHAMKaLiA no nia Yac 3anucy NynbTiB O3HAYAE, WO 3anncaHa MakcManbHa KinbKicTb NynbTiB.

F1 — 3anuc ogHiei 6yab-aKoi KHONKM NynbTa ¢ KOMaHAo KepyBaHHA TOKPOKOBO
3a 3aMoBUyBaHHAM 3HaueHHa 01 (mabs. 4) — NMOKPOKOBO (B'31).

F2 — 3anuc TPbOX KHOMOK NyJibTa 3 KOMaHAaMWN KepyBaHHA:

b /: BIAYNHUTU (kHonka b1), CTOM (kHonka b2), 3AYNHUTU (kHonka b3).
Z:, 3a 3amoBuyBaHHAM ans BIAYNHWUTU 3HaueHHA 02 (mabs. 4) —
b4 BIAYNHNTM (BUI30).

Ta6nuysa 5

YBilgiTb 4O MeHI0 HanawTyBaHb (Mabs. 3) i BubepiTb MeHio P2.
1 Bu6epitb HanawTyBaHHA F1 abo F2. Micna noasu inauKauii HeobxigHoro
HanawTyBaHHA HAaTUCHITb KHOMKY

2 Ha gucnnei 6yge iHAMKaLiA rc, WO 03HAYa€ OUiKyBaHHA CUrHany nynbta

HatwncHiTb Ha nynbTi 3 pasu (He MeHLw):
3 « AnA HanawTyBaHHA F1 06paHy KepyBanbHy KHOMKY
+ AnA HanawTyBaHHA F2 6yAb-AKy KHOMKY

Ha iHanKaTopi aBTOMaTUYHO 3'ABUTLCA:

« HOMep 6e3 Kpanku, AKKI NPOMOHYETLCA MPVBIACHUTY B MaM'ATI NPYBOAY
He3anucaHoMy NynbTy (3a AONOMOrOl0 KHOMKMN a6o|CL./V|Homep
MOXXHa BMOpaTH 3 BiNlbHYIX)

+ HOMep i3 KpankKoto. [ynbT yXKe 3anvcaHwii i nicna nigTBepAXeHHs 6yae
BUKOHAHWI NOBHUIA Nepe3annc KOMaHA NysbTa i3 3a3HaYeHUM Homepom!

5 | HaTucHiTb KHomky ANA NiATBEPAMKEHHS 3annCy; MiCNA HaTUCKaHHA Ha
iHAVKaTopi byAe HoMep i3 KpanKoto

Yepes ~2 ¢ BinbyaeTbcA aBTOMaTUYHNIA Nepexif A0 3anuncy HacTyrnHoro
6 nynbta (MOBTOPITb KPOKM 3-5).

[lns BUXoAy 3 MeHI0 HanawTyBaHb HAaTUCHITb 3 pa3u KHonky |PR./<€
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c 6yab-AKOI0 06paHOI B HaNnawWTyBaHHi KOMaHAOIO KepyBaHHA
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b :,: Min yac Bxofy B HanalwTyBaHHA ANnA BCiX KHOMOK nynbTa (b1-b4)
Z’-_., 3a 3aMOBUYBaHHAM 3HaUeHHA KOMaHAW KepyBaHHA 00 (mabii. 4).
i

Ta6nuysa 6

YBilAiTb A0 MeHI0 HanawTyBaHb (Mabs. 3) i BUbepiTb MeHio P2.
Bubepitb HanawTyBaHHA F3. MMicna noasw iHaMKaii HeobxigHoro

HanawWTyBaHHs HATUCHITb KHOMKY

Ha gucnnei ~2 ¢ 6ypne ingukauis nepwoi kHonku b1 nynbTa, Wo BKasye
Ha nofanbLunii BUGip KOMaHAW KepyBaHHsA ANA L€l KHONKM nynbTa

3a gonomoroto kHonku |OP. /A a6o B1GepIiTb HeObXiAHY KOMaHay

KepyBaHHA (mab. 4)

YBATA! flKLLo KHOMLi He NOTPIGHO Npr3HayaTy KOMaHAY KepyBaHHs,
TO 3anuwTe 3HayeHHA 00

HaTucHiTb KHOMKY ANA MiATBEPXKEHHA 06PaHOTO 3HaUYEHHS
(Hanpwvknag, 01); nicnA HaTUCKAaHHA Ha iHgWKaTopi 6yae HOMeEp i3 Kpankot

Ha gucnnei ~2 c 6yae iHaMKauia apyroi KHomnkn b2 nynbra, Wwo BKasye
Ha nopanbLnil BUGIP KOMaHAM KepyBaHHA ANA L€l KHOMKW NynbTa.
[ani nocnigoBHO NOBTOPITb KPOKM 3 i 4 AN1A KHOMOK KepyBaHHA b2, b3, b4

Micna nigTBepaXKeHHA KHonKolo |ST, /» obpaHoi komaHAw KHomnkn b4
Ha gucnnei 6yae iHAMKaLA rc, WO 03HAYa€E OUiKyBaHHA CUTHaNY MynbTa

HaTucHiTtb 3 pasu 6yab-AKy KHOMKY nysbTa

Ha iHgnkaTopi aBTOMaTUYHO 3'ABUTLCA:
« Homep 6e3 KpanKu, AK1 NPOMNOHYETLCA NPVBNACHUTY B NaM'ATi NprBoay

HesanucaHomy nynsTy (3a gonomoroto kHonku [OP. /A |a6o |CL. /| Homep

MOHa BUOPaTV 3 BiNbHIX)
« Homep i3 Kpankouo. [ynbT yXxe 3anucaHni i Nicns nigTBepmKeHHn byae
BUKOHaHW NOBHUIA Nepe3anic KOMaHA nysbTa i3 3a3HaueHUM Homepom!

HaTUCHITb KHOMKY ANA NiATBEPAXKEHHA 3aNKCy; MiCNA HAaTUCKaHHA
Ha iHAMKaTopi 6yae HoMep i3 KpanKoto (Hanpuknag, Homep 01.)

Yepes ~2 ¢ BiabyaeTbCA aBTOMATUYHWI Nepexif A0 3anvcy HaCTYMHOro NynbTa i3
3afjaHoi KoMbiHaLlili KoMaHa KHOMOK b1 - b4 nynbTa (NoBTOPITL KPOKYK 7-9).
[inA BUXOAY 3 MEHIO HaNaLTyBaHb HATUCHITL 3 Pa3u KHomKy |P|
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6.2.2. 3MIHA KOMAHJA 3ANMUUCAHOIO NYNbTA PAOIOKEPYBAHHA
F4 — 3miHa KOMaHp KepyBaHHA BCiX KHOMOK NynbTa 3a HOMePOM 3anucy nynbra

& MoTpibHO 3HaTU HOMep 3anucy nynbTa B 650Ky KepyBaHHs!
He noTpibHa HasABHICTb NynbTa.
Ta6nuysa 7

YBilaiTb 4O MeHI0 HanawTyBaHb (Mabs. 3) i BubepiTb MeHio P2.
1 Bunbepitb HanawTyBaHHA F4. Micna nossu iHAnKauii Heo6XiAHOTO

HanawWTyBaHHs HATUCHITb KHOMKY

Ha iHAMKaTopi aBTOMaTMYHO 3'ABUTLCA NePLUNIA HOMEP 3anMcaHoro NynbTa
B Nam'aTi (HoMep i3 Kpankolo, Hanpuknaa, Homep 01.).

2 3a gonomoroto kHonku |QP. /A a6o m BMbEPITb HEOGXiIAHUI HOMEP
3anucaHoro nynbra.

AKLO HeMae 3anuncaHux NynbTiB, To 6yfe iHAMKaLiA no

3 HaTUCHITb KHOMKY ANA NiATBePAXKEHHA HOMepa 3annCcaHoro nysbTa
(HanpwvKnag, Homep 20.)

Ha gucnnei ~2 ¢ 6ypne ingukauis neploi kHonku b1 nynbta, Wo BKasye
Ha NnoAanbluy 3MiHY KOMaHAW KepyBaHHA ANA L€l KHOMKW NynbTa

Ha gucnnei 6yge iHAMKaLia NOTOYHOrO 3HAaYEHHA KOMaHAW KepyBaHHSA
3anuncaHoro nynbTa (Homep i3 Kpankolo, Hanpuknag, Homep 00.).

3a gonomoroio kHonku [OP. /A a6o[CL. /¥|s16epith HeobxigHy KomaHay

5 KepyBaHHsA (mabn. 6).

YBATA! fiKwio KHOMLi He NOTPI6GHO NPU3HAYaTH iHLWY KOMaHAY KepyBaHHS,
TO BiApa3y BUKOHaWTe HaCTYNHUIN KPOK

6 HaTucHiTb KHOMKy ana I'IiJ:LTBepﬂ.)KEHHﬂ oGpaHo'l' Komakam
(Hanpwviknag, 10.); NicnA HaTUCKaHHA Ha iHAMKaTopi Byne HOMep i3 Kpankoto

Ha pricnnei ~2 ¢ byae iHaviKaLis nepuuoi kHonkm b2 nynbTa, Wwo BKasye
7 Ha nofanbLUni BUGIp KOMaHAW KepyBaHHA ANA L€l KHOMKW NynbTa.
[ani nocnifoBHO NOBTOPITL KPOKM 5 i 6 ANA KHOMOK KepyBaHHA b2, b3, b4

MicnAa nigTBepaKeHb KHOMKOI0 o6paHoi KoMaHAK KHOMKM b4
8 Ha gucnnei 6yge iHavkauia F4.

[lns BUXOAY 3 MEHIO HanaWTyBaHb HATUCHITL 2 pa3u kHorky |PR./ <€
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Ta6nuys 8

YBilAiTb 4O MEHIO HanawTyBaHb (Mab. 3) i BUbepiTb MeHio P2.
Bubepitb HanawTyBaHHA F5. Micna noasw inamKauii HeobxigHoro

HaNalWTyBaHHA HATUCHITb KHOMKY

Ha gucnnei 6yge iHAMKaLiA rc, WO 03HAYa€ OUiKyBaHHA CUrHany nynbta

HaTucHiTb Ha nynbTi 3 pasu KHOMKY NynbTa, KOMaHAy AKOI MOTPIGHO
3MIHUTU

Ha pricnnei ~2 ¢ 6ype iHgUKauia Homepa HaTUCHYTOT KHonKwy nynbTa (b1-b4),
nicna yoro 6yze iHAVKaL|is NOTOYHOrO 3HaUYEHHA KOMaHAW KepyBaHHSA
3anumcaHoro nynbTa (HOMep i3 Kpankoto, Hanpuknag, Homep 00.).

AKLLO NYNBT He 3anvcaHuii, To Ha Avcnnel byae iHAMKaLiA no

3a AOMOMOrOI0 KHOMKM abo M BUGEpIiTb HEOOXiAHY KOMaHAY

KepyBaHHs (mabn. 4)

HatucHitb kHonKy [ST. /»] Ans niTBepa)eHHs 06paHoi KomaHaW;
nicnA HaTUCKaHHA Ha iHAVKaTopi 6yae HoMep i3 Kpankoto (Hanpvknag, 01.)

Yepes ~2 ¢ BinbyaeTbcA aBTOMaTUUHMI Nepexifl A0 OUiKyBaHHA CUrHany
nynbTa. 3a HeobXiAHOCTI BUKOHANTe 3MiHY KOMaHAMN KHOMKM Liboro abo
iHLWOro 3anmcaHoro nynbta (MOBTOPITb KPOKK 3-6).

[ina BxoAy 3 MeHI0 HanalTyBaHb HaTUCHITb 3 pa3u KHOMKY

6.2.3. BU3HAYEHHA KJ1bKOCTI 3ANMUCAHUX NYJIbTIB

F6 — BnsHaueHHA KinbKOCTi 3anncaHunx nynbris

Tabnuysa 9

YBilaiTb 4O MeHI0 HanawTyBaHb (Mabs. 3) i BUbepiTb MeHio P2.
Bunbepitb HanawTyBaHHsA F6. Micna nossu iHAMKauii HeO6XiAHOTO

HanawWTyBaHHs HATUCHITb KHOMKY

Ha gucnnei 6yge Bigobpakatnca umdpoBe 3HaUeHHs i3 Kpankoto
(Hanpwvknag, 10. — 3anuncaHo 10 nynbTiB).
AKLWO HeMae 3anuncaHux NynbTiB, To 6yae iHAMKauia 00.

[lna Buxopy 3 MeHI0 HanawTyBaHb HaTUCHITb 3 pa3n KHOMKY
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6.2.4. BURANEHHA NYNbTA  BUSHAYEHHA HOMEPA 3ANUCY NYJIbTA

F7 — BusHaueHHA Homepa 3anucy nynabTa B Nam'aTi
F8 — BupaneHHa nynbra 3a KOAOM

& MoTpibHa HasBHICTb 3aNMcaHoro nynbTal
Tabnuysa 10

YBilAiTb A0 MeHI0 HanawTyBaHb (Mmaba. 3) i BUbepiTb MeHio P2.
1 BubepiTb HanawTyBaHHsA F7 a6o F8. Micna nosBu iHguKauii HeobxigHoro
HanalTyBaHHA HATVUCHITb KHOMKY

2 Ha gucnnei 6yge iHaMKauia re, Wo 03HaYa€ OviKyBaHHA CUrHany Bif MynbTa

3 HaTucHiTb Ha nynbTi 3 pasu byfb-AKY KHOMKY

Ha iHanKaTopi aBTOMaTUYHO 3'ABUTLCA HOMEP 3anucy NynbTa B Nam'ATi
4 (Homep i3 Kpankolo, Hanpvknag, Homep 01.).
AKLIO NYNbT He 3anucaHuii, To Ha ancnnei byae iHAVKaLis no

Ina HanawTyBaHHA F8 HaTUCHITb KHOMKY |ST. / »|. Ha iHguKkaTopi 3racHe
KparkKa, o byfie 03HauyaT! BUAANEHHA MynbTa.

5 Yepes ~2 ¢ BinbyaeTbcA aBTOMaTUYHNI Nepexifl A0 OUiKyBaHHA CUrHany
Big nynbTa. Ha ancnnei 6yae iHavKauin rc. MoXHa BUKOHATV BUAANEHHSA
iHwWoro nynbTa (MOBTOPITL KPOKK 3-5)

6 | [InA B1Xofy 3 MEHIO HaNalLTyBaHb HAaTUCHITb 3 Pa3u KHOMKY

F9 — BupaneHHs nynbTa no BifoMomMy HOMepy 3anucy

& MoTpibHO 3HaTV HOMep 3anucy nynbTa B 610U KepyBaHHsA!
He noTpi6Ha HaABHICTb NynbTa.
Tabnuya 11

YBilgiTb 4O MeHI0 HanawTyBaHb (Mabs. 3) i BUbepiTb MeHto P2.
1 Bunbepitb HanawTyBaHHA F9. Micna nossu iHAMKauii Heo6XiAHOTO
HanawWTyBaHHs HATUCHITb KHOMKY

d
F9

Ha ancnnei aBToMaTMyHO 3'ABUTLCA iHAMKALLIA HOMepa NepLIOro 3anMcaHoro

P nynbTa (Hanpuknaa, Homep 01.). 3a gonomoroto kHonku |OP, /A Y \}
abo B1GepiTb HeOOXiAHWNI HOMEp NyNbTa ANA BUJANEHHA. om.[ [

AKLIO HeMaE 3anuncaHux NynbTiB, TO Ha Aucnnei byae iHguKalis no

(==
A

3 | Hamvchirs kHonky [ST./»}. Ha ancnnei sracHe kparika nopyd is Homepom,
wo 6yae 03HauaTM BUANeHHs NynbTa

MNicna nossu iHgnKauii F9 ana Buxoay 3 MEHI0 HanawTyBaHb HaTUCHITL
2 pasu kHonKy |P|
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6.3

FO — BupaneHHs BCix nynbris

& BriKOHYeTbCA BAaneHHs BCiX NyNbTiB, 3anmncaHnx y 610K kepyBaHHs!
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Tabnuys 12

YBilAiTb AO MeHIO HanawTyBaHb (Mab. 3) i BUbepiTb MeHio P2.
1 Bubepitb HanawTyBaHHsA FO. Micna noasw iHaMKaLii HeobxigHoro
HanalTyBaHHA HATUCHITb KHOMKY

"4 @M

MNicns nossw iHavKauii dl HATUCHITL KHOMKY 7 yTpumyiite
2 i BNPOAOBX ~5 € O NOABMW Ha ANCMNET TOUKY, WO Oyae o3HavaTu
BMAANEHHA BCIX NyNbTiB

MNicna nossu iHgnKauii FO ana Brxoay 3 MEHI0 HanawTyBaHb HaTUCHITL
2 pasu kHonky |PR./<

HAJNNAWLTYBAHHA MAPAMETPIB POBOTU

Y ma6s. 13 NpnBOAUTLCA ONIC HANALITYBaHb, 3HAYEHHA HAaNaLWTYBaHb | 3aBOACHKI 3HAUYEHHSA Nif,

Yyac noctaBku. [prknag BUKOHaHHA HanawTyBaHHA ONNCaHO B ma6n. 3.

Tabnuysa 13
BuGi . y . .| 01 — 3 MexaHiyHMmMK
Fo u6ip mopeni npusopy.Y nosHaueHHi moaen BAMUKaYaMA o1.
npuvBOAIB 3 eHKoaepoM € byksa E
02 — 3 eHKOAEPOM
F1 HanawtyBaHHA HaNPAMKY BiAYMHEHHA BOPIT.
[lnsiTbca po3ain «6.1. HanawTyBaHHA KiHLEBUX MONOXeHb BOPIT», N. 2
F2* HanawTyBaHHA KiHLieBMX NONOXKeHb NPUBOAY 3 BUMMKayaMu.
[vBiTbcA po3ain «6.1. HanawTyBaHHA KiHLIEBMX NONOXKeHb BOPIT», N. 3
F3n¢ HanawTyBaHHA KiHLEBMX NONOXeHb NPUBOAY 3 EHKOAEPOM.
P1 [lnsiTbca po3ain «6.1. HanawTyBaHHA KiHLEBUX NONOXeHb BOPIT», N. 3
Faex TouyHe HanawTyBaHHA KiHLEBOro F.0..F
NONOXeHHA BigunHeHHa (LO) e
3HayeHHsA 3i 3HaKOM «—»
. KOPUryIOTb NOSIOXKEHHA
% TouyHe HanawTyBaHHA KiHLLEBOrO X
F5 BOPIT WOAO 3HaUYEeHHA
NONOXeHHA 3a4mHeHHA (LC)
0 (HanawToBaHe 0.
NONOXEHHS)
TouHe HanawTyBaHHA NONOXKEHHA
N P B HaNPAMKY 3a4MHEHHSA,
ox BUMKHEHHA Bxoay «SE» i/a6o noBinbHin -
F6 X . iHWi — B HaNpAMKY
WwBMAKOCTi (LS). BUKOHYETbCA AKLLO YBIMKHe- BiIUMHEHHA
He (on) HanawTyBaHHA P5-F7 a6o P5-F9

*  JloctynHa npu P1-F0-01 (ana mofene NpuBOAIB 3 MeXaHiYHMMM BUMUKayamm).
** [loctynHa npu P1-F0-02 (ana moaeneii Np1BOAIB 3 eHKOAEPOM).
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HanawtyBaHHA BUMKHEHH:A BOYJ0BaHOI CCTEMM BUABNIEHHA NepeLwiKoan

nif yac BigunHeHHA (P5-F1). Mpu3sHayeHa Ana BUKNIOYEHHA HENPaBUIbHUX
CMpaLboByBaHb Y pasi BAKOPUCTaHHSA BOYAOBaHOI B G/I0K CUCTEMM BUABNIEHHA
nepetukoau (P5-F1) nig yac BiguMHeHHA BOPIT. HanalwToByEeTbCA NONOMEHHA
noyaTtky KOHTaKTy Aemndepa (Npy»KvH) BOPIT, pO3TallOBaHNX HANPUKIHL

F7* BiJUMHEHHSA. |3 LIbOro NONOXKEeHHA A0 NOBHOIO BiAUMHEHHA HanawTysaHHA P5-F1
6yfie BUMKHeHe.

Micns Bxofdy B HanawTyBaHHs 3a gonomoroto kHonku OP. /A a6o |CL. /v
P1 YCTaHOBITb BOPOTa B HEOOXiHE MONOXKEHHA i1 HATUCHITb KHOMKY |§
ANA NiATBEPAKEHHA BCTAHOBIEHOro NONoXxeHHA. Ha ancnnei iHgnkauia P ctaHe
i3 kpankoto (P.)

Yac 4acTKOBOro BigUMHEHHSA. BifunHeHHA NO — BUMKHEHUI
BUKOHYETHCA 3 KIHLEBOrO MONOXeHHs
F9 3a4MHeHNX BOPIT NO KoMaHai Bxogy P 01,02,03... 30: no.
(ma6n. 2, po3’em 20) abo No KomaHgi nynbTa 01—1c
BIAYMHUTY YACTKOBO (mabn. 4) 30—30c

P2 | HanawTtyBaHHA pagiokepyBaHHA. [IMBiTbCA PO3AiN «6.2. HanalwTyBaHHA pafiiokepyBaHHA»

PyuHuii pexum po6oTu. Pyx BUKOHYETbCA
NPV HaTUCKaHHI N yTPYMaHHI NpUCTPoio

KepyBaHHSA: TiNIbKN KHOMKMN 6n0Kyo n o
F1 (man. 7), (man. 8, 9), Bxogun NO — BVIMKHEHUI on.
nigknioueHb OP i CL (mab6n. 2, pos'em 20). on — yBiMKHeHWI
[inA 3ynuHKM abo 6110KyBaHHA noyaTky pyxy
AKTUBHI TiNbKWN KHOMKM 610Ky n

BXifl S. MynbTv pagiokepyBaHHA He NpaLoloTb

& Y py4HOMy pexxumi poboTn 610K KepyBaHHSA i iHLWi NPUCTPOI KepyBaHHA MOBUHHI 6y T

po3TaLoBaHi B MicLli, 3 AKOTo rapHUi Ornag pyxy BopiT. Y pasi AOCTyny CTOPOHHiX oci6
KepyBaHHA /1A HUX NMOBVHHO By TV HEMOXNMBIM, HaNPUKNaZ, YCTaHOBKOIO BUMIKaya
i3 Kntouem (mabn. 2, pos'em 17).

YBATA! KO pyYHUI peXXMM BUMKHEHUIA, TO HeOobXifHO 060B'A3KOBE 3aCTOCYBaHHSA
npucTpois (crctem) 6e3neku Tvny Ci D, abo E (EN 12453). Bubip piweHHs (KpoMKa 6e3neku
1 doToenemeHTH, GOTONIHINKM abo iHLWe) | NpoBeAeHHA POBIT (MOHTaX, HanalwTyBaHHsA,

P3 nepeBsipKu) 3aiicHI0TLCA KBanipikoBaHMMKM daxiBLAMY KOMMETEHTHOI OpraHisauii

KonekTmBHMI peXxum po60oTu. 3anexHo Big
TOro, YBIMKEHW 260 BUMKHEHWIA PEXIM, Bif-
Pi3HAETbCA Norika poboTn BXoAy NifgKIio-
yeHHsA SBS (mabn. 2, pos'em 20) | KOMaH-

an «[MMOKPOKOBO» nynbTa pafiiokepyBaHHsA
(ma6n. 4).

YBiMKHeHWIA: Nig yac komaHa 6yae nocni- .
R ) NO — BUMKHEHWI
F3 LOBHICTb PO60TU «BigunMHUTV — 3a4nHUTK K N no.
. K . on — yBiMKHeHUI
— BigunHnTty — 3aumHuTu...». MNig vac Big-
YMHEHHA KOMaHAW He BUKOHYoTbCA. Mig vac
3aUMHEeHHsA KOMaHa CNpUYNHUTD NMPUMNHEH-
HA pyXy i NoAanblue NOBHE BiJUMHEHHS.
BumKHeHwmiA: nig yac Komang 6yae nocnipos-

HicTb po6oTn «BigunHUTM — CTon — 3aum-
HUTKU — CTon — BigunHUTHK...»

* Tinbkn gna 6noky kepyaHHa CU-TR230 npu P1-F0-02 (an1s moaenei NnpuBofiB 3 eHkogepom). [ina npusogis
3 BuMmKayamu (P1-F0-01) noTpibHe HanaluTyBaHHA BUMMKaya npvBogy, nigknoueHoro ao sxogy P.L (vasn. 12).
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Po6oTa Buxopis po3’emy 7
(mabn. 2)

F5

. NO — BUMKHEHUIN
Po6oTa BuxoAis po3s’emy 8 o
(mabn. 2) 01...16 — onncaHo .

B maébn. 14

F6

Po6oTa BuxopaiB po3’emy 9
(ma6n. 2)

F8

Po6ota Bxogis SBS i OP (ma6n. 2,
po3’em 20). Mig yac HanawTyBaHHA BUXOAiB 01— SBS MOKPOKOBO
po3’emiB 7-9 ansa pobOTU BOCTOPOHHBOIO OP BIZYMHUTY
peArymoBaHHﬂ (3HaueHHA 05§ 06, n"ia6n. 14) 02— SBS NIOKPOKOBO
BXiA SBS Moxe 6yTn BUKOpUCTaHWi Ans 01.
; OP MOKPOKOBO
Hanpamky B'13[1, Bxig OP gna Hanpamky
BMI3/. KomaHav kepysaHHa MOKPOKOBO | 03 — SBS BIAYMHUTL
a6o BIAYNHUTW eignosigatoTb KoMaHAaM OP BIAYNHUTA
nynbTa papiokepyBaHHs (maba. 4).

P4

F1

Yac nay3un 40 aBTOMAaTNYHOro 3a4nHEeHHA

F2

Yac naysm ;0 aBTOMaTU4HOrO 3aUMHEHHA
nicnA cnpavboByBaHHA GOTOENEMEHTIB,
nigknioyeHux fo sxogy PH1 (mab6n. 2,
po3'em 20)

F3

NO — BUMKHEHUI
Yac naysu 4o aBTOMaTUYHOrO 3a4NHEHHA

3 MOJSIOXKEHHA YaCTKOBOTO BiJYMHEHHS. 01,02,03...99:
BrKoHyeTbCA, AKLO 6YB HAaNALLTOBaHWMI Yac 01—1c
YacTKOBOrO BifiuMHeHHA BopiT (P1-F9) 99 —99c

no.

F4

Yac naysu o aBTOMaTUYHOTO 3a4YMHEHHA
3 MOJNIOXKEHHSA YAaCTKOBOTO BiJMMHEHHSA Nicnsa
CnpauboByBaHHA GOTOENEMEHTIB, NifK0-
yeHux po Bxogy PH1 (ma6n. 2, po3’em 20).
BuriKoHyeTbCA, AKLLO 6yB HaNaWTOBAHUIA Yac
YacTKOBOTO BifuMHeHHA BopiT (P1-F9)

AKWo byae yBIMKHEHO aBTOMATUYHE 3aYMHEHHSA (BCTAHOBNEHMIA Yac naysum),
TO aBTOMaTUYHO byAe yBiMKHeHa dyHKLUia DOTOTECT (HanawTyBaHHA P7-F3-on).
MoTpibHe 060B'A3KOBE NigKNtoueHHA poToenemeHTis (Mas. 16—18).

Y nonoxeHHi NOBHOrO BiAYMHEHHA Nif Yac BiANiKy Yacy naysu 0 aBTOMaTUYHOTO
3a4MHeHHA KomaHaa kepyBaHHA BIAYUHUTW (KHonKu, BXxoau NigKNIoUeHHs, NynsTn
papiokepyBaHHA) Npu3Befe A0 CKMAAHHA Yacy nayswu i noyatky Bigniky (P4-F1, P4-F3)
3 moyatky. Mia Yac cnpauboByBaHHA BXogy S (mabs. 2, pos'em 20) Bignik yacy Ao
ABTOMATUYHOIO 3aUMHEHHA CKUHETLCA 11 NoYHeTbeA 3 noyaTtky (P4-F1, P4-F3), konu Bxig
BifIHOBUTbCA. AKLLO He HanalwToBaHe aBTOMaTUYHe 3a4MHEHHA MiCNA CNpaLboBYBaHHA
doToenemenTis (P4-F2-no, P4-F4-no), To nocTiliHe cnpauboByBaHHsA Bxoay PH1

6yfie NPU3BOANTU A0 BIANIKY COYaTKy MiCNA 3aKiHYeHHs MOTOYHOTO BiANiKy nayswu
(cnpauboByBaHHA He NepepuBac BigiK).

3a 3 € 40 3aKiHYEHHs Yacy Nay3u aBTOMATUYHOTO 3a4MHEHHA CUrHan cBiTnodopa byae
uepBOHOrO CBiT/a, GyAe NpaLIoBaTh CUrHasbHa namna
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ALUTECH

DOOR SYSTEMS

NO — BUMKHEHUI

qunI/IBICTb BUABNEHHA nNepewkKoan nig yac 01,02, 03...99:

P5 F1* BigumHeHHs. lig Yac BifUMHEHHA BUABNEHHA no.**
NepeLuKoaM Npu3Beae A0 NPUMMHeHHs pyxy. | 01— MakcumanbHa
99 — MiHimanbHa
YyTnusicTb BUABNEHHA NEPELIKOAN NI YaC | no — BUMKHEHWI
3aunHeHHs. lif Yac 3aUMHEeHHA BUABNEHHA 01,02, 03...99:
F2* nepewukoav npusseae Ao 3ynuUHKN PSS no*¥

11 NOAANbLIOro BigUMHEHHs (BENMuMHa 01 — makcumanbHa

BijuMHeHHs HanawTosyeTbcA P5-F5 99 — MiHimManbHa

HanawtysaHnHs F1, F2, F6 (MeHto P5) BifHOCATbCA 1O po6OTY BOYAOBAHOI B 6IOK KepyBaHHA
CUCTEMV BUABNIEHHA NepeLIKoAN. YXBaNeHHS pilleHHA NPOo HeobXifHICTb HanalTyBaHHA

1 BUKOHaHHA HanawTysaHb F1, F6 (nig yac BifumHeHHs) i F2 (nig yac 3aunmHeHHs)
3pilicHIo0TbCA KBanidpikoBaHumm daxisuamu (EN 12635) komneTeHTHOT opraHisaLlii.

HanawTyBaHHA MOXyTb 6y TV BUKOPWCTaHI ANA NigBULLEHHA 6e3MneKn, Hanpuknag,

NpW 3aKPUTTi BOPIT AOAATKOBO A0 KPOMKYM 6e3neKu, abo npw BiAKPUTTI BOPIT y pasi AKLLO
B NOJIOTHI BOPIT € 0TBOPYM 6inbL 50 MM abo BUCTYNaloyi YacTUHW, 3a AKi NtoarHa morna 6
yxonuTuca abo BCTaTu.

Y pasi BUKOPWCTaHHA HanawwTyBaHH:A NOBUHHI 3abe3neyyBaTyi 6e3neyHy i KOpPeKTHY
PO6OTY NPMBOAHOI CUCTEMU BIANOBIAHO [O YMHHMUX HOPMATVBHIMX JOKYMeHTiB (EN 12453),
LLIO BUKJIIOYAI0Tb HAHECEHHA YILKOAXKEHD | 30MTKY, HenpaBubHI CnpaLboByBaHHs. llicna
HanawTyBaHHA NOTPIGHO NPOBeieHHA BUMIPIB 38 METOUKOI0 HOPMATUBHIX JOKYMEHTIB

F3 Yac po6oTu nif yac BigUMHEHHsA 01,02, 03...99:
01—1g¢ 99.
P5 F4 Yac po60TH nig Yac 3aunHeHHs 99 —99¢

B P5-F3 i P5-F4 HanawtoByeTbCA Yac 6e3nepepBHOro pyxy BOPIT MiX KiHLEBUMU NOno-
XeHHAMU. Yac pobOoTN MOBUHEH ByTV AOCTATHIM ANA MOBHOIO BifUMHEHHA ab0 3aUrHEHHA
(pekomeHAY€ETbCA Nif Yac HanalTyBaHHA BCTaHOBNIOBaTK Yac 6inbLue Ha 3-5 ¢). AKLo BCTa-
HOBJNEHUI Yac PobOTUN MeHLLe Yacy, HeobXiAHOro ANA NOBHOrO BiUVHEHHA/3aUIHEHHA BO-
PiT, TO pyX NOMOTHA BOPIT NPUMUHAETLCA NICNA 3aKiHUEHHA Yacy poboTn

Yac BigunHeHHs (peBepcy) nicna
cnpaLboByBaHHA NPUCTPOLO 6e3nekn 01 — BiAYMHEHHA
nif Yac 3a4nMHeHHA. BUKOHyeTbCA 70 KiHLeBoro
F5 ABTOMaTUYHe BifYMHEHHA nicna NOJNOXEHHA 01.
cnpauboByBaHHsA Bxoais PH1 i SE (mabn. 2, 02 — BiUMHEHHA ~2 C
po3’em 20), B6ya0BaHOT CUCTEMY BUABNEHHA | 03 — BigUMHEHHA ~1 C
nepewkoan (P5-F2)
YyTnmBicTb BUABNEHHA NEPELIKOAN HAa MO~ | no — BUMKHEHUI
YaTKy BiilMMHEHHA. HanalwTyBaHHA [JO3BO- 01,02, 03...99:
F6* nAe BOyaoBaHiii B 610K KepyBaHHA CUCTe- PES T no.**
Mi BUABUTY NepelIkofly Ha camomy novatky | 01— MiHiManbHa
BiJUMHEHHSA 99 — MaKcMmanbHa

*  Tinbku ana 6noky kepysaHHa CU-TR230.

** BJIOK 3anponoHye 3HaueHHs (IHAVKaLiA 3HaueHHs 6e3 Kpankw), 3 AKoro PeKoMeHAYETbCA MoYaTh HanawTyBaHHA

1 nepeBipKy.
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F7

BUMKHeHHA KpOMKM 6e3nekn 6ins
nignorw. Mia yac yBiMKHeHHA HanawTyBaHHA
BigKnlounTbCA pobota Bxomy SE (mabn. 2,
po3'em 20) 6ina nignoru. Ana npusopais

3 BUMUKa4amm NOSTOXKEHHA BUMKHEHHSA
3afla€TbCA BUMUKaUYeM nNpusogy,
nigknoyeHoro o exoay 5.L (man. 12).

JinA NnprBoAiB 3 eHKOAEPOM NONOXKEHHA
BUMKHEHHA 3aja€TbCA 6/I0KOM aBTOMaTUUYHO
Bi/] HANALWTOBAHOrO KiHLEBOrO MONIOKEHHA
3a4MHEHHA BOPIT, MOX/MBa KOpeKLia
nonoxeHHs (P1-F6)

ALUTECH

OOR SYSTEMS

o

NO — BUMKHEHUI
on — yBiMKHEeHWI

no.

Bwucorta Big nignoru, nicna Akoi Bigknountbcs poboTa Bxody SE, noBUHHA 6y Ty MeHLe
50 mm. Micna HanalwTyBaHHA BUMKHEHHS KPOMKM 11 6yAib-AIKOI 3MiHW (HanawTyBaHHA)

KiHLIEBOTO MOJIOXKEHHSA 3aUMHEHNX BOPIT HeoOXiiHe NpoBeAeHHA Nepesipky Ana
NiATBEPXKEHHA BiANOBIAHOCTI BUMOram cTaHaapTy 6e3neku (EN 12453). NpeameT BucoToio

P5 50 MM, pO3TalLOBaHWI Ha NiAN03i, MOBMHEH By TV BUABNEHWI NPW KOHTaKTi 3 HUXKHbOK
KPOMKOI0 MO/I0THa BOPIT (BOPOTa 3yNUHATLCA 1 BIAUMHATLCA). MepeBipAeTbCA No cepeaHi
1 N0 Kpasx NonoTHa BOPIT.
N0 — BUMKHEHUI
F8* MoBinbHa WBNAKICTb Ha No4aTKy 01,02...05: no.
3aUMHEHHsA 01—1c¢ )
05 —5¢
MoginbHa weuaKicTb 6ina nignoru. Mpu
BK/IIOYEHHi HanalUTyBaHHA NONOMEHHSA
Fo* noyatky noBinbHil WBMAKOCTI 3aAa€TbCA NO — BUMKHEHWN no.
Tak camo, AiK i AnA HacTpoloBaHHA P5-F7 on — yBIMKHEHUI ’
(NonoxeHHs noyaTky poboTV HanalwTyBaHb
ofHe i Te X)
Mpw BKNIOUEHHI HanawTyBaHHA 060B'A3KOBO NepeBipTe, WO BOPOTa 3yNUHAIOTLCA
B HEOOXiAHMX KIHLIEBVX NONOXEHHAX (p034in 6.1 NYHKT 4).
®yHKuia QOTOTECT. Y pasi yBiMKHeHOro
HanawTyBaHHA Nepes NoyaTKoM pyxy
BUKOHYETHCA aBTOMATUYHa NepesipKa
F3 po6oTu poToenemeHTIB, NiAKNIOYEHNX N0 — BUMKHEHUI
. . no.
no sxogy PH1 (mabn. 2, pos’em 20). on — yBiMKHeHUI
Man. 16-18 — Mpuknagm cxem NigKAOYEHHA
npucTpois 6e3nekn go Bxoay PH1 ans
BMKOHAHHA aBTOMaTUYHOT NepeBipKn
OyHkuito ®OTOTECT He MOXHa BUMKHY TV (n0), AKLLO Oy/ae yBIMKHEHe aBTOMaTUYHe
P7 3a4MHeHHA (BCTaHOBNEHWI Yac Nay3un B HaNnalTyBaHHAX MeHio P4)
Kpomka 6e3neku (Bxia SE, ma6a. 2
po (Bxin SE, ' 01— 8,2 KOW/
po3'em 20). YCTaHOBAOETHCA TUN KPOMKN
F4 02 — OSE o1.
6e3neKkun: pe3ncTnBHa KpomKa (8,2 KOm) abo
(onToceHcopw)
ONTOENeKTPOHHa Kpomka (OSE)
. OP — Hanpsamok
Po6oTa Bxopy A (mab. 2, pos'em 20). Bxig qu‘;HeHHﬂ
F5 KepyBaHHA Nnpauioe abo B HaNPAMKY Biguu- OP.
Py P pAMKY CL — Hanpamok
HeHH#A, abo B HaNPAMKY 3a4MHEHHSA
3aUMHEHHA

* Tinbku gnsa 6noky kepysanHa CU-TR230.
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P8

Yac 3aTpUMKM noyaTky pyxy
(yac nonepeaHbLOI POGOTY CBITNOBOT
iHAMKauii). YnpofoBx Bigniky yacy

ALUTECH

NO — BUMKHEHUI
01,02...10:

DOOR SYSTEMS

F2 no.
3aTpVMKM Gyae NpaLoBaTh CUrHanbHa 01—1¢
namna, caitnodop byae YepBOHOrO CBITNa, 10— 10c¢
CUTHani3yloumn Npo MabyTHIN NoYaToK pyxy
. . 00,01... 99:
Yac po60T1 OCBITNEHHA NiCNA NPUNNHEHHA ) .
00 — nicnA 3aKiHueH-
pyxy. HanawrtoByeTbca yac po6otn HA PyXY BUMKHE-
F3 NlaMnun OCBITNIEHHA Y pas3i BignoBigHoro He (0) 00.
HanawTyBaHHA BUXOAiB po3'emis 7-9 01— 10c

(3HaueHHn 02, mabn. 14)

99 — 990 ¢ (16,5 xB)

Min yac pyxy 1 ynpoaoBsx Yacy 3aTpMMKM noyaTky pyxy (HanawTysaHHA P8—F2) BUMKHYTW
Namny OCBIT/IEHHA 3a JONOMOrol KOMaHAW MyfbTa pPafjiiokepyBaHHA He MOXHa (3|
komaHav OCBITNIEHHA BUMKHYTU, ma6n. 4).

Ha4yeHHA

Yac po60Tu oCBiTNEHHA NicnA KOMaHAK
nynbTa pagiokepyBaHHa OCBIT/IEHHA
YBIMKHYTW. HanawToByeTbca yac poboTtu
NaMnu OCBITNIEHHA Y pasi 3anucy nynbTa

Nno — flamMna OCBITNEHHSA
He BUMUKAETbCA
3a Yyacom (BUMU-
Ka€eTbCA TiNbKM NO

F4 [NA KepyBaHHA OCBITNEHHAM (KOMaHAa KOMaHpai nynbta) no.
OCBITNEHHA, ma6n. 4) 01, 02...99:
01 —1x8B
99 — 99 x8
Yac po6otn HABAHTAXKEHHA Ne1 nicnsa
KOMaHAu nynbTa pafjiokepyBaHHA
HABAHTAKEHHA N21 YBIMKHYTW.
7 HanawToByeTbcs yac po6oTu BUXofiB 1O — HaBaHTAKEHHA
po3’emiB 7-9 (3HaueHHs 13, mabn. 14)
y pasi 3anucy nynsTa Ana KepyBaHHsA He BUMIKAETbCA
HaBaHTaXeHHAM (komaHga HABAHTAMEHHSA 3aHacom .(BMMM-
N1, matn. 4) KaETbCA Tinbkn No
KOMaHgi nynbTa), no.
Yac po6otn HABAHTAKEHHA N°2 nicnsiko- | 01, 02...99:
MaHAau nynbta papiokepyBaHia HABAHTA- | g __ 1,0
MEHHA N2 YBIMKHYTW. HanawrtoByeTbca 99— 99 x8
F8 yac poboTy BMXOZiB po3'eMiB 7-9 (3HaueH-
HA 14, ma6n. 14) y pasi 3anucy nynbta ans
KepyBaHHsA HaBaHTaXeHHAM (komaHaa HA-
BAHTAXEHHA N°2, mab6n. 4)
Fo CKnpaHHA [0 3aBOACbKNX HanawTyBaHb. [IuBiTbcA po3ain «6.4. CknpaHHA
PO [10 3aBOACHKUX HanalTyBaHb»
F1 JNliynnbHuK yuknis. [neitbca po3gin «6.5. [laHi niunnbHrKa LUKniB»

Y mab6n. 14 onvcaHi pexxnmm poboTun BUXOLiB Po3'eMiB
7-9 (man. 8/ man. 9). Mig yac HanaWTyBaHHA 3HAYEHH:A
(P3-F4...F6) Buxoamn po3’'emiB (KOHTaKTU pene 6roKy
KepyBaHHsA) 6yayTb cnpaLboByBaTU BiANOBIAHO A0 3a-
AaHoi noriku. Ha pucyHKy nokasaHuin HOpmanbHWN CTaH
BUXOAiB (KOHTAKTIB pene 610Ky KepyBaHHsA).

7-9
NC x3[(m
Lo 35 (m
L =

NO — HopMasibHO-BIAKPUTUI KOHTaKT
NC — HopManbHO-3aKPUTUIA KOHTaKT
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ALUTECH

Tabnuys 14
JNamna curHanbHa. CnpauboByBaHHs Gyae Mig 4ac pyxy i ypogoBX yacy 3aTPUMKM Pyxy

(HacTpoiika P8-F2, ma6n. 13).
Man. 19 — npuknag NigKNoYeHHA CUrHanbHOI namnu

02

Jlamna ocBiTneHHA. CnpaLlboByBaHHA GyAe MifA Yac pyxy i yNpojoBX yacy nicns
npunvHeHHa pyxy (P8-F3, Tabnuua 13). 3a BiacyTHOCTI pyXy CNpaLboByBaHHA lamMnu
OCBIT/IEHHA MOXe BYKOHYBaTNCA NO KOMaHAi Ny/bTa pagiokepyBaHHA (KOMaHAN KepyBaHHA
OCBITNEHHA, Tabnuua 4) 3 HanawTyBaHHAM Yacy cnpaLboByBaHH:A (P8-F4, mabs. 13).
Man. 19 — npuknag nigKNioYeHHA NaMnu OCBITNEHHA

03

Caitnodop oaHOGIUHMIA (iHAVKaLiA NOBHOrO BigunHeHHs). CnpauboByBaHHA Gyae nicna
MOBHOTO BifUMHEHHA.
Man. 20 — npuknag nigknoyeHHs ceitnopopa

04

Hemae noBHoro 3aumHeHHA. CnpaLboByBaHHA Oyae 3aBXAu, KPiM MOBHOTO 3aUMHEHHA
B PeXVMi OYiKyBaHHSA.

Man. 21 — npuknaa nigKnioyeHHA ceiTnodpopa 3a AONOMOroIo PYroro pos’'emy (Apyroro
pene) AnA BUMKHeHHA cBiTnopopa (4epBOHOrO CBiTNa) y pasi MOBHOrO 3a4MHEHHSA

05

Ceitnodop Ha BUI3[l y pasi seocTopoHHbOro YBATA!Y pazi ABOCTOPOHHBOFO
perynioBaHHsa. CnpaubosyBaHHa byae nicns peryntoBaHHsA daxiBLem Br3Haua-
NOBHOTO BifUMHEHHS MO KOMaHAaX KepyBaHHS I0TbCA ONTUMasbHa CXeMa Kepy-
MOKPOKOBO BWi31 i BIAYMHUTY BUI3A BaHHs 1 BUMOTM 40 6e3neKu ex-

06

cnnyarauii.
Ceitnodop Ha B'I3[] y pasi ABocTOpOHHbOrO
perynioBaHHsA. CnpaLboByBaHHA byae nicna
MOBHOTO BiAUYMHEHHA NO KOMaHAaX KepyBaHHA
MOKPOKOBO B'i34 i BIAYMHNTY B3], ABOCTOPOHHBOTO PEryIioBaHHA.

Man. 22,23 — npuiknagun
NifKNIOYEeHHA ABOX CBiTNOGOPIB y pasi

07

Hemae noBHoro 3aunHeHHs. CnpalboByBaHHA 6yfie 3aBX AW, KPIM MOBHOTO 3aU/HEHHA
B PeXVMi OYiKyBaHHSA.

Man. 23 — npuKknag nigKNoYeHHs ABOX CBiTNOGOpPIB 3a JOMOMOrot TPETbOro Po3'emy
(TpeTboro pene) Ans BUMKHEHHS CBITNIOGOPIB (HePBOHOTO CBiTNA) y pa3i MOBHOrO
3aUMHEHHSA

08

Kinuyese nonoxenua BIAYMHEHO. CnpauboByBaHHA B MONOXeHHi MOBHOTO BifUMHEHHA

09

KiHuese nonoxeHHa 3AYNHEHO. CnpaLboByBaHHA B NOMOXEHHI MOBHOO 3a4MHEHHSA

Curnan nicna komauan BIAYUHUTU. CnpauboByBaHHA 1 ¢ nicna 6yab-AKOi KOMaHAM
kepyBaHHA BIAYNHUTA

CurHan nicna komanan 3SAYUHUTU. CnpauboByBaHHsA 1 ¢ nicna 6yab-aKoi KOMaHAW
kepyBaHHA SAYUHUTU

CurHan nicns KoMaHaw KepyBaHHsA. CnpauboByBaHHA 1 cekyHAa nicns 6yab-aKoi KOMaHAM
kepyBaHHsA (BIAYNHUTU, 3AYUHUTN, CTOM, OCBITIEHHA 1 iHwi)

HaBaHTaxeHHA N 1. CnpaLiboByBaHHA byfe y pasi KoMaHAU NynbTa pagiokepyBaHHA
(komaHam kepyBaHHA HABAHTAMEHHA Ne1, Tabnuua 4) ynpoAoB» HanalwToBaHOrO Yacy
cnpauboByBaHHsA (P8-F7, ma6n. 13)

HaBaHTax<eHHs N2 2. CnipauboByBaHHA 6yAe y pasi KoMaHAW Ny/bTa pagiokepyBaHHA
(komaHam kepyBaHHA HABAHTAMEHHA No2, Tabnuua 4) ynpoAoB»K HanalwToBaHOro yacy
cnpauboByBaHHA (P8-F8, mabn. 13)
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DOOR SYSTEMS

NonoxeHHa BIAYUHEHO YACTKOBO. CnpaLboByBaHHSA B MONOMEHH| YaCTKOBOTO

15 BiflUMHEHHA nicna KoMaHAm KepysaHHsA BIAYMHUTU YACTKOBO
OOTOTECT. CnpaLboByBaHHS 1O MOYATKY PyXy BOPIT nicnsa 6yAb-AKOI KOMaHAN KepyBaHHSA
3AUYVHUTW BNpopoBx NpoBefeHHs NepeBipKu poboTy NprCcTpoio 6e3neKun, NiaKnioyeHoro
no sxopy PH1 (mab6n. 2, po3'em 20).

16 YBATA!Y HanawtyBaHHAX NOBUHHA 6y yBiMKHeHa ¢yHKuia DOTOTEC (P7-F3,

mab6n. 13).

Man. 18 — npuknag nigknoueHHs GoToniHilok 3 KoHTakTom TEST AnA aBTOMaTUYHOI
nepe.ipkn po6oTu

CKUAAHHA 0O 3ABOACBKMX HANTALUTYBAHbDb

CKMAaHHA A0 3aBOACHKYMX HaNalTyBaHb NPK3BeAe A0 BiAHOBEHHA 3HaUYeHb HaNALLTYBaHb, AK
BCTaHOBJ/IEHI 3a 3aMOBUYYBaHHAM Mif Yac NOCTaBKYM BIOKY KepyBaHHsA (ma6s. 13).

YBATA! HanawTyBaHHA NONoXeHb BOPIT He 6yAyTb 36epexeHi. 1A HanalTyBaHHA NONOXeHb
BOPIT BUKOHaWTe KPOKM po3Ainy «6.1. HanalwTyBaHHA KiHLEBMX NONOXKEeHb BOPIT».

3anucaHi paHilwe nynbTV pafiokepyBaHHA 1 AaHi NiunnbHWKa LMKNiB (Mabs. 16) 6yayTb 36e-
pexeHi.

Tabnuysa 15

1 HaTucHiTb it yTpumyirte kHonky |PR./<€| Bnpogosx ~5 ¢,
[0 BXOZY B MEHIO HaawwTyBaHb

2 Micnsa nossu inaukadii P1 Hatuchits kHonky |CL, /'

3 | Nicna nossw inaukauii PO HAaTUCHITb KHOMKY

4 Micna nosew iHavKauii FO HaTUCHITL KHONKY [ST. /Y|

Micna noaBwm iHAMKaLIT «— —» HATUCHITb KHONKY |ST. / »|i BTpumyiiTe
5 i BNPOAOBX ~5 € O NOABM Ha AMCnNel Kparnku, wo byae o3Hauatu
CKMAAHHA BCiX HanalwTyBaHb

MNicna nossu iHgMKauii «<FO» Ana BUXoAy 3 MeHI0 HanawTyBaHb HAaTUCHITb
2 pasu kHonky |PR./<
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DOORSYSTEMS

AAHI NTYUNbHUKA LUKNIB

KinbKicTb BUKOHaHUX LMKNIB Y WeCTU3HAYHOMY BUMNALI BifoOpa)kaETbCA B HaNalITyBaHHI Mifg
Yac 3MiHM iHAUKauii gucnnes (makcumym 999 999 yumknis).

Mpuknap: — 3HayeHHA NiunnbHNKa 123 456 yuknis.

Tabnuys 16

1 HaTucHiTb it yTpumyirte kHonky |PR./ €| Bnpogosx ~5 ¢,

A0 BXOAY B MEHIO HanawTyBaHb

2 Micns nossu iHaukadii P1 HatucHits kHonky |CL, /V

3 MNicna nosasu iHanKauii PO HAaTUCHITL KHOMKY

4 Micna nossu iHankauii FO HaTucHiTb kHonky |CL. /v

5 | Micna nossu ingukavii F1 HaTUCHITL KHonky (ST. /)]

Ha ancnnei 6yayTs ABi undpy i3 ABOMa Kpankamu (Hanpuknag, 1.2.).
Lle nepuwi ABi undpwn niunnbHUKa.

6 A .
[ns Toro wo6 nob6aunTi HacTynHi ABi udpW NiunnbHUKa
(TpeTio 1 YeTBepTY) HaTUCHITL KHOMKY |OP. /A,
Ha gucnnei 6ygyTb HacTynHi ABi LMpPK 3 OHIET Kpankoto nocepeamnHi
2 (Hanpwvknag, 3.4).
[ina Toro wo6 No6aunTn oCTaHHi ABI P NiunnbHMKa (N'ATY 1 WOCTY)
HaTUCHiTb KHonky |OP. /A
Ha ancnnei 6yayTb ocTaHHi ABi LdpU 3 OfHIEN Kpankot HanPUKiHL
5 (Hanpwvknag, 5 6.).

3a ponomoroto krorku |OP. /A a6o MOXHa MOBTOPHO NOANBMUTACA

undpm nivnnbHNKa

9 | [lnf BUXOAY 3 MEHIO HanawTyBaHb HATUCHITL 3 pasu kHonky |PR./<€
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DOOR SYSTEMS

7. IHAUKALUIA

Tabnuys 17 — Ceitnogioan 19 (man. 8, 9)

KomaHpga pafiiokepyBaHHA (CBITNOAIOA CBITUTL YEPBOHUM
KONbOPOM, AKLLO MyNbT He 3anucaHnii abo KHonui nynbTa
LR He Npr3HayYeHa KOMaHAa KepyBaHHA/CBITUTb 3eMeHUM Mopaetbca | He nopaeTbea
KONbOPOM, AKLLO KHOMLi 3aM1McaHoro nynbTa npusHayeHa
KOMaH[a KepyBaHHs)

LOP KomaHpaa Ha BiguuHeHHs (Bxig OP, po3’em 20) MNopaetbca | He nopaeTtbea
LCL KomaHpa Ha 3akpbitue (Bxia CL, po3’em 20) Mopaetbca | He nopaeTtbea
LSBS KomaHpa Ha BifUMHEHHSA, 3yMNWHKY, 3aUMHEeHHA Momaetbca | He nomaeTscn

(Bxip SBS, po3’em 20)

LP KomaHga Ha yacTkoBe BifumHeHHs (BXig P, po3'em 4) MNMopaetbca | He nopaetbca

MpucTpiii 6e3neku B naHutosi CTOMM:
+ BXig S, po3'em 20

LS + po3'em 18 a60o koHTakTM IN_S i O_S po3z'emy 11 CnpautoBaB | He cnpauioBaB
(po3ain «5.2. MNigKnoYeHHA BUMMKaviB/eHKogepa
npusoay»)
LA KomaHpa Ha Bxig A (po3’em 20) Mopaetbca | He nopgaetbca
LPH1 MpucTpiii 6e3nekun dotoenementn (Bxig PH1, po3’em 20) CnpautoBas | He cnpautoBas
LCL.L KiHuese nonoxeHHa 3SAYUHEHO 3aunHeHo He 3aunHeHo

(ans npusoay 3 BuMuKkayamu Bxig CL.L, pos'em 16)

KiHueBe nonoxeHHs BIQYNHEHO

LopL (ana npusogdy 3 BUMmKayamu Bxig OP.L, po3’em 16)

3aunHeHo He 3aunHeHo

BMMKHEHHA BOYAOBaHOT CUCTEMY BUABJIEHHA NEPELIKOAN
LP.L* P5-F1 (ma6n. 13).ina npusopgy 3 BUMMKayaMu BumkHeHO | He BUMKHEHO
cnpauboByBaHHsA Bxoay P.L, po3'em 16

BuMKHeHHA KpomKu 6e3nekn F5-F7 (mab6n. 13) i/abo
L5.L BK/NIOYEHHA nosinbHoi wewuakocTi P5-F9. ina npusoay BuMKHeHO | He BUMKHEHO
3 BUMMKauyamu Bxig 5.L, pos’em 16

Tonbko ana 6noka ynpasnexua CU-TR230.
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Tabnuys 18 — Ingukavia gucnnes naHeni kepysaHHa 14 (mann. 8, 9)

CTaH peXumy o4ikyBaHHA (Ha gucnnei ciTUTb 0AHa Kparnka)

orP BigunHeHHA

[[_ 3aunHeHHA

1 n KiHuese nonoxeHHa BIAYMHEHO

Lu (ana npusogy 3 BUMMKayamu crnpatjtoBas Bxig OP.L, pos’em 20)
ll. ’,_- KiHuese nonoxeHHsi 3SAYMIHEHO

(ans npuBoAy 3 BUMMKayamu cnpautosas Bxig CL.L, po3’em 20)

~
a

MonoxeHHA YacTKOBOro BiAUYMHeHHA (o komaHai Bxogy P pos’emy 20
a6o komaHgi BIAYNHNTN YACTKOBO nynbTa papiokepyBaHHs)

[MopaHa KoMaHAA Ha BigYMHEHHSA

lNopaHa KoMaHAa Ha 3a4UMHEHHA

MpunuHeHHA pyxy No KomaHai kepyBaHHa CTOMN

MopaHa komaHAa KepyBaHHsA i3 Bxoay A (po3’em 20)

MNMopaHa komaHaa KepyBaHHs i3 Bxoay P (po3’em 20)
a6o komaHaa BIAYMHUTU YACTKOBO nynbTta pagiokepyBaHHsA

CnipautoBaB Bxig A (po3’'em 20)

3abnokoBaHa poboTa NPUCTPOIB KEPYBaHHA.
KoHTakTn po3s'emy 17 (LOCK) 3amkHeHi (mab6n. 2)

Au

Bianik yacy nay3v o aBTOMaTUYHOTO 3a4YNHEHHA

En

MNMomunka KiHueBuX NoNoXeHb.

[insa npuBoAy 3 BUMMKayamu Moxe GyTu Take:

«  BUMMKaui KiHLEBMNX NONOXeHb Po3iMKHYTI / cnpautosany Bxif OP.L i Bxig CL.L
po3’em 16)

+ B HanawTyBaHHi P1-FO He BCTaHOB/NEHO 3HaueHHsA 01 (mab. 13)

[insa npuBoAay 3 eHKoAEepPOM MoXe ByTI TaKe: KiHLEBi NOIOXKEHHSA He HaNaLTOBaHi

(po3pin «6.1. HanawTyBaHHA KiHLEBUX NONOXEHb BOPIT» , M. 3)

EF*

BusiBneHHs nepewkoaun B6yF|OBaHOIO cncTemoto 6e3nekn

ES

CnpautoBaB npucTpin 6esnekun / potoenementn (Bxin PH1, po3’em 20)

Ed

CnpautoBana Kpomka 6e3nekm (Bxig SE, pos’em 20)

EY

Momunka nepesipku GOTOTECT (mabs. 13, P7-F3)

ES

CnpautoBaB npucTpin 6esnexu B naHutosi CTOM:
« BXig S, po3'em 20
+ po3'em 18 abo koHTakT IN_S i O_S po3'emy 11
(po3gin «5.2. MNigKNOYeHHA BUMMKaYiB/eHKoAepa NpuBoay»)

EE

MpunrHeHHA pyxy No 3aKiHueHHIo poboyoro yacy (HanawTtysaHHA P5-F3, P5-F4)

*  Tinbku ana 6noky kepysaHHa CU-TR230 (HanawTyBaHHA P5-F1, P5-F2).
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E HeBipHuii HaNPAMOK 06epTaHHA NPYBOAY
r (po3ain «6.1. BcTaHOBNEHHA KiHLEBKX NONOXEHb BOPIT» M. 21 N. 3)

BifcyTHilt crHan 3 eHkofepa NprBoAy: HeBipHe abo NopyLEeHOo NiAKIYEHHA
E E eHKoAepa, HecnpaBHICTb.

Y HanawTyBaHHi P1-FO He BcTaHOBNEHO 3HaueHHs 02 (ma6a. 13) ana npusogy
3 eHKOZiepoM

E U Hw3bka Hanpyra mepexi abo HecnpaBHiICTb 610Ky (3anobixHVK T1A, ma6ba. 20)

NMEPEBIPKA POBOTU | BBEAEHHA B EKCTIJTYATAUIIO

Lle BaxnmBumi etan ycCTaHOBKM NPUBOAHOI CUCTEMU:

- O3HaitomTecs 3 po3ginom «1. MpaBuna 6e3neku i nonepemxeHHs». [NOBMHHI BUKOHyBaTUCA
BCi NpaBuna n BUMOru.

- O3HaitomTecs 3 NOCiGHKaMy NPUCTPOIB MPUBOAHOT CMCTEMM (€NeKTponprBoA, NPUCTPOT
6e3neKu, KepyBaHHsA 1 iHLWi). MOBMHHI BUKOHYBaTNCA BCi NpaBuia 1 BUMOTK, 3a3HayeHi B no-
CibHMKaXx.

- MepesipTe No yeps3i, Wo Npv Po36710KOBAHOMY NMPUBOAI 1 NPU NepeBefeHHI NprBogy B pe-
XKMM aBapiliHOro Py4YHOro KepyBaHHA JIaHLIIOroM BOPOTa He pyXatoTbCA Mif Yac nogauyi Ko-
MaHf KepyBaHHA. Ha ancnnei 6noky BignosigHa iHAnKauia (mabs. 18):

— E0 — ana npusoay 3 BUMMKavamu,
— E5 — pn1si npuBogy 3 EHKOLEPOM.

« MNepeBegiTb NpuBig i BOpoTa B poboumnin pexum. MposeaiTe NOBHUI LMK «BiAYNHEHHA-3a-
UYMHEHHSA» 3a JONOMOTO NPUCTPOIO KepYBaHHA (KHOMKMN KepyBaHHSA, My/bT pafiokepyBaH-
HA). NepeKoHalTecs, Wo BOPOTa NEPEMILLAIOTLCA Y BIPHUX HANPAMKAX | 3yNMHAIOTLCA B KiH-
LieBUX MOJTOXEHHAX (po3Ain «6.1. HanawTyBaHHA KiHLEBUX MONOXeHb BOPIT» M. 4), pyX BOPIT
BMKOHYETbCA PIBHOMIPHO. BUKOHalTe KinbKa MOBHUX LUKIB, W06 BUABUTY MOXNUBI Aedek-
TN MOHTaxy, HEBIPHOIO PerynoBaHHA 1 HaNawWTyBaHHA, NePEeKOHaTUCA B HALINHOCTI Kpi-
nneHb i cnpaeHi poboTi BopiT, NpuBoay 1 610Ky KepyBaHHA.

MepeBipTe NpaBubHE BUKOHAHHA KOMaHA KepyBaHHA (BifUYMHEHHA, 3aUMHEHHSA, TpuUnu-
HeHHS PyXy) 3aCTOCOBaHMX MPUCTPOIB KepyBaHHsA. Po6oTa nprcTpoiB KepyBaHHA NOBUHHA
BifiNOBiaTV KOMaHAaM BXOAIB KepyBaHHA (Mabs. 2) i KomaHAaM 3anvcaHnX NynbTiB pagio-
KepyBaHHs (mab. 4), 3rigHo i3 3agaHMMK HanawTyBaHHAMM (po3ain «6.3. HanawTyBaHHA na-
pameTpiB poboTU»).

MepeBipTe NpaBubHY 11 CpaBHY POGOTY 3aCTOCOBAHMX MPUCTPOIB CBITNIOBOI iHAMKALIT (cnr-
HasbHa namna, ceitnodop). PoboTa NpncTpois CBiTNOBOI iHAMKALiT NOBUHHA BignoBigaT BU-
KOHaHWUM HanalTyBaHHAM (po3gin «6.3. HanawTyBaHHs napameTpiB po6oT»).

MepeBipTe cnpaBHY PO6OTY KOXKHOMO MiAKUYEHOro NPUCTPoio 6e3neku (Kpomka besneku,
doToenemeHTH, NPUCTPOI NPUNNHEHHA PYXY 1 iHLWI). [lepekoHanTeca B NpaBUbHOMY BUKO-
HaHHi Aill 6nokom KepyBaHHA. Hanpuknag, nig yac cnpalboByBaHHA NPUCTPOLo 6e3neKku nig
Yac 3aUMHEHHA BiAbYBaETbCA MPUNMHEHHA PYXY i NoAanblue BiAUYMHEHHS. KLo BOpoTa i3
XBiPTKOI0, TO AKLLO XBipTKa BiIKPUTa, HE MOBUHHO ByTW pyxy BopiT. CnpaLboByBaHHA Npu-
cTpoiB 6e3neky BifobpakaeTbCs iHAMKaLi€lo 610Ky KepyBaHHA (mabs. 17, mabn. 18).

MepeBipTe npaBuibHY poboTy poToenemeHTis (Bxig PH1, mabn. 2, po3'em 20) Ha Bignosia-
HicTb BUMoram ctaHaapTis (EN 12453, EN 12445) i Ha BiACY THICTb B3aEMOi 3 iHLWIMMYK Npur-
CTPOAMM 3a AOMOMOTIOI0 CreLiaibHUX KOHTPOJIbHMX 3Pa3KiB (BUMOTY 0 3pa3KiB BKa3yloTbCA
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ctaHgapTom EN 12445). 3pa3ku NOBUHHI BUABNATUCA pOTOEIEMEHTaMM Ha BCilA LWMPWHI MPo-
pi3y BOpIT.

Y pasi 3acTocyBaHHA KOHTaKTHVX NPUCTPOIB 6e3nekn (KpomMKa 6e3mnekm) NOBMHHI BUKOHYBa-
TUCA BUMOTM CTaHZapTy 6e3nekn EN 12453 3 o6mexeHHA yaapHoro 3ycunns. MpeameT B1co-
Toto 50 MM, PO3TaLOBaHUIA Ha MiAN03i, NOBUHEH GYTY BUABNIEHWI MPY KOHTaKTi 3 HUMKHBOLO
KPOMKOIO NONOTHa BOPIT (BOPOTa 3yNUHATLCA 1 BifUMHATLCA). [epeBipAeTbca No cepeanHi
11 NO KpasAx NonoTHa BOPIT.

Y pasi 3aCcToCcyBaHHA HanaLWTyBaHHA OOMEXEHHs 3yCunna nif yac BigunHeHHsA (mabs. 13,
P5-F1) NOBWHHI BUKOHYBaT1CA BUMOTM cTaHfapTy 6e3nekn EN 12453. MNepesipTe, Wo 3y-
NMHKa pyKamu BifUMHEHHs BOPIT NpU3Beae A0 NPUNUHEHHA PYXY.

HanpwuKiHUi nepeBipKn nepekoHanTecs, LWo BCi 3HATI KPULLKKM, 3aXUCHI 1 KPiNWAbHI enemeH-
T BNOKY KepyBaHHS 1 iHLIKMX NPUCTPOIB, AKi 6ynv 3HATI ab0 BiKPUTI paHille, BCTaHOBMEHI
Ha micue.

BBepeHHA B ekcnnyaTtauilo NPUBOAHOT CUCTEMI MOXe 34IACHIOBAaTUCA TiNbKM MiCNA YCNilWHO-
ro 3aBepLUeHHs nepesipky. HenpunycTrme YacTKoBe BBeLIEHHA B eKCMlyaTaLito abo TMmyaco-
Ba eKkcnnyarauis.

« MigroTyiTe 11 36epiracTe TeXHiYHY AOKYMEHTaL|il0 Ha KOMNNEKT AA aBToMaTu3auii. JJokymeH-
TauiA MOBMHHA MiCTUTU: MOCIGHUK 3 MOHTaXy i eKcrutyaTaLii, rpadik TexHiuHOro o6cnyroy-
BaHHA, CXeMy NPVBOAHOI CUCTEMM 1 YKNaAaHHA eNeKTPUYHUX Kabenis.

+ MNepepaiite 3anoBHeHWiA «MOCIGHUK 3 MOHTaxXy i eKcrnyaTaLii» cnoxmBauy (BnacHUKY).

- MigroTyiiTe «padik cepicHOro o6cnyroByBaHHA» i nepepainTe NOro CroXKmnBavy (BNacHUKY).
MpPOIHCTPYKTYITe NPO NpaBmia TEXHIYHOTO 06CITYroByBaHHA.

« MpoiHCTPYKTYITE BNAaCHUKA MPO iCHYIOUi Hebe3neKu 1 p1U3nKK, a TakoX Npo npasusa 6es-
neyHoi ekcnnyaradii. [loBifomMTe BnacHrKa Nnpo HeobXigHICTb iHGOPMYBaHHA 0Cib, AKi eKc-
NnyaTyloTb BOPOTa, NPO iCHYIoUi Hebe3neKu i pu3nKK, a TakoX NPo npasusia 6e3neyHor ekc-
nnyartauii. Ocobu, Lo BUKOHYIOTb KepyBaHHA BOPOTaMu, MOBWHHI NiATBEPAUTN 0COBUCTM
niAnMCcoOM 3HaHHsA Npaswi 6e3neyHol ekcnnyaTauii.
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TEXHIYHE OBCJIYTOBYBAHHA

MnaHoBe TexHiuHe 06CNyroByBaHHSA NPOBOALTE B CKNagi BCiEl NPUBOAHOT CUCTEMU HE MEHLL Of-
Horo pasy B 6 micALiB abo nicns 6 000 NOBHKX LMKNIB poboTu:

+ O3HaitomTecA 3 po3ainom «1. Mpasuna 6e3nekun i nonepenxeHHsA». MOBMHHI BUKOHYBaTUCA
BCi MpaBua i BUMOTU.

O3HalomTecs 3 NoCibHMKamu NPUCTPOIB NPUBOAHOI CMCTEMM (€NEKTPONPUBOL, NPUCTPOT
6e3neku, KepyBaHHA 1 iHwWi). [TOBUHHI BUKOHYBaTVCA BCi NpaBuia i BUMOTW, 3a3HaueHi
B NOCIOHMKaX.

MpoBepaiTb 30BHILLHIV OrNAf Ha WiNiCHICTb | BIACYTHICTb YIWKOAXEHb BOPIT, Npusoay,
NPWCTPOIB NPUBOAHOI CUCTEMM.

OuncTiTb 610K KepyBaHHA i MPUCTPOT MPUBOAHOT CMCTeMK Bif nuny, 6pyay, BOOH.
3abopOoHeHO 3aCTOCOBYBATU [ YNLLEHHA BOAAHI CTPYMEHi, OUNCHUKI BUCOKOTO THCKY,
KucnoTu abo nyru.

MpoBepAiTb 30BHILWHIN OrnNAg AeTanel npyusoay 1 6NoKy KepyBaHHS, 3BepTalouun yBary Ha
KOPO3ilo 1 OKNCHEHHSA fieTasiel. YCTaHOBITb HEOOXiAHICTb NPOBefeHHA PEMOHTY (3aMiHW BCiX
neTanei i By3nis, WO He 3a6e3neyyioTb JOCTAaTHIO HAZIMHICTb).

MepeBipTe LiNiCHICTb eNeKTPUUYHKX KabeniB i HagiHICTb MigKoYeHb.

MepekoHaiTecsa B HaNeXXHOMY 3aTAryBaHHI Hapi3HUX 3'€AHaHb (60NTU, FBUHTY, FaliKm
KpinieHHA npuBoay, KpinieHHA 610Ky KepyBaHHSA, KpiniaeHHA NPUCTPOIB NPUBOAHOT
CUCTEMU 1 TOLLO).

MpoBepaiTb NepeBipKy BiANOBIAHO [0 BKasiBOK po3giny «8. Mepesipka poboTy i BBEAEHHS
B eKcnayarawito».

BHeciTb iHdpopmaLito B po3ain «14. BigomocTi npo npoBeAeHi poboTh» NocibHMKa. YKaxiTb
NOTOYHY KiNIbKICTb BUKOHAHMX LIMKAIB (pO3AiN «6.5. laHi NiunnbHMKa LUKAiB»).

Micna 3aBepLUeHHA TepMiHy Clyx6u abo pecypcy BMpoby ¢axiBLem noBuHHa 6yTu ouiHeHa
MOXJIBICTb NOAANbLIOT eKCrTyaTaLii i HeobXiAHICTb MPOBEAEHHA PEMOHTY (3amiHa HabinbLL
KPUTUYHUX BY3NiB i feTanen).
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HECNPABHOCTI | PEKOMEHAALLIT LLOAO iX YCYHEHHA

YBATA! [Mig yac nowwyKy NpuurHy HeKOpeKTHOI Po60TU abo HeCnpPaBHOCTI 3BEPHITLCA [0 onu-
cy iHAVKaLii 6noKy KepyBaHHs: ceitnogiogun (mabn. 17) i pucnnen (mabn. 18).

YBATA!Y pasi BUHUKHEHHA HEeCMPaBHOCTI, Aka He MoXe ByTV yCyHyTa 3 BUKOPUCTaHHAM iHbop-
MaLii 3 Liboro nocibHMKa, HeObXiHO 3BEPHYTUCA B CEPBICHY CITY>KOY.

Hemae iHavKauii 6noky
KepyBaHHsA

BipcyTHA Hanpyra B mepexi

Tabnuya 19

MepeBipTe Hanpyry B mepexi

Hemae nigkntoueHHA mepexi

MepesipTe nigkntoyeHHaA Kabenis i3
MepexeBoto Hanpyroto (po3gin 5.1)

Meperopis 3ano6ixxHNK

MepeBipTe 3ano6iXKHUKN Mepexi
610Ky ynpasniHHa (ma6s. 20)

Mpusia He npautoe
(€ iHAMKaLin 6noky
KepyBaHHa E0 a6o E5)

HeBipHO B HanawTyBaHHAX
obpaHuii TUN NpuBoay
3 BUMMKavamu

MepesipTe TN Npusoay
B HanawTysaHHi P1-FO (ma6n. 13)

MomunKa B eNeKTPUUHUX
NigKNIOYEHHAX

MepeBipTe NigKNOYEHHA BUMMKaYiB/
eHkopepa npusoay (po3gin 5.2)

CnpauboByBaHHA NPUCTPOIB
NPUNUHEHHA PyXy (HanpvKnag,
[aTUUK XBIpPTKM)

MepekoHaiTecs, WO BXOAN NPUCTPOIB
3 HOPMaJIbHO-3aKPUTUM KOHTaKTOM
3aMKHeHi (Bxig S, ma6s. 2, po3'em 20)

MpwBia po36noKoBaHwWiA

MNepesipTe, WO NpYBiA 3a6110KOBaHWI
(nocibHuK npusoay)

MpuBia y pexumi
BUKOPWCTaHHA aBapiiHOro
PYUYHOrO KepyBaHHA NaHLIOrom

MepeBipTe NONOXEHHA PYKOATOK
By3/1a 3 IaHLIIOTOM NpuBOAY
(nocibHuK npusoay)

KiHuesi nonoxeHHa npusoay
3 EHKOJePOM He HanalToBaHi

BrKoHaliTe HanalTyBaHHA KiHLIEBMX
nonoxeHb npusoay (po3ain 6.1, n. 2
in.3)

MpwBig 3 eHkopepom
He npauoe (€ iHanKauia
610Ky kepysaHHs EE)

HeBipHui Hanpamok
BiAUMHEHHA NpuBoaYy
3 eHKoZlepoM

BrikoHaeTe nepeBipKy HanpAMKY
BiguvHeHHA P1-F1 (po3gin 6.1, n. 2)

MepesipTe BipHY ycTaHOBKY Npusoay
WopA0 BOpIT (po3ain 6.1, n. 3)

Hemae curHany 3 eHkogepa

MNepeBipTe NigkntoyeHHA eHKoAepa

BoporTa He kepytoTbcs Bif
nynbTa pagiokepyBaHHA
(iHavKaTop Ha NynbTi

«He CBITUTb abo CBITUTbL
He ACKpaBO», Mana
BifCTaHb po60oTY NynbTa)

Batapelika nynbrta
papioKepyBaHHA po3pAAKeHa

MepesipTe 6aTapeiiky NynbTa, 3a
HeobXigHOCTI, 3aMiHiTb i (AnBiTbCA
NOCIOHMK NynbTa pagiokepyBaHHs)
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Y pasi yactoro
BUKOPWCTaHHA BOpOTa
3YMUHATBLCA Nif Yac

PYyXy, KOMaHAN KepyBaHHA

He NpK3BOAATb A0
NofanbLLIOro pyxy BOPIT.
[ina npueogis cepii TR
(400 B 3~) € inguKauisa EO
(npwuBia 3 BUMMKaYamm)
ab6o E5 (npwusia 3
eHKoZepOM)

CnpaujoBaB TemnepaTypHUiA
3ano6iKHUK eNeKTpoaBUryHa
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[aTe enekTpoABUryHY NprBOAY Yac
[

Min yac 3a4nHeHHsA
BinbyBaeTbCA
NPUMNUHEHHSA PYXY 1
nopanblue BifYNHEHHA

CnpautoBaB NpUCTpIi 6e3nekn
nifl Yac 3a4YNHEHHA

YcyHbTe nepeLlikoay pyxy nonoTHa
BOPIT

MNepesipTe poboTy doTOENEMEHTIB,
KPOMKY 6e3neku abo iHwWmx
npuctpois (Bxoan PH1 i SE, ma6n. 2,
po3’em 20)

Bnok kepyBaHHA

He pearye nif yac
3aUMHEHHA Ha
nepeLuKkoay Ha ONTUYHIl
oci poToenemeHTiB

MopyLeHHA yMoB po6oTu po-
TOeNIeMeHTIB, B3aEMOAIfA 3 iH-
LUIMMU NPUCTPOAMU

MepekoHaliTeca y BiACyTHOCTI
MOXNUBUX BiAGUTTIB iHppauepBOHNX
NpPoMeHiB poToenemeHTiB, B3aemogii
3 iHWKMK doToenemeHTamu,
NoTPanIAHHA NPAMOrO COHAYHOTO
CBiTNa Ha NpuiimMay poToenemeHTiB

doToenemeHTN HecrnpaBHi

MepeBipTe Npavue3aaTHiCTL
doToenemeHTiB, 3a HEOBXIOHOCTI
3aMiHiTb iX

Tabnuys 20
[ins foctyny HeobXifHO BiAKPYTUTI
CU-TR230 [1Ba FBUHTY 3, 3HATU PO3'EMU N KPULLIKY ;?jz?) 250V AC 2
5 (man. 8)
[ina poctyny HeobxiaHO BIAKPYTUTN
[iBa rBUHTU 3, 3HATU PO3'EMM 11 KPULLIKY
5 (man. 9).
CU-TR400 ) T10A 500V AC 3
YBATA! BukopucTosyiite @6,3x32
3ano6iXXHUKK, HaMOBHEeHiI KBapLOBUM
nickom
T0,8A 250V AC(FU1)
[inA poctyny Heo6xiaHO BiAKPYTUTN 25x20 anA CU-TR230 1
CU-TR230/CU-TR400 | 4OTUPW rBMHTY 6, 3HATI PO3'EMM if @6,3x32 pna CU-TR400
Kpuwwky 13 (man. 8 / man. 9) T1A250VAC (FU2)
@5x20 !
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3BEPIFTAHHA, TPAHCMOPTYBAHHA, YTUNI3ALIA

36epiraHHsA BUPOOY NMOBMHHO 3[iICHIOBAaTUCA B YNAaKOBAaHOMY BUAi B 3aUMHEHVX CYXUX MPUMi-
LLieHHsIX, 3a TemnepaTypu nosiTps 0...+25°C i BifHOCHOT BONOrocTi NoBiTps He 6inblue 80%, 3a
BiICYTHOCTi B MOBITPI KNCIOTHUX, NYXHWX i iHLWWX arpecBHMX JOMILLOK. He MOXHa gonyckaTu
BNIUBY aTMOCOEPHUX OMagiB, NIPAMUX COHAYHMX MPOMeHiB. CTPOK 36epiraHHA — 3 poKU 3 faTu
BUroTOBJIEHHA. TpaHCMOPTYBaHHA MOXe 3AiNCHIOBATNCA YCiMa BUAAMMN KPUTOrO Ha3eMHOro TpaH-
CMOPTY 3 BUKJIIOYEHHAM YAApIB | NepeMilleHb ycepeanHi TPaHCMOPTHOro 3acoby.

YTunisauia BUKOHYETbCA BiANOBIAHO O HOPMATUBHMX | MPABOBMX aKTiB LWOAO nepe-

Po6KM i yTuni3auii, siki AitoTb B KpaiHi cnoxurBava. BignpavybosaHa 6atapei-

Ka nynbTa pajiokepyBaHHA MOBUHHA BUKMAATUCA B CreLianbHi KOHTeHe-

] pu ans 36upaHHsA. BUpi6 He MiCTUTb AOPOrOLHHUX MeTaniB i PEUOBUH, O
CTaHOBNATb Hebe3NeKy ANA XWUTTA, 3[OPOB'A NofeN | AOBKINNA.

FAPAHTUAHDBIE OBA3ATE/IbCTBA

« fapaHTVpyeTca paboToCnoCO6HOCTb M3AeNUsa Npu COGMIOAEHNIN NPaBWIT €r0 XPaHEHUs,
TPaHCNOPTUPOBAHMSA, MOHTaXa, HaCTPOWKM, SKCMTyaTaLyu; NPU BbINMOIHEHNI MOHTaXa
1 TEXHNYECKOTro 00CNyKMBaHWs (CBOEBPEMEHHOIO U Haa/ieXallero) opraHm3alme,
crneuunan3npoBaHHON B 0611aCTV CUCTEM aBTOMATMKM 1 YNOTHOMOYEHHO Ha MOHTaX
1 TeXHMYecKoe 0bCcnyKumBaHue.

+ [apaHTUINHbBIN CPOK 3KCMyaTaLMm CoCTaBNnAeT 1 NCUNCNAETCA € Aatbl
nepepaun nspgenma 3akasumky Unm ¢ AaTbl U3rOTOBMIEHNA, €C/IW laTa Nepefayn Hem3BecTHa.

+ B TeueHme rapaHTUINHOrO CPOKa HENCNPaBHOCTY, BO3HMKLUME MO BUHe V3roToBuTtens,
YCTPaHATCA CEPBUCHON CNYXO0M, OCYLLeCTBAALEN rapaHTUIHOe 06CITyK1BaHWe.

MpyMeyaHune: 3ameHeHHble MO rapaHTUK AeTann CTaHOBATCA COOCTBEHHOCTbIO CEPBUCHON
CNy»06bl, OCYLECTBNABLUEN PEMOHT U3Aenuna.
« fapaHTVA Ha M3fenue He pacnpPOCTPaHAeTCA B CIlyyanXx:
— HapyLieHnA NpaBu XpaHeHWs, TPaHCMOPTUPOBKY, SKCMyaTaLyn M MOHTaXa U3enus;

— MOHTaXa, HaCTpOVIKI/I, PEMOHTaQ, NepeyCcTaHOBKU U Nepeaenkn nsaenna nuuamu,
Heé YNONMHOMOYEHHbIMU ANA BbINONTHEHNA 3TUX pa60T;

— MOBpPeXAEHW N3Aenus, BbI3BaHHbIX HECTabUNbHOI PaboToN NTatOLLEN SNEKTPOCETH
WSIN HECOOTBETCTBMEM NAapPaMeTPOB 1EKTPOCETY 3HAYEHNAM, YCTaHOBNEHHbIX
W3rotoButenem;

— MOBPEeXAEHU N3[eNKnaA, Bbl3BaHHbIX NonajaHneM BHyTPb BOAbI;

— AEeNCTBYA HEMPEOAONMMON CUAbl (MOXKapbl, yAapbl MOSTHWI, HABOAHEHWA, 3eMNeTPACEHNA
1 Opyrue CTUXuiiHble 6efCcTBIS);

— noBpexaeHna n0Tpe6|/|TeneM NN TPETbUMU NTNLLAMIN KOHCTPYKLU W U3Lenns;

— BO3HMKHOBEHUA Hel/lCI'IpaBHOCTeVI n ,D,ed)eKTOB, 06yCJ'IOBJ'I€HHbIX OTCYTCTBMEM MNJTAaHOBOIO
TeXHMn4yecKkoro 06CJ'Iy)KMBaHVIH 1 OCMOTPa n3Jenuna;

— He pacnpoCTPaHAETCA Ha ANIeMEHT NUTaHUsA (6aTaperiky);
— He NpefocTaBieHe 3aroSIHEHHOTO PYKOBOACTBA.

MHpopmaums o cepBrUCHBIX cly»kbax Haxo[uUTCsA No aapecy:
http://www.alutech-group.com/feedback/service/

[loKyMeHTbI O MOATBEPXKAEHNM COOTBETCTBUA M3fenus (cepTndukatbl/eknapaumm) HaxoaaT-
ca no agpecy: https://alutech-group.com/product/auto/automatics-promgate/DOCUMENTS/
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CBIAOLUTBO NPO BBEAEHHA B EKCIMJTYATALIIO

3aBOACbKMI HOMEP i AaTa BUTOTOBNEHHA

RaHi 3 eTUKeTKN BUPOGY

BigomocTi npo opraHisaLito, yToOBHOBaXXeHY Ha MOHTaX i TEXHiYHe 06CyroByBaHHs

HaliMeHyBaHHs, agpeca i TenedoH

[lata MOHTaxy

4ncno, MicAub, pik

Mm.n. MNignuc ocobn,
BifNOBifaNbHOT 3@ MOHTaX

nignuc, MM po3wmdpysaHHa nignucy

CnoxwuBay (BnacHUK) KOMNNEeKTHICTb NepeBipuB, 3 YyMOBaMM i CTPOKaMV rapaHTii 03HalloMNeHunia
i 3rofieH, NpeTeHsii 40 30BHILUHbOIO BUIMsAY BUPOOY He Ma€. Bupi6 3MOHTOBaHMI i HanaLwToBa-
HWI BifNOBIAHO O BCTaHOBEHVIX BUMOT | BU3HaHWUIA NPUAATHUM AnA ekcnnyatauii. MposeaeHui
IHCTPYKTaX cnoXuBaya npo icHytoui Hebe3neKu i pu3rKK, a TakoX NPo NpaBuna ekcrnayaTauii.

BigomocTi npo cnoxunBaya (BnacHuKa)

HaiiMeHyBaHHs, aapeca i Tenedon

Mignunc cnoxmneava,
(BnacHuKa)

nignuc, MnN po3wudpyBaHHaA nianucy
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BIAOMOCTI NPO NMPOBEAEHI POBOTU

Y Tabnuuto BHOCATbCA POOOTH, BUKOHaHI B MPoOLIeCi MOHTaXy i ekcrnyaTauii BUpoby: AaHi wna-
réayMHoOI penKky, NigKYeHnX 4oAaTKOBUX NPUCTPOIB, NPUCTPOIB 6e3neKy, BUKOHaHi Hana-
WTYBaHHA (WO BiAPI3HATLCA Bif 3aBOACHKUX 3HAUEHb), NepeBiPKM, TEXHIUHE 06CyroByBaH-
HSA, 3MiHW 1 TOWO.
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BIAOMOCTI MPO PEMOHTU B NEPIOA TAPAHTIVNHOIO

OBCJ/IYTOBYBAHHA

BigomocTi Npo pemMoHTHY opraHisadito

Mepenik peMOHTHUX POGIT

[aTta npoBeaeHHA PEMOHTY

MNignuc ocobw, BigNoBiaanbHoI 32 peMOHT
nignuc, MN

Po3WwndpyBarHA MiaMMcy

BigomocTi Npo pemMoHTHY opraHisadiiio

Mepenik peMoHTHUX Po6IT

[aTa npoBeaeHHA PEMOHTY

MNianuc ocobw, BigNoBiaanbHOI 3a peMOHT
nignuc, MN

po3wudpyBaHHaA nignucy

BigomocTi Npo pemMoHTHY opraHisaLiiio

Mepenik peMOHTHUX PO6IT

[laTa npoBefeHHA peMOoHTY

MNianuc ocobw, BigNoBiganbHoI 3a PeMOHT
nianuc, MN

po3wndpysaHHa nignncy

3po6neHo B Kutai

IMmnopTep B YKpaiHi / YNnoBHOBaXXeHMI NpeAcTaBHUK BUPO6GHMKa B YKpaiHi:

TOB «Antotex-K»

YKpaiHa, 07400, KuiBcbka 0611., M. BpoBapw, Byn. OHikieHKa, 61

Ten.: +38 (044) 451 83 65, +38 (044) 451 83 66
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SAFETY RULES AND WARNINGS

GENERAL

ATTENTION! This manual contains important safety information. Please read all information be-
low carefully before installation and operation. Keep this manual for future reference!

Follow the safety and labor protection rules regulated by current normative documents and
this manual. Failure to comply with the rules can lead to serious damage, serious injury and in-
jury, death.

Observe the requirements of standards regarding the design, installation and door operation
(EN 12604, EN 12453), as well as other possible local rules and regulations.

ATTENTION! Installation, connections, adjustment, commissioning, maintenance, dismantling
and disposal of the product must be carried out by qualified (professional) and trained special-
ists (EN 12635), competent and specialized organizations. Installation, programming, adjust-
ment and operation of the product in violation of the requirements of this manual is not al-
lowed, as this can lead to damage and personal injury.

Do not start installation and operation of the product if you have any questions or if you do not
understand anything. If necessary, contact your nearest ALUTECH service or office.

It is not allowed to make changes to any elements of the product design and use the product
for other purposes. The manufacturer is not responsible for any damage caused by unauthor-
ized changes to the product or misuse. When carrying out any work (installation, repair, mainte-
nance, cleaning, etc.) and electrical connections, disconnect the power circuit. If the switching
device is out of sight, attach a plate: ‘Do not switch on. People are working’ and take measures
to eliminate the possibility of erroneous voltage supply.

The manufacturer and supplier do not exercise direct control over the installation of the product,
and are not responsible for the safety of installation, operation and maintenance of the product.

The company reserves the right to make changes to this manual and product design without
prior notice, while maintaining the same functionality and purpose. The contents of this man-
ual can not serve the basis for legal claims.

DURING INSTALLATION

ATTENTION! The condition of all components and materials must be suitable for use and com-
ply with applicable regulatory documents. The used tools and materials must be in full working
order and comply with applicable safety regulations, standards and instructions.

Make sure that the product is used correctly (section 2. Product description’). The installation
location of the product must comply with the declared temperature operating range indicat-
ed on the product label.

Remove all unnecessary parts (cables, ropes, angles, chains, etc.) before installation and turn off
all unnecessary equipment.

Make sure that there is enough space for installation and operation of the product.

Make sure that the drive system devices are protected against accidental impact by passing ve-
hicle. Otherwise, provide protective equipment (fences).

The surfaces of the installation locations of the devices must be durable and must be used as
a reliable and rigid support, eliminating vibration. Otherwise, take measures to strengthen the
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installation locations. The control unit and other stationary control devices must be located with-
in the visibility of doors at a height of not less than 1.5 meters and at a safe distance from mov-
ing elements. Control devices should not be publicly available.

In the case of using radio remote controls, make sure that the installation location of the con-
trol unit provides high-quality radio signal reception (there are no shielding and refle tive sur-
faces, other sources of radio emission). Otherwise, take measures to ensure the operation of the
radio control (for example, the use of an external antenna).

The electrical network must be equipped with protective earth connection. Make sure that the
earth connection system is correctly designed and connected.

The section of the electrical network to which the product is connected must be equipped with
a suitable short circuit protection device (circuit breaker or other equivalent device) in accord-
ance with the features of the network and the product.

The electrical cables of the control and safety devices must be laid separately from the mains
voltage cables. Cables should be protected from contact with any rough and sharp surfaces;
use corrugations, pipes and cable entries when laying cables. For electrical connection of drive
system components, use double insulated copper multi-strand cable. The features of used elec-
tric cables (cross-section, number of wires, length, etc.) must correspond to the connection di-
agram, device power, laying distance, laying method, and external conditions.

It is necessary to provide protection against crushing, impact, trapping, tightening and other
hazards (EN 12604, EN 12453), it could be achieved by the installation of safety devices; instal-
lation of protective designs; maintaining safe distances and clearances, setting up the product.
The operation of safety devices such as a safety edge or photo line (light curtain) must com-
ply with the requirements of standards (EN 12978, EN 13849). Ensure safe operation of doors
with automatic drive.

When operating outside the doors visibility zone or when automatic closing of doors is activat-
ed in the settings, photocells (or an equivalent safety device) must be installed.

The product and the entire drive system can be finally put into operation only when its con-
fi med that the door and the structure its built-in correspond to the requirements and direc-
tives of the existing local rules and regulations.

DURING OPERATION

ATTENTION! The product should not be used by children or persons with limited physical, sen-
sory or mental abilities, as well as persons with insuffici t experience and knowledge, who
have not been instructed about the use.

Do not let children play with control devices. Keep remote controls out of the reach of children.
Never grab onto moving doors or moving parts.

Make sure that there are no people, animals, vehicles or objects in the danger area before set-
ting the doors in motion. Observe the movement of doors until they open or close complete-
ly. Passage is allowed when the doors are open, have completely stopped and motionless. Pas-
sage is forbidden when the doors are moving.

Do not stay (stop) in the zone of door movement. Automatic doors may be set in motion at an
unexpected moment!

Inspect the drive system and doors regularly, in particular verify cables, springs, and mounting
hardware for signs of wear, damage, or imbalance. It is forbidden to use a product requiring re-
pair or adjustment, as a defect in installation and operation can lead to personal injury or dam-
age to the product.
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Monthly verify the operation of safety devices (safety edge, photocells, STOP devices, stop-
ping the movement and others). Malfunction and faulty operation of safety devices can re-
sultin injury.

The product is not intended for use in acidic, salty or explosive atmospheres, on evacuation
routes and emergency exits.

Foreign objects, materials from construction works, water or other liquid should not be inside
the product and other electrical devices of the drive system. Operation of equipment in this
condition is prohibited.

Sources of heat and open flames must be removed a suffici t distance from the product. Vi-
olation of this requirement can lead to damage to the product, cause its malfunction, lead to
dangerous situations.

The product as part of the drive system must be serviced regularly to ensure effici t and safe
operation. Maintenance and repairs must be documented by the persons performing them, and
the owner must keep these documents.

Do not use the product if repairs are required!
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PRODUCT DESCRIPTION

Control units CU-TR series are designed to control and manage the devices of the drive system
of industrial sectional doors. Direct application is operation control of drives TR series*:

CU-TR230: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E

CU-TR400: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E

The drive system is a set of devices (electric drive, electric control unit, safety, control, alarm de-
vices, sensors) that control the door movement and ensure the safe operation of doors.

DELIVERY KIT
The delivery kit is shown in Figure 1.

After receiving the product, make sure that the kit is complete and that the kit components are
not visibly damaged. In case of discrepancies, contact the supplier.

SPECIFICATIONS
Table 1
Supply voltage 230V +10% ~ 400V +10% 3 N~
Network frequency 50 Hz
Maximum drive power 1 kW 1.5 kW

Maximum power consumption in standby mode

(without additional devices) 3w 4w

12V DC/ max. 150 mA

Power supply for additional devices 24V DC / max. 250 mA

Cross section of wires connected to connectors max. 2.5 mm?2

868.35 MHz + 0.075 MHz / dynamic code /

Radio control :
maximum of 32 remotes

Protection degree IP65 (professional installation)
Operating temperature range -30°C... +65°C
Gross weight 2.7 kg 29kg

Overall and mounting dimensions of the control unit are in Figure 2, Figure 3. Figure 3 shows the
dimensions if installation is on the unit body of external fixing .

Service life is 8 years, but not more than 100,000 full cycles when performing maintenance, in-
stallation and operation rules.

*  Drives with encoder are with the designation E.
Drives with mechanical end position switches are without designation E.
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PREPARATION FOR INSTALLATION

1. Read section 1. Safety rules and warnings’ Make sure that all rules and requirements are
followed and fulfilled.

2. Determine the location, where each drive system device will be installed. An example of
a typical scheme of automation of sectional balanced industrial doors with a wicket is in
Figure 4. Determine the installation locations of the control devices together with the user
(owner).

3. Determine which devices (for safety, control, signaling, etc.) and accessories (electrical
cables, cable channels, connectors, junction boxes, fasteners, etc.) that are not included in
the complete kit must be purchased separately. Identify the electrical circuit according to
which all drive devices will be connected.

& ATTENTION!Depending on the conditions and doors operational mode, identify
corresponding safety devices, which are defined vy safety regulations of your
country or EN 12453 standard in accordance with safety type (minimal safety
level). When delivered, the product is designed for use in manual mode (Table 13,
setting P3-F1).

4. Lay electrical cables in accordance with current regulations to the locations where the
drive system devices are to be installed.

5. Install the required number of cable entries at the bottom of the control unit body
(PG13.5 and PGY entries are included in the complete kit). Previously drill apertures in the
indicated places of the unit body (when the cover is closed) according to dimensions of
the cable entry or cut them out (for example, with a sharp screwdriver in several places
of one aperture). Do it carefully.

INSTALLATION

Install the control unit on a vertical surface within the visibility of doors (next to doors) at a height
of atleast 1.5 m (Figure 4) at a safe distance from the moving elements of doors. It is recommend-
ed to install the control unit relative to doors on the installation side of drive. The cable entries
of the control unit must face down. The installation location of the control unit must ensure the
opening (turn to the left) of the cover of the unit body.

Type of fasteners (dowels, self-tapping screws, etc.), install depending on the material and
thickness of the surface (wall) on which the control unit is installed. For fixing the unit, there
are four dowels with screw 5 in the kit (Figure 1). If they do not fi , then purchase the required
fasteners yourself.

There are two ways to install the control unit:

OPTION 1. Installation with four hidden mounting apertures of the unit (Figure 2). To access the
apertures, it is necessary to open the cover of the unit body by unscrewing four screws (Figure
5), previously carefully removing the cover frame. To mark apertures on the surface, use tem-
plate 7 (Figure 1) from the unit kit.

OPTION 2. Installation with four external fasteners (Figure 3). On the base of the control unit
body, use screws 4 (Figure 1) to install at the required mounting angle 3 (Figure 1). Then mark
the fixing poi ts on the mounting surface and fix the uni .
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ELECTRICAL CONNECTIONS

ATTENTION! For electrical connections make sure that the mains power is disconnected (cir-
cuit breaker of the mains power is off)!
Follow electrical safety regulations!

Use a puller to remove the connectors. Gently pull with the puller by the connector (Figure 6),
if necessary, in several locations along the length of the connector.

The door control buttons and the display window are located on the unit body cover (Figure 7).
The buttons are connected to the electronic module of the unit by the manufacturer.

NETWORK AND ELECTRIC DRIVE CONNECTIONS

The network connection is performed to connector 1 of the unit (CU-TR230—Figure 8,
CU-TR400—Figure 9). L is phase (phases), N is neutral. Protective earth is connected to con-
nector 2.

When connecting to the network, there should be provided a device disconnecting all poles
from the network (for instance, automatic circuit breaker), which ensures full disconnection
under conditions of over-voltage category lll. The device should be installed in accordance
with Electrical Installations Code and located at easily accessible place, at convenient and safe
height (1.5-1.9 m).

The electric drive is connected to connector 10.
The connection of connectors 4 and 12 is performed by the manufacturer

- Network and electric drive TP series (230 V ~) connection to the CU-TR230 control unit is
presented in Figure 10.

» Network and electric drive TP series (400 V 3~) connection to the CU-TR400 control unit is
presented in Figure 11.

When connecting the electric drive to the control unit, first read the section on electrical con-
nections of the drive manual. Identify the required cable and the wire marking of cable sup-
plied with the drive.

CONNECTION OF SWITCHES / DRIVE ENCODER

- Connection a driver TR series with mechanical switches is shown in Figure 12.
Limit switches (B) of drive are connected to OP.L and CL.L contacts. Function switches (A)
of drive are connected to 5.L and P.L contacts, which must be used when switching on in
the unit menu the settings P5-F7 and P5-F1 (Table 13), respectively. Contact P.L is not used
in the CU-TR400 control unit!

A Make sure that connector 18 is installed with a crossbar (is included in complete kit).
If there is no connector with a crossbar, connect a crossbar between theIN_Sand O_S
contacts of connector 16. When connecting the electric drive to the control unit, first
read the section on electrical connections of the drive manual. Identify the required

cable and the wire marking of cable supplied with the drive

- Connection a drive TR series with encoder is shown in Figure 13. Connection is performed
using the cable provided with the drive.

& ATTENTION! When using a drive with encoder, make sure that there are no connec-
tions (crossbars, switches) to connector 16 of the unit.
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CONNECTION OF ADDITIONAL DEVICES

When operating, installing and connecting additional electrical devices (accessories), the man-
uals supplied with these devices must be observed. Incorrect connection may result in malfunc-
tion of the product. Use additional devices (accessories) offered by ALUTECH Conpany and with
the required characteristics. ALUTECH Company is not responsible for the operation of the drive
system when using additional devices produced by other manufacturers.

Designation of connectors and connector contacts in Table 2:
CU-TR230—Figure 8, CU-TR400—Figure 9

Table 2

The input of the ‘OPEN/CLOSE’ control devices (Figure 14, ALARM) with

a normally open contact (NO). Depending on the direction selected in the

A settings (Table 13, P7-F5), actuation the input will open or close the doors.
During the operation (closure) of the input, all other control commands are not
executed

The input of the control devices ‘Open’ (Figure 14, OPEN) with a normally open
contact (NO). The control command OPEN is executed when actuation with
the factory settings. The logic of operation depends on the settings (Table 13,
P3-F8)

oP

GND General contact

The input of the control devices ‘Close’ (Figure 14, CLOSE) with a normally open

cL contact (NO). The control command CLOSE is executed when actuation

The input of the control devices ‘Step by step’ (Figure 14, STEP BY STEP) with a
normally open contact (NO). The control command STEP BY STEP is executed
when actuation with the factory settings. The logic of operation depends on
the settings (Table 13, P3-F8)

SBS

20 The input of the control devices ‘Pedestrian’ (Figure 14, PEDESTRIAN) with

a normally open contact (NO). With the doors fully closed (in the final closing
position), the actuation will open the doors during the time set in the setting
(Table 13, P1-F9)

The input of the control devices ‘Stop’ (Figure 14, STOP) with a normally closed
S contact (NC). Actuation will immediately stop the door movement or block the
start of the door movement

+24V Power output of additional devices. Supply voltage 24V DC (DC) / max. 250 mA

+12V | Power output of additional devices. Supply voltage 12V DC (DC) / max. 150 mA

Security resistive edge connection input 8.2 kOhm (Figure 14, 8K2) or optical
safety edge connection (Figure 15, OSE). In the settings (Table 13, P7-F4), the
SE type of edge (sensor) is set. Contact of the door leaf with an obstacle when
closing (actuation of the installed sensor) will stop the door movement and
then open it (Table 13, P5-F5)

Security device input (photocells, Figure 16) with normally closed contact
PH1 (NC). Actuation when closing will stop the door movement and then open it
(Table 13, P5-F5), or block the start of closing
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An output for automatic verific tion the operation of photocells (PHOTOTEST)
connected to the input PH1. In the settings (Table 13, P7-F3), the PHOTOTEST
is enabled. Before starting the movement, briefly tu ning off, then turning on
the power of photocells, an automatic verific tion of the photocell operation is
performed.

An example of a scheme for connecting photocells with a power off of the
photocell transmitter is shown in Figure 16. An example of a scheme for
connecting photocells with a transmitter powered by batteries is shown in
Figure 17

7-9

J1.1-13

Normally open (NO) relay
contact Potential-free relay outputs (dry contact).

J2.1-J2.3

Maximum load: no more than 3 A.
General relay contact The relay operating mode is set in the settings

J3.1-J3.3

(Table 13, P3-F4...F6). The relay operating
Normally closed (NC) relay | modes are described in Table 14
contact

1

L(L1)

Outputs 230V / 50 Hz for powering additional devices. Maximum load no more
than3 A

15

GND

Input connection of shielding antenna conductor

ANT

RG58 ; GND
Input connection of signal antenna conductor ANT

17

LOCK

Switch connector with key (option). The switch is installed on the unit body.
Using the key, the switch is transferred to the (NC) position, which blocks the
commands of the control devices (unit buttons, control switches, radio remote
controls, etc.), or to the (NO) position, in which control is enabled.

17 17
m m
g g
— 8 NO 8
o] o]

Control is blocked Control is enabled
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SETTINGS

The setting is performed using the buttons, the setting inscription is displayed on the control
panel display 14 (Figure 8 / Figure 9).

PR./<| — button to enter the settings menu and exit the menu

ST./>»| — button to enter the setting and confi m the selected value

— button for stepping into the menu with increasing; also used to control
opening during setting

CL./¥| — button for stepping into the menu with decreasing; also used to control closing
during setting

Table 3 presents a general description of entering the settings menu, selecting and confi ming,
exiting the settings menu

Table 3

1 Press and hold |PR./ €] within ~5 s, before entering the settings menu

2 After the inscription P1 appears using |OP. /A or |CL. /¥ select the

desired menu PO...P8 B o]

3 | When the desired menu appears, press m

4  Using|OP./A or select the desired setting

from the menu FO...F9

5 When the desired menu appears, press |ST./»

The display shows the set value of the operation parameter setting
(Table 13). The value will be with a dot. Using or select )

6 the desired setting value for the operation parameter

ATTENTION! For menu P1, see‘6.1. Setting the end position of doors.
For the menu P2, see ‘6.2. Radio control setting’

When the desired setting appears, press|ST./ »|.
7 The inscription will become with a dot, which will mean a change in the
setting value

Press the button to exit the settings menu [PR./ </ (2-3 times) until a dot
appears on the display.

Automatically exit the settings menu is actuated after 10 minutes
in the standby mode
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SETTING THE END POSITION OF DOORS

ATTENTION! The end position setting is different for drive models with mechanical switches
and encoder.

ATTENTION! During the settings, control the door movement using the buttons of the unit
or is performed in manual mode (pressing and holding the button).

When the control unit is supplied, the manual operation mode is set (P3-F1-on, Table . 13).

Entering the settings menu is described in Table 3.

1.

In menu P1 setting FO, set (verification) value:
+ 01—drive with mechanical switches (factory setting)
« 02—drive with encoder

In menu P1 setting F1, confirm the direction of the door opening:

& ATTENTION! The doors should be in an intermediate position.

When inscription UP appears on the display, press and
hold|QP. /A for some time to see the direction of door

1 movement. The doors must open!

If the doors close, press one more time and hold OP./A(.
Make sure that the doors open!

Press|ST./» to confi m the direction of door movement.
2 After pressing the button, the inscription UP. (with a dot)
will appear on the display, then the inscription F1 will
appear on the display

Set the end positions for door closing and opening.
« Menu P1 setting F2, for electric drive with mechanical switches:

& Adjust the drive cams in accordance with the drive manual. When entering the set-
ting, the inscription - -’ in the middle of the display indicates that the doors are in
an intermediate position.

Using and move the doors to the desired end position and set the corre-
sponding drive cams. Follow the correct inscription on the unit display:

— during the door movement in the opening direction, the inscription OP will be displayed.
When the drive switch for the closing end position of opening is actuated, the inscription
LO will be displayed.

— during the door movement in the closing direction, the inscription CL will be displayed.
When the drive switch for the closing end position is actuated, the inscription LC will be
displayed.

+ Menu P1 setting F3, for drives with encoder:

& ATTENTION! The location of the drive relative to the door
must be in accordance with the drive manual, so that
when the door opening, the right direction of rotation
of the output shaft is ensured. The direction of opening
must be set correctly (item 2). If the direction of rotation

is incorrect, the end positions will not be set (Er error).
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closing

When the inscription’- -’ appears on the bottom of display, using

1 CL./V|or if necessary |OP. /A |set the doors in the position of full

appear with a dot

2 Press|ST./» to confi m the installed position. The inscription - - will

When the inscription - -"appears on the top of display, using
3 or if necessary |CL. /¥|set the doors in the position of full opening

appear with a dot

Press |ST./» to confi m the installed position. The inscription ‘- -'will

setting menu

5 After appearance, the inscription F3 press twice |PR./<|and exit from

& To limit the continuous operation of the drive, adjust the operating time. Settings

P5-F3 and P5-F4 (Table 13).

4. Verify the end position settings. .
Use the unit buttons 2 and 4 (Figure 7) to perform
several complete cycles of opening and closing.
Make sure that the inscription of the direction of *
movement and the inscription of the end posi-
tions of doors are correct on the display. Make _ S
sure the doors stop at the desired end positions. [ ot
The corresponding end position LED is continu-
ously lighting. —*—
& If the position adjustment is required, re-
peatitem 3 or go to item 5 for drives with
an encoder.
5. Exact adjustment of the end position of doors (only for drives with encoder):
— In menu P1 setting F4 a value for adjusting the opening position is selected (Table 13).
— In menu P1 setting F5 a value for adjusting the closing position is selected.
RADIO CONTROL SETTING

Before programming the remote controls for the first time, clear the memory of the control unit
from the previously recorded radio remote controls. If the remote control is lost, in order to pre-
vent unauthorized access, it is necessary to delete the number of the lost remote control from
the memory. If the number of the lost remote control is unknown, then delete all the remote
control numbers and re-record all the remote controls.

92



ALUTECH

DOOR SYSTEMS

Settings of menu P2:
F1...F3 — remote control command(s) record (Table 5, Table 6)

F4,F5 — changing the control command(s) of the recorded remote control (Table 7, Table 8)
F6 — determination of the remote control numbers (Table 9)
F7 — determination of the recorded remote number (Table 10)

F8, F9 — remote control deleting (Table 10, Table 11)
FO — deleting all remotes (Table 12)

Table 4 describes the radio control commands and the numbering of control commands is pre-
sented in menu P2.

Table 4
NO COMMAND Control command is not set 00
STEP BY STEP (ENTRY) Perfprmlng actions of opening, sFopplng movement, 01
closing. The sequence of actions is set by
setting P3-F3 (Table 13). When configu ing the outputs
of connectors 7-9 (Table 2) for two-way control operation
STEP BY STEP (EXIT) (settings P3-F4...F6, Table 13), the ENTRY or EXIT 07
direction is determined
OPEN (EXIT) Performing of opening. When setting the outputs of 02
connectors 7-9 (Table 2) for two-way control operation
(settings P3-F4.. .F6, Table 13), the ENTRY or EXIT
OPEN (ENTRY) direction is determined 06
From the fully closed door position, the opening is
PARTIALLY OPEN performed within the time set in P1-F9 (Table 13) 05
CLOSE Performing of closing 03
STOP Performing of movement stop 04
LIGHTING (TURN ON) Performing either TURN ON or TURN OFF, or TURN ON / 08
OFF when setting the outputs of connectors 7-9 (Table 2)
LIGHTING (TURN OFF) for lighting operation (settings P3-F4...F6, Table 13). 09
Automatic turn off (ope ating time) of lighting is set by
LIGHTING (TURN ON/OFF) setting P8-F4 10
LOAD N2 1 (TURN ON) 1
LOAD N1 (TURN OFF) Performing either TURN ON or TURN OFF, or 12
TURN ON / OFF when setting the outputs of connectors
o
LOAD N1 (TURN ON/OFF) 7-9 (Table 2) to control external load N21 or Ne2 (settings 13
P3-F4.. F6, Table 13). Automatic turn off (ope ating time)
o
LOAD Ne 2 (TURN ON) of the load is set by the settings P8-F7 (LOAD N21) and 14
LOAD Ne2 2 (TURN OFF) P8-F8 (LOADN2) 15
LOAD N¢ 2 (TURN ON/OFF) 16
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REMOTE CONTROL RECORDING

If you record a previously recorded remote control, the remote control button or buttons will
be rerecorded with new control commands!

no—when recording remotes, the inscription means that the maximum number of remotes
is recorded.

F1—Recording any button of the remote control with the control command STEP BY STEP
By default, the value 01 (Table 4) is STEP-BY-STEP (ENTRY).

F2—Recording three buttons of the remote control with the control commands :

/f, /: OPEN (button b1), STOP (button b2), CLOSE (button b3). The default for
o

L5 OPEN the value 02 (Table 4) is OPEN (EXIT).
bi

Table 5

Enter the setting menu (Table 3) and select menu P2.
1 Select the setting F1 or F2. After the inscription of desired setting appears,

press(ST./»)

The display will show the inscription rc, which means waiting for the remote
control signal

Press on the remote control 3 times (at least):
3 « for setting F1, the selected control button
« for setting F2 any button

The indicator will automatically show:

« number without a dot, that is proposed to be assigned to an unrecorded
remote in the drive memory (using or the number can be

4 chosen from the available)

« number with a dot. The remote control has already been recorded
and after confi mation, a complete rerecording of the remote control
commands with the specified number will be pe formed!

Press|ST./» to confi m the record; after pressing there will be a number
with a dot on the indicator

After ~ 2 s, an automatic transition to recording the next remote will occur
6 (repeat steps 3 to 5).
Press the button 3 times to exit the setting menu |PR./<
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F3—Record of four buttons of the remote control
with any control command selected in the setting

& 1 When entering the setting for all buttons of the remote control (b1-b4),
b2 the default value of the control command is 00 (Table 4)
- ) )
b4
Table 6
Enter the setting menu (Table 3) and select menu P2.

Select the F3 setting. After the desired setting appears, press [ST./»)

The display for ~ 2 s will indicate the first but on b1 of the remote control,
2 which indicates a further selection of a control command for this remote
control button

Using|OP. /A or select the desired control command (Table 4). — m’,‘ 'T/\

ATTENTION! If the button does not need to be assigned a control
command, then leave the value 00

Press|ST./» to confi m the selected value (for example 01);
after pressing the indicator will show the number with a dot

The display for ~ 2 s will indicate the second button b2 of the remote control,
which indicates a further selection of a control command for this remote
control button.

Then repeat steps 3 and 4 for the control buttons b2, b3, b4

After confi ming of selected command of the button b4 with the
6 button [ST./» the inscription rc will appear on the display, which means
waiting for the remote control signal

7 Press 3 times any button on the remote control

The indicator will automatically show:

- number without a dot, that is proposed to be assigned to an unrecorded
remote in the drive memory (using orthe number can be

8 chosen from the available)

number with a dot. The remote control has already been recorded

and after confi mation, a complete rerecording of the remote control

commands with the specified number will be pe formed!

Press|ST./» to confi m the record; after pressing the indicator will show the

9

number with a dot (for example, number 01.)

After ~ 2 s, an automatic transition to recording the next remote will occur
10 with a given combination of commands buttons b1-b4 of the remote (repeat

steps 7-9).
To exit the setting menu, press 3 times |PR. /<
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F4—Changing the control commands of all buttons on the remote control

TAN

by the recording number of the remote

It is necessary to know the remote record number in the control unit!

No remote required

Table 7

Enter the setting menu (Table 3) and select the P2 menu.
Select the F4 setting. After the desired setting appears, press [ST./»)

The first number of the ecorded remote in the memory (number with a
dot, for example, number“01.) will automatically appear on the indicator.

Using|OP./A or|CL./V select the desired number of the recorded

remote.
If there are no recorded remotes, then the inscription no will be displayed.

Press|ST./» to confi m the number of the recorded remote control
(for example, the number 20.)

The display will show the first but on b1 of the remote control for ~ 2's,
which indicates a further change in the control command for this remote
control button

The display will indicate the current value of the control command of the
recorded remote control (number with a dot, for example, number “00."). Using

OP./Aor|CL. /¥|select the desired control command (Table 4).

ATTENTION! If the button does not need to be assigned a different control
command, then immediately proceed to the next step

Press(ST./» to confi m the selected command (for example, 10.);
after pressing on the indicator there will be a number with a dot

The display for ~ 2 s will show the first but on b2 of the remote control, which
indicates a further selection of the control command for this remote control
button.

Then, repeat steps 5 and 6 for the control buttons b2, b3, b4.

After confi ming, using the button (ST, /»]selected command of the b4
button, the display will show F4.

To exit the setting menu, press twice |PR./<
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& Recorded remote is required!
Table 8

Enter the setting menu (Table 3) and select the P2 menu.
Select the F5 setting. After the desired setting appears, press [ST./»)

2 The display will show rc, which means waiting for the remote control signal

Press the remote control button 3 times, the command of which you want
to change

The display for ~ 2 s will show the number of the remote control button
pressed (b1-b4), after which the current value of the control command
4 of the recorded remote control will be displayed (number with a dot, for
example, number 00.).

If the remote control is not recorded, the display will show no

5 Using or select the desired control command (Table 4)

Press|ST./» to confi m the selected command;
6 after pressing there will be a number with a dot on the indicator
(for example, 01.)

After ~ 2 s, an automatic transition to waiting for the remote control signal
will occur. If necessary, change the button command of this or another
recorded remote (repeat steps 3-6).

To exit the setting menu, press 3 times|PR./<

6.2.3. DETERMINING THE NUMBER OF RECORDED REMOTES

F6—Determining the number of recorded remotes
Table 9

Enter the setting menu (Table 3) and select the P2 menu.
Select the F6 setting. After the desired setting appears, press [ST./»)

The display will show a digital value with a dot (for example, 10. means
2 10 remotes are recorded).
If there are no recorded remotes, then the inscription 00. will be displayed

3 To exit the setting menu, press 3 times m
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6.2.4. DELETING THE REMOTE CONTROL AND DEFINING THE REMOTE RECORD

F7—Determining the number of the remote control record in memory
F8—Deleting the remote control by code

TAN

Recorded remote is required!

Table 10

Enter the setting menu (Table 3) and select the P2 menu.
Select F7 or F8. After the desired setting appears, press

The display will show rc, which means waiting for a signal from the remote

Press any button 3 times on the remote control

The number of the remote control record in the memory (number with
a dot, for example, number 01.) will automatically appear on the indicator.
If the remote control is not recorded, the display will show no

To set F8, press|ST./» . The dot on the indicator goes out, which will mean
the deleting of the remote control.

After ~ 2 s, an automatic transition to waiting for a signal from the remote
control will occur. The display will indicate rc. You can delete another
remote control (repeat steps 3-5)

To exit the setting menu, press 3 times|PR./<

F9—Deleting the remote control by a known recording number

TAN

It is necessary to know the remote record number in the control unit!
No remote required

Table 11

1 Enter the setting menu (Table 3) and select the P2 menu.

Select the F9 setting. After the desired setting appears, press [ST./»)
The display will automatically show the number of the first emote recorded —

5 (for example, the number 01.). O
Using|OP. /A or|CL./V select the desired remote control number CA I
to delete. If there are no remote controls recorded, the display will show no

3 Press|ST./».The dot next to the number goes out on the display, which will
mean the deleting of the remote control m‘

a After the inscription F9 appears, to exit the setting menu, press twice
PR./<
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6.2.5. DELETING ALL REMOTES

6.3

FO—DELETING ALL REMOTES

TAN

Deleting all remotes recorded to the control unit is performed!

Table 12

Enter the setting menu (Table 3) and select the P2 menu.
Select the FO setting. After the desired setting appears, press |ST./»

(==
=8

After the inscription dL appears, press and hold it for ~ 5 s until
a dot appears on the display, which will mean the deleting all remotes

After the inscription FO appears, to exit the setting menu,
press twice |PR./<

SETTING OPERATION PARAMETERS

Table 13 provides a description of the settings, setting values, and factory values upon delivery.
An example of performing is described in Table 3.

P1

Table 13
Drive model selection. The drive model with en- ol 7W't.h mechanical
FO switches 01.
coder has a letter E )
02—with encoder
F1 Setting the direction of the door opening.
See section‘6.1. Setting the end position of doors’item 2.
2% Setting the end positions of the drive with switches.
See section‘6.1. SETTING THE END POSITION OF DOORS; item 3
3% Setting the end positions of drive with ENCODER.
See section‘6.1. Setting the end position of doors; item 3
. Accurate setting of the end position
of opening (LO) -F...0...F
. i Values with a’~"sign ad-
F5%* ﬁ:ir;::gs(e:g)ng of the end position just the position of doors
relative to value 0 (set 0.
Accurate setting the shutdown position of zl‘iz}';“t(l’:r)] I:h?reeiltos'?ng
he SE i I LS). Iti ’ N
per | the SE input and/or slow speed (LS). It is the opening direction

performed if the setting P5-F7 or P5-F9 is
enabled (on).

* s available with P1-F0-01 (for drive models with mechanical switches).
** |s available with P1-F0-02 (for drive models with encoder).
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Setting to disable the built-in obstacle detection system when opening (P5-F1).
Designed to avoid false positives when using the built-in obstacle detection system
(P5-F1) in the unit when opening the doors. The position of the beginning of contact
of the damper (springs) of doors located at the end of opening is adjusted. From this

F7* position until fully opening, the P5-F1 setting will be disabled.
After entering the setting using or set the doors to the desired
P1 p?sition and press to confi m the set position. The inscription P will appear
with a dot (P.) on the display
Time of partially opening. Opening is no—disabled
performed from the end position of the closed 01.02.03 ... 30:
F9 doors by the input command P (Table 2, PSS e 2 no.
connector 20) or by the command of the 01—1s
remote control PARTIALLY OPEN (Table 4). 30—30s
P2 | Radio control setting. See section ‘6.2. Radio control setting’
Manual operation mode. The movement
is performed by pressing and holding the
control device: only unit buttons and
O igure7), and[CL./V (Figure$, !
Lo no—disabled
F1 9) connection inputs OP and CL (Table 2, on.
on—enabled
connector 20). To stop or block the start of
movement, only the unit buttons are active
@ and|ST./», input S. The remote controls
do not work
In manual operation mode the control unit and other control devices must be located in a
place that provides a good overview of the door movement. In the case of access by unau-
thorized persons, control for them should be impossible, for example, by installing a switch
with a key (Table 2, connector 17).
If manual operation mode is disabled, then mandatory use of safety devices (systems)
of Cand D, or E type (EN 12453) is required. The selection of a solution (safety edge
P3 and photocells, photo rulers or another) and execution of works (installation, setting,

verific tion) is carried out by qualified specialists of the ompetent organization.

F3

Collective mode of operation. Depending on
whether the mode is on or off, the operation
logic of the SBS connection input (Table 2,
connector 20) and the STEP BY STEP command
of the radio remote control differ (Table 4).

Enabled: with commands there

will be a sequence of operation
‘Open—Close—Open—Close..." When
opening, the commands are not executed.
When closing, the command will cause a stop
of movement and subsequent full opening.

Disabled: with commands

there will be a sequence of work
‘Open—Stop—Close—Stop—Open.. ..

no—disabled
on—enabled

no.

*

Only for control unit CU-TR230 with P1-F0-02 (for drive models with encoder). For drives with switches (P1-F0-01),
setting of the drive switch connected to the P.L input is required (Figure 12).
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F4 Output Connector 7 Operation (Table 2)
no—disabled
F5 Output Connector 8 Operation (Table 2) 01...16—are described no.
in table 14
F6 Output Connector 9 Operation (Table 2)
Operation of the SBS and OP inputs (Table 2,
P3 connector 20). When setting the outputs of 01— SBS STEP BY STEP
connectors 7-9 for two-way control (values OP OPEN
05 and 06, Table 14), the input SBS can be .
F8 used for the direction of ENTRY, the input OP 02 SBS STEP BY STEP 01.

for the direction of EXIT. The STEP BY STEP OP MOLLATOBO
or OPEN control commands correspond to 03 — SBS OPEN

the commands of the radio remote control OP OPEN

(Table 4)

F1 Pause time before automatic closing

Pause time before automatic closing after
F2 operation of the photocells connected to input
PH1 (Table 2, connector 20)

Pause time before automatic closing from no—disabled

the partial opening position. It is executed if 01,02, 03...99:
the time for partial opening of doors hasbeen | 01—1s
set (P1-F9) 99—99s

F3 no.

The pause time before automatic closing from
the partial opening position after the photo-
F4 cells connected to input PH1 are actuated (Ta-
ble 2, connector 20). It is executed if the time for
partial opening of doors has been set (P1-F9)

P4

If automatic closing is enabled (pause time is set), the PHOTOTEST function (P7-F3-on
setting) will be automatically enabled. Mandatory connection of photocells is required
(Figures 16-18).

In the fully open position, when the pause time is counted to automatic closing, the OPEN
command (buttons, connection inputs, radio remote controls) will reset the pause time

and start the countdown (P4-F1, P4-F3) from the beginning. When input S is activated
(Table 2, connector 20), the countdown to automatic closing will be reset and will start from
the beginning (P4-F1, P4-F3) when the input is restored. If the automatic closing is not set
after the photocells are activated (P4-F2-no, P4-F4-no), then the continuous operation
of the input PH1 will lead to a countdown first a ter the end of the current pause count (the
operation does not interrupt the count). 3 s before the end of the pause time for automatic
closing, the traffics nal will be red, the signal lamp will be operated.

no—disabled
Sensitivity of obstacle detection when

P5 F1* opening. When opening, the detection of an 01,02,03...99: no.**
obstacle will stop the movement 01—max.
99—min.

*  Only for control unit CU-TR230.

** The unit will offer a value (inscription of the value without a dot), from which it is recommended to start setting
and verific tion.
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Sensitivity of obstacle detection when no—disabled
2% closing. When closing, the detection of an 01,02,03...99: no.*
obstacle will cause it to stop and then open 01—max. )
again (opening value is set by P5-F5 99— min.
Settings F1, F2, F6 (menu P5) relate to the operation of the obstacle detection system
integrated in the control unit. The decision about the need to adjust and the settings of F1,
F6 (when opening) and F2 (when closing) are carried out by qualified specialists (EN 12635)
of the competent organization.
The settings can be used for added safety, for example, during door closing additionally to
safety contact edge or, for example, during door opening in case there are apertures over
50 mm or protruding parts in the door leaf that a person can grab or stand on.
In case of use, the settings must ensure the safe and correct operation of the drive system
in accordance with the applicable regulatory documents (EN 12453), excluding damage,
false alarms. After setting, measurements are required according to the methodology of
regulatory documents
F3 Operating time when opening 01,02,03...99:
01—1s 99.
F4 Operating time when closing 99—99s

In P5-F3 and P5-F4, the time for continuous movement of doors between the end
positions is set. The operating time should be suffici  t to fully open or close (it is
recommended that during setting to set the time more by 3-5 s). If the set operating time
P5 is less than the time required to fully open/close the door, then the movement of the door
leaf stops after the operating time has expired.

Opening time (reverse) after the safety de- o1 .
s . N - —opening
vice is activated when closing. It automatical- to end position
F5 ly opens after activation the inputs PH1 and 02—opening ~2s o1.
SE (Table 2, connector 20), the built-in obstacle 03— ing ~1
detection system (P5-F2) opening ~1s
Sensitivit)f( of obstaclehdetection Tlt the I:;e— no—disabled
ginning of opening. The setting allows the
F6** | system integrated in the control unit to de- 01,02, 93' --99: no.***
tect an obstacle at the very beginning of the 01—min.
opening 99—max.
Disabling the safety edge near the floor.
When the setting is actuated, the operation of
the SE input (Table 2, connector 20) near the
floor will be disable . For drives with switch-
E7 es, the disabling position is set by the switch no—disabled no
of the drive connected to input 5.L (Figure 12). | on—enabled .
For drives with an encoder, the disabling po-
sition is set by the unit automatically from the
set end position of door closing; position cor-
rection is possible (P1-F6)

* The unit will offer a value (inscription of the value without a dot), from which it is recommended to start setting
and verific tion.

** Only for control unit CU-TR230.

***The wunit will offer a value (inscription of the value without a dot), from which it is
recommended to start setting and verific tion.
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The height from the floo , after which the operation of the SE input is disabled should be

less than 50 mm. After setting the edge disabling and any change (setting) in the end po-
sition of the closed doors, it is necessary to verify to confi m compliance with the require-
ments of the safety standard (EN 12453). An object 50 mm high located on the floor should
be detected by contact with the lower edge of the door leaf (the doors will stop and open).
Itis verified in the middle and t the edges of the door leaf

no—disabled

F8* Slow speed at the start of closing 01,02...05: no.
P5 01—1s
05—5s
Slow speed near the floor. When the setting is
Fo* enabled the position of slow speed starting is no—disabled no
set in the same way as for setting P5-F7 (the on—enabled :
starting position of the settings is the same)
ATTENTION! When the setting is on, please check up that the door stops in the required
end positions (section 6.1, point 4)
PHOTOTEST function. When the setting is on,
before starting the movement, an automatic
verific tion of the operation of the photocells
E3 connected to the input PH1 is performed no—disabled no
(Table 2, connector 20). on—enabled :
Figures 16-18—Examples of connection
diagrams of safety devices to input PH1 for
performing an automatic verific tion
P7 The PHOTOTEST function cannot be disabled (no) if automatic closing is enabled
(pause time is set in the settings of menu P4)
Safety edge (input SE, szble 2, can}ector 20). 01—8,2 kOhm /
F4 The type of safety edge is set: resistive edge 02— OSE (optosensors) o1.
(8.2 kOhm) or optoelectronic edge (OSE) p
Input A operation (Table 2, connector 20). . N
F5 The control input is operated either in the OP—(Tpe'n|ng'd|reFtlon OP.
open direction or in the close direction CL—closing direction
The delay time of the beginning of .
movement (time of preliminary operation of no—disabled
E2 the light indication). During the countdown 01,02...10: no.
of the delay time, the signal lamp will be 01—1s )
operated, the trafficli  t will bered, signaling | 10—10¢
the upcoming start of movement
00,01...99:
P8 Lighting operating time after stopping the 00—after the end of
F3 movement. The operating time of the lighting the movement is 00
lamp is set if the outputs of connectors 7-9 are disabled (0 s) :
set appropriately (value 02, Table 14). 01—10s

99—9905 (16,5 min)

During movement and during the delay time of the beginning of movement
(setting P8-F2) it is impossible to turn off the lig tlamp using the command of the radio
remote control (the value of the LIGHTING OFF command, Table 4)

103



ALUTECH

DOORSYSTEMS

Lighting operation time after the command | no—lighting lamp
of the radio control LIGHTING ON. The operat- does not turn off
ing time of the lighting lamp is set in the case according to time
of recording a remote control for lighting con- (itturns offonly t
P8 Fa trol (LIGHTING command, Table 4) the command of the no.
remote control)
01,02...99:
01—1 min
99—99 min
Operating time LOAD Ne 1 after the command | no—load does not
of the remote control LOAD N2 1 ENABLE. The turn offa cording
operating time of the outputs of the connectors to time (it turns
7-9 (value 13, Table 14) is configu ed in the case offonly tthe
E7 of recording the remote for load control (LOAD command of the no.
command N2 1, Table 4) remote control)
01,02...99:
01—1 min
99—99 min
Operating time LOAD Ne 2 after the command | no—load does not
of the remote control LOAD N2 2 ENABLE. The turn off a cording
operating time of the outputs of the connectors to time (it turns
7-9 (value 14, Table 14) is configu ed in the case offonly tthe
F8 of recording the remote for load control (LOAD command of the no.
command N 2, Table 4) remote control)
01,02...99:
01—1 min
99—99 min
FO Reset to factory settings. See section ‘6.4. Reset to factory settings’
PO
F1 Cycle counter. See section ‘6.5. Cycle counter data’

Table 14 describes the operating modes of the outputs of connectors 7-9 (Figure 8 / Figure 9).
When setting the value (P3-F4...F6), the outputs of the connectors (relay contacts of the control
unit) will operate in accordance with the specified logic. The figu e shows the normal status of

the outputs (relay contacts of the control unit).

‘I: CoM
L

NO

IX.3
JX.2
X.1

7-9
|
u NO—normally open contact
u NC—normally closed contact
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Table 14

Signal lamp. The activation will occur during movement and during the delay time (P8-F2,
Table 13).
Figure 19 is an example of connecting a signal lamp

02

Lighting lamp. The activation will occur during movement and during the time after the
movement stops (P8-F3, Table 13). In the absence of movement, the lighting lamp can
be activated by a command from the radio remote control (control commands LIGHTING,
Table 4) with setting the response time (P8-F4, table 13).

Figure 19 is an example of connecting a lighting lamp.

03

One-way traffic light (iscription of full opening). Activation will accur after full opening.
Figure 20 is an example of connecting a trafficli  t.

04

No full closing. Activation will always accur, except for full closing in standby mode.
Figure 21 is an example of connecting a trafficli  t using the second connector (second
relay) to turn off the t afficli  t (red light) when fully closing.

05

Traffic light on EXIT with two-way regulation. ATTENTION! With two-way
Activation will accur after full opening by the regulation, the specialist

STEP BY STEP EXIT control commands and determines the optimal control
OPEN EXIT scheme and requirements for

06

operational safety.
Traffic light on ENTRY with two-way
regulation. Activation will accur after full Figure 22, Figure 23 are the examples of
opening by the STEP BY STEP ENTRY control connecting two trafficli  ts with two-
commands and OPEN ENTRY way regulation

07

No full closing. Activation will always accur, except for full closing in standby mode.
Figure 23 is an example of connecting two trafficli  ts using the third connector (third
relay) to turn off the t afficli  ts (red light) when fully closing

08

End position OPEN. Actuation in the position of full opening

09

End position CLOSE. Actuation in the position of full closing

Signal after the OPEN command. Actuation 1 s after any OPEN control command

Signal after the CLOSE command. Actuation 1 s after any CLOSE control command

Signal after control command. Actuation 1 second after any control command (OPEN,
CLOSE, STOP, LIGHTING and others)

Load N2 1. The actuation will accur at the command of the radio remote control (control
commands LOAD N°1, Table 4) during the set response time (P8-F7, table 13)

Load Ne 2. The actuation will accur at the command of the radio remote control (control
commands LOAD Ne2, Table 4) during the set response time (P8-F8, table 13

Position PARTIALLY OPEN. Actuation in the partial opening position after the control
command PARTIALLY OPEN

PHOTOTEST. Actuation before the doors start to move after any control command CLOSE
during the operation verific tion of the safety device connected to input PH1 (Table 2,
connector 20).

ATTENTION! The PHOTOTEST function should be enabled in the settings (P7-F3,
table 13).

Figure 18 is an example of connecting photo rulers with a TEST contact for automatic
verific tion of operation
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RESET TO FACTORY SETTINGS

Reset to the factory settings will restore the setting values that are set by default when the con-
trol unit has been delivered (Table 13).

ATTENTION! Door position settings will not be saved. To set the door position, follow the steps
in section ‘6.1. Setting the end position of doors'

The previously recorded radio remote controls and cycle counter data (Table 16) will be saved.

Table 15

1 Press and hold |PR./«<|for ~5 s, until entering the setting menu

2 After the inscription P1 appears, press

3 | After the inscription PO appears, press|[ST. /]

4 After the inscription FO appears, press |ST./ Y|

After the inscription - - appears, press [ST./»]and hold it for ~5 s
until a dot appears on the display, which will mean resetting all settings

6 After the inscription FO appears, press twice |[PR./ <] to exit the setting
menu
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CYCLE COUNTER DATA

The number of completed cycles in a six-digit form is displayed in the setting when changing
the display inscription (maximum 999,999 cycles).

The example shows the counter value 123 456 cycles: .

Table 16

1 Press and hold |PR./«]for ~5 s, until entering the setting menu

2 After the inscription P1 appears, press

3 After the inscription PO appears, press [ST./»

4 After the inscription FO appears, press|CL. /¥

5 After the inscription F1 appears, press |ST./ )|

The display will show two digits with two dots (for example, 1. 2.).
These are the first wo digits of the counter.

6 In order to see the next two digits of the counter (third and fourth)
press|OP./A
The display will show the next two digits with one dot in the middle
= (for example, 3. 4).

In order to see the last two digits of the counter (fi th and sixth)

press|OP./A

The display will show the last two digits with one dot at the end
8 (for example, 5 6.).

Using|OP./A or it is possible to see the counter digits again

9 | To exit the setting menu, press 3 times |PR./<
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Table 17—LEDs 19 (Figure 8, Figure 9)

Radio control command (the LED lights up in red if the
LR remote control is not recorded or the control command is Is suoplied | Is not suoplied
not assigned to the control button / lights up in green if pp pp
the control command is assigned to the control button)
LoP Command to open (input OP, connector 20) Is supplied | Is not supplied
LCL Command to close (input CL, connector 20) Is supplied | Is not supplied
LSBS Command to open, stop, close (input SBS, connector 20) Is supplied | Is not supplied
LP Command to partially open (input P, connector 20) Is supplied | Is not supplied
Safety device in the STOP circuit:
LS * inputs, connector 20 Is activated | Is not activated
« connector 18 or contacts IN_S and O_S of connector 11
(section'5.2. Connection of switches / drive encoder’)
LA Input command A (connector 20) Is supplied | Is not supplied
LPH1 Photocell safety device (input PH1, connector 20) Is activated | Is not activated
End position CLOSED
LeL.L (for drive with switches input CL.L, connector 16) Closed Not closed
End position OPEN
LopL (for drive with switches input OP.L, connector 16) Open Not open
Disabling the built-in obstacle detection system P5-F1
LPL* (Table 13). For drive with switches, the releasing of input Is turned off | Is not turned off
P.L, connector 16)
Disabling the safety edge P5-F7 (Table 13) and/or the slow
speed starting P5-P9.
L5.L For drive with switches, the releasing of input P.L, Is turned off | Is not turned off
connector 16)

B4

Table 18—Control panel inscription 14 (Figure 8, Figure 9)

Standby mode (display shows one dot)

oP

Opening

Ll

Closing

Lo

The end position OPEN (for drive with switches, input OP.L is activated connector 20)

Lr

The end position CLOSED (for drive with switches, input CL.L is activated connector 20)

LP

command PARTIALLY OPEN of the radio remote control)

Partially open position (by the input command P of the connector 20 or by the

*  Only for control unit CU-TR230.
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Opening command is activated

Closing command is activated

Stop of movement according to the STOP control command

Control command is activated from input A (connector 20)

Control command is activated from input P (connector 20) or PARTIALLY OPEN
command of the radio remote control is activated

Input A is activated (connector 20)

Operation of control devices is blocked. The pins of connector 17 (LOCK) are closed
(Table 2)

Au

Counting pause time until automatic closing

EQ

End position error.

For a drive with switches the following may be:

« end position switches are open / input OP.L and input CL.L are activated
(connector 16)

« inthe setting P1-FO, the value 01 is not set (Table 13)

For a drive with encoder the following may be: end positions are not set (section

‘6.1. Setting end positions of doors; item 3)

EF*

Built-in security obstacle detection

ES

Safety device / photocells are activated (input PH1, connector 20)

Ed

Safety edge is activated (input SE, connector 20)

EY

PHOTOTEST verific tion error (Table 13, P7-F3)

ES

Safety device in the STOP circuit is activated:

« inputS, connector 20

« connector 18 or contacts IN_S and O_S of connector 11
(section‘5.2. Connection of switches / drive encoder’)

EE

Stop of movement at the end of operating hours (settings P5-F3, P5-F4)

Er

Wrong direction of the drive rotation (section‘6.1. Setting the end position of doors’

item 2 and item 3)

EE

There is no signal from the drive encoder: incorrect or broken encoder connection,
malfunction.

In setting P1-FO, the value 02 (table 13) for the drive with encoder is not set.

EU

Mains voltage is low or there is a unit malfunction (T1A fuse, Table 20)

*  Only for control unit (settings P5-F1, P5-F2).
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VERIFICATION OF OPERATION AND COMMISSIONING
This is an important step in installing a drive system:

- See section ‘1. Safety rules and warnings' All rules and requirements must be met.

+ Read the manuals of the drive system devices (electric drive, safety devices, controls, etc.).
All rules and requirements specified in the manuals must be followed.

« Verify according to turn that when the drive is unlocked and when the drive is switched
to emergency manual chain control, the doors do not move when the control commands
are given. The unit display shows the corresponding inscription (Table 18).

— EO is for drive with switches,
— E5 is for drive with encoder.

Put the drive and doors into operation. Perform a full ‘open-close’ cycle using the control
device (control buttons, radio remote control). Make sure the doors move in the correct
directions and stop at the end positions (section‘6.1. Setting the end positions of doors’
item 4), the movement of doors is carried out evenly. Perform several complete cycles
to identify possible installation defects, incorrect adjustment and setting, to ensure the
reliability of the fasteners and the proper operation of doors, drive and control unit.

Verify the correct execution of the control commands (open, close, stop of movement)

of the applied control devices. The operation of the control devices must correspond

to the commands of the control inputs (Table 2) and the commands of the recorded
remote controls (Table 4), according to the specified settings (section ‘6.3. Setting operation
parameters’).

Verify the correct operation of the applied light inscription devices (signal lamp, traffic light).
The operation of the light inscription devices must correspond to the settings (section
'6.3. Setting operation parameters’).

Verify the correct operation of each connected safety device (safety edge, photocells, stop
of movement devices, etc.). Make sure that the control unit performs the correct operation.
For example, when the safety device is activated when closing, the doors stop movement
and then open. If the doors are with a wicket, then when the wicket is open, there should be
no movement of doors. The operation of the safety devices is indicated by the inscription of
the control unit (Table 17, Table 18).

Verify the correct operation of the photocells (input PH1, Table 2, connector 20) for
compliance with the requirements of the standards (EN 12453, EN 12445) and for lack of
interaction with other devices using special control samples (sample requirements are
specified by EN 12445). Samples shall be detected by photocells over the entire width of the
door opening.

When using safety contact devices (safety edge), the requirements of safety standard

EN 12453 for limiting impact force must be met. An object 50 mm high located on the floor
should be detected by contact with the lower edge of the door leaf (the doors will stop and
open). It is verified in the middle and at the edges of the door leaf.

When applying the setting of force limit when opening (Table 13, P5-F1), the requirements
of safety standard EN 12453 must be met. Verify that manual door stopping will stop the
movement.

At the end of verification make sure that all removed covers, protective and mounting
elements of the control unit and other devices removed or opened previously are installed
in place.
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Commissioning of the drive system can only be carried out after a successful verific tion. Partial
commissioning or temporary operation is not permissible.

Prepare and store the technical documentation for the automation kit. The documentation
should contain: installation and operation instructions, maintenance schedule, diagram

of the drive system and laying of electrical cables.

Pass the completed ‘Installation and Operation Manual’to the consumer (owner).

Prepare a‘Service Schedule’and pass to the consumer (owner). Instruct about maintenance.
Instruct the owner of possible dangers and risks and the rules for safe operation. Inform

the owner of need to inform the door operator of the existing dangers and risks, as well

as the rules for safe operation. Door managers must confirm by personal signature that they
know the rules for safe operation.

MAINTENANCE SERVICE

Perform scheduled maintenance as part of the entire drive system at least once every 6 months
or after 6,000 full cycles of operation:

Read the section ‘1. Safety Rules and Warnings: All rules and requirements must be followed.
Read the manuals of the drive system devices (electric drive, safety devices, controls, etc.).
All rules and requirements specified in the manuals must be followed.

Carry out an external inspection for the integrity and absence of damage to the door, drive,
devices of the drive system.

Clean the control unit and the drive system devices from dust, dirt, moisture. It is forbidden
to use water jets, high pressure cleaners, acids or alkalis for cleaning.

Carry out an external inspection of the drive and control unit parts, paying attention to the
corrosion and oxidation of the parts. Establish the need for repairs (replacement of all parts
and units that do not provide sufficient reliability).

Verify the integrity of the electrical cables and the connections.

Make sure that the threaded connections are properly tightened (bolts, screws, nuts of drive
fixing, the control unit fixing, fixing of the drive system devices, etc.).

Carry out the verification in accordance with the instructions in section ‘8. Verification

of operation and commissioning’

Enter information in section ‘14. Information on the performed works’ of the manual.
Indicate the current number of completed cycles (section‘6.5. Cycle counter data’).

After the end of the service life of the product, the specialist should assess the possibility of fur-
ther operation and the need for repairs (replacement of the most critical units and parts).
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MALFUNCTIONS AND RECOMMENDATIONS
FOR THEIR ELIMINATION

ATTENTION! When looking for the cause of an incorrect operation or malfunction, refer to the
description of the control unit inscription: LEDs (Table 17) and display (Table 18).

ATTENTION! In the event of malfunction that cannot be resolved using the information in this
manual, you must contact the service department.

No inscription of control unit

No mains voltage

Table 19

Check mains voltage

No network connection

Check cable connections with mains
voltage (section 5.1)

Fuse has blown

Check control unit mains fuses (Table 20)

Drive does not operate
(there is an inscription of the
control unit EO or E5)

Drive type with
switches is incorrectly
selected in the settings
(with encoder or
switches)

Check the drive type in setting P1-FO
(Table 13)

Error in electrical con-
nections

Check the connections of the switch /
encoder of the drive (section 5.2)

Stop motion devices
are activated (e.g. wick-
et sensor)

Make sure that the inputs of the normally
closed contact devices are closed (input
S,Table 2, connector 20)

Drive is unlocked

Check that the drive is locked (drive
manual)

Drive in emergency
manual control mode

Check the position of the unit handles
with the drive chain (drive manual)

End positions of the
drive with encoder are
not set

Set the end positions of drive (section 6.1,
item 2 and item 3)

Drive with encoder does
not operate (there is an
inscription of the control
unit EE)

Incorrect direction of
the drive opening with
encoder

Check the opening direction of P1-F1
(section 6.1, item 2)

Check the correct installation of the drive
relative to the doors (section 6.1, item 3)

There is no signal from
the encoder

Check the encoder connection

Doors are not controlled by
the radio remote control
(the indicator on the remote
control‘does not light or
does not light brightly;

the distance of the remote
control operation is small)

Remote control bat-
tery is low

Check the battery of the remote control;
replace it if necessary (see the manual of
the radio remote control)
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With frequent use, the doors
stop during movement;
control commands do

not lead to subsequent
movement of doors.

For drives TR series

(400V 3 ~) thereis an
inscription EO (drive with
switches) or E5 (drive with
encoder)

Motor thermal fuse is
activated
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Allow the drive motor to cool

When closing, the doors
stop to move and then open

Safety device is
activated when closing

Remove interference with the movement
of the door leaf

Check the operation of the photocells,
safety edge or other devices (inputs PH1
and SE, Table 2, connector 20)

Control unit does not
respond to an obstacle
on the optical axis of the
photocells when closing

Violation of the operat-
ing conditions of pho-
tocells, interaction with
other devices

Make sure that there is no possible
refle tion of infrared rays from the
photocells, interaction with other
photocells, direct sunlight on the
photocell receiver

Photocells are defective

Check the efficie y of the photocells;
replace them if necessary

Table 20
To access, you need to unscrew T63A250VAC
CU-TR230 the two screws 3, remove the ®5;<20 2
connectors and cover 5 (Figure 8)
To access, you need to unscrew
the two screws 3, remove the
CU-TR400 connectors and cover 5 (Figure 9). ;;(;A:z()o VAC 3
,3X
ATTENTION! Use fuses filled with
quartz sand
T0,8 A250V AC (FU1)
@5x20 for CU-TR230 1
To access, unscrew the four screws 6,
CU-TR230/CU-TR400 | remove the connectors and cover 13 | 26:3x32 for CU-TR400
(Figure 8 / Figure 9) T1A 250V AC (FU2) :
@5%20

113



11.

12.

ALUTECH

DOORSYSTEMS

STORAGE, TRANSPORTATION, DISPOSAL

The product shall be stored in its packaging in closed dry spaces at an air temperature of 0...+25°C
and relative humidity of air no more than 80%, in the absence of acidic, alkaline and other ag-
gressive impurities in the air. Do not expose to atmospheric precipitation or direct sunlight.
Shelf-life is 3 years from the manufacture date. Transportation can be performed using all types
of covered ground vehicles, with measures to prevent shock and movement inside the vehicle.

Disposal of the product shall comply with the regulatory and legal requirements on

E recycling and disposal, valid in the user’s country. The spent battery of the radio re-
mote control must be disposed of in special collection containers. The product does

I not contain substances, posing danger to life and health of people, and environment.

WARRANTY OBLIGATIONS

- The operational capacity of the product is guaranteed only when the rules of its storage,
transportation, adjustment, operation are followed; when mounting and maintenance
(timely and due) is performed by an organisation, specialising in the sphere of automation
and authorised to perform mounting and maintenance operations.

The warranty period is and starts from the date of product delivery
to the Customer or from the production date, when the delivery date is not known.
During the warranty period the defects, caused by the Manufacturer, are repaired

by the service department, providing warranty maintenance.

Note: the parts, replaced by the service department, performing the product repair, become
the department’s property.

Warranty is not applied in the following cases:
—violation of storage, transportation, operation and mounting rules;

—mounting, adjustment, repair, remounting or modification of the product by persons,
not authorised to perform such works;

—damage of the product, resulting from unstable work of the power supply system
or noncompliance of the power supply system with the values, established by the
Manufacturer;

—damage of the product, caused by water penetration;

—force-majeure (fires, lightning, floods, earthquakes and other natural calamities);

—damage of the product construction by the consumer and third parties;

—malfunctioning and defects, caused by the absence of scheduled maintenance and
inspection of the product;

—does not apply to a battery;
—completed manual is not provided.

Information about service is located at:
http://www.alutech-group.com/feedback/service/

Documents on confi mation of conformity of the product (certific tes/declarations)
are located at: https://alutech-group.com/product/auto/automatics-promgate/DOCUMENTS/
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COMMISSIONING CERTIFICATE

Serial number and production date

data from the product label

Information on the organisation, authorised to perform mounting and maintenance

name, address, phone

Mounting date

day, month, year

LS. Signature of the person,
in charge of mounting

signature full name

The consumer (Client) has checked the content of the set, is informed on and agrees with the
warranty period, and has no complaints about the external look of the product. The product is
mounted and adjusted according to the established requirements and is approved for operation.
The user was instructed on the existing hazards and risks, and informed about operation rules.

Information about the client (consumer)

name, address, phone

Client’s (customer’s)
signature

signature full name
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INFORMATION ON THE PERFORMED WORKS

The table contains works performed during installation and operation of the product: data of
the drive, connected additional devices, safety devices, settings made (different from the facto-

ry values), verific tions, maintenance, changes, etc.
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15. INFORMATION ON REPAIRS DURING WARRANTY PERIOD

Information about repairing organisation

List of repairs

Repair date

Signature of the person in charge of repair

signature full name

Information about repairing organisation

List of repairs

Repair date

Signature of the person in charge of repair

signature full name

Information about repairing organisation

List of repairs

Repair date

Signature of the person in charge of repair

signature full name

Made in China
Importer to the EU / Authorised representative of the Manufacturer:

ALUTECH System:s s.r.0., 348 02, Czech Republic

Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, DS-EXIT 128
Phone/fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com
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& ATTENZIONE! Le dimensioni sui disegni del manuale sono in millimetri.

YBATA! Po3mipy Ha MasntoHKax NnocibHrKa BKasaHi B MinimeTpax.

ATTENTION! Dimensions in manual drawings are in millimeters.

A /

7

pyd

GO
ALUTECH

T
Unita di controllo (1 pz)

Entrata del cavo
PG13,5 (3 pz), PG9 (2 pz)

Fissaggio esterno (4 pz)

Vite autofilettante 5,5x13
(4 p2)

Vite a cavicchio 3,5x45 (4 pz)
Estrattore dei connettori (2 pz)

Maschera di montaggio M 1:1
(1p2)

Istruzioni di installazione e di
funzionamento (1 pz)

] @Bﬁi
&8
. 8888
T T

164

270

.

UA

Bnok kepyBaHHs (1 wT.)

BBia KabenbHuiA:
PG13,5 3 wt.), PGY (2 wT.)

KpinneHHA 30BHiWHE (4 wT.)

BWMHT camoHapi3Huit 5,5x13
(4 wt)

Hio6enb-reuHT 3,5%45 (4 wr.)
3Himay po3’emis (2 w.)

LLla6noH MmoHTaxxHUn M1:1 (1
WT.)

MOCiOHMK 3 MOHTaXy
i ekcnnyaTauii (1 wT.)

|-
E—o

Control unit (1 pc.)

Cable input:
PG13.5 (3 pcs.), PGI (2 pcs.)

External mount (4 pcs.)

Self-tapping screw 5.5x13
(4 pcs.)

Dowel screw 3.5%x45 (4 pcs.)
Connector puller (2 pcs.)

Mounting template M1: 1
(1 pc)

Installation and operation
manual (1 pc.)
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IT

Azionamento
elettromeccanico

Unita di controllo

9
rep ;
4 38
a
8 1 8
N 3 -
L = _——7
UA EN
EnektpomexaHiyHuii Electric
npveig drive
Bnok kepyBaHHA Control unit

Sensore del cancelletto

(se il cancelletto viene installato)

Sensori di indebolimento
(rottura) del cavo

Sensori di rottura molle

Sensore di posizione del
dispositivo di bloccaggio (se il
dispositivo viene installato)

Optosensori
Fotocellule

Kit per la connessione all'unita
di controllo dei dispositivi di
sicurezza installati sulla tela
della porta

Lampada di segnalazione

JlaTumK xBipTKN
(y pasi ycTaHOBKW XBipTKM)

[NaTunkn ocnabneHHs
(obpmBy) TpoCa

[laTuMKM NONOMKH NPYXUH

JlaTumK NonoxeHHA
3anupanbHOro NPUCTPoIo
(y pasi ycTaHOBKW NpUCTPOI0)

OnToceHcopun
DotoenemeHTU

Habip gna nigknioyeHHn

110 610Ky KepyBaHHA NPUCTPOIB
6e3neKu, BCTAaHOB/IEHUX Ha
NoNOTHI BOPIT

Jlamna curHanbHa

Wicket sensor
(when installing the wicket)

Weakening sensors
(breakage) of the cable

Spring breakage sensors

Position sensor
of the locking device
(when installing the device)

Optosensors
Photocells

Kit for connecting

to the control unit

safety devices installed on
the door leaf

Signal lamp
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[

BK
BU

display window

2 il pulsante «<APRIRE» KHonka «BIOYUHUTU» OPEN button
3 il pulsante «STOP» KHonKa «CTOM» STOP button
4 il pulsante «CHIUDERE» KHonKa «3AYNHUTU» CLOSE button
BK  nero YOPHMIA black

BU blu CUIHIN blue

R  rosso YepBOHMIA red

Y giallo XKOBTUN yellow
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